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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) OSI TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH, STABILIZACJA PUNKTOW GRANICZNYCH
PASA DROGOWEGO ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI
POWYKONAWCZEJ DROGI

D.01.01.01. — Specyfikacja techniczna STWiORB

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
(STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem)
osi trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych oraz stabilizacja punktéw granicznych pasa drogowego
w ramach realizacji inwestycji pod nazwa ,,ROZBUDOWA DROGI GMINNEJ (UL. PRZEMYSLOWA) KLASY
TECHNICZNEJ D OD WLOTU DO DROGI POWIATOWEJ NR 2002K KLASY Z W KM 0+002.22 DO WLOTU DO
DROGI GMINNEJ KLASY L (UL. DLUGA) W KM 0+302.86 W ZAKRESIE BUDOWY /ROZBUDOWY JEZDNI,
POBOCZY, PRZEPUSTOW, KANALIZACIJI DESZCZOWEJ SIECI TELETECHNICZNYCH I
ELEKTROENERGETYCZNYCH NN I SN, PRZEBUDOWY ZJAZDOW, ROWOW ORAZ ROZBIORKI ISTN.
NAWIERZCHNI, SIECI UZBROJENIA TERENU, ROWOW I OGRODZEN W M. DZIEWIN”.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB) sg stosowane jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. UKLAD WSPOLRZEDNYCH

Roboty objete niniejsza STWiORB, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majace na celu
wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogowej i punktow wysokosciowych oraz stabilizacja punktow
granicznych pasa drogowego zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Dotycza one:
a) budowy / przebudowy drog, chodnikéw, zbiornikow, zjazdéw i dojazdoéw do urzadzen;
c) stabilizacja punktéw granicznych pasa drogowego.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktéow wysokosciowych.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z tradycyjnym wyznaczeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Zamiennie lub wspomagajaco dla tradycyjnego tyczenia geodezyjnego ze stabilizacja punktow w terenie
mozna stosowa¢ inne metody np. zintegrowany system 3D.

W ramach zintegrowanego systemu sterowania maszyn 3D przez wytyczenie rozumie si¢ jednoznaczne
zdefiniowanie geometryczne wszystkich elementow trasy. W zakres prac Wykonawcy Robot wchodzi:
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1. Opracowanie elektroniczne osi trasy — okreslajace w sposob ciagly lokalizacje kazdego punku osi trasy
Opracowanie niwelety trasy — okreslajace w sposob ciagly wysoko$¢ kazdego punktu osi trasy
3. Zdefiniowanie przekroju normalnego — zaprogramowanie ksztattu typowego przekroju normalnego
wraz z okresleniem wszystkich warunkow jego zmienno$ci; okreslenie geometrii poszczegdlnych
warstw
4. Zbudowanie elektronicznego modelu poszczegélnych elementow trasy (wykopow/nasypow, warstw
nawierzchni) — okre$lenie ptaszczyzn tworzacych ksztalt danego elementu definiujacego w sposob
ciagly lokalizacje 1 wysokos¢ kazdego punktu elementu trasy.
5. Transfer danych do maszyn budowlanych wyposazonych w urzadzenia naprowadzajace systemu 3D.
W ramach zintegrowanego systemu sterowania 3D zbedna jest stabilizacja punktéw w terenie za pomoca
palikoéw lub szpilek.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiodr punktow, ktorych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;j.

1.4.2.  Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktoérych wysokos¢ w stosunku
do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okre§lona przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementéw projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu
urzadzen 1 konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiardow kontrolnych przemieszczen i
odksztatcen, a takze w miar¢ mozliwo$ci pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Punkty glowne trasy- punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.5.  Swiadek punktu granicznego- stupek z betonu B-25 zbrojonego 4 pretami d=10mm, pomalowany na
z6tto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach przekroj poprzeczny : 12 x
10cm; dtugos¢ 100cm (w tym 50cm wkopany w grunt)

1.4.6.  Inwentaryzacja powykonawcza- pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i sporzadzenie zwigzanej
z nim dokumentacji geodezyjne;j i kartograficzne;j.

1.4.7. Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D--00.00.00 pkt. 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania Ogo6lne" p. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt 2.

2.2, RODZAJE MATERIALOW

W przypadku stosowania metod tradycyjnego tyczenia trasy lub wspomagajaco dla systemu 3D
wyznaczone punkty stabilizuje sie wedlug ponizszych zasad.

Do utrwalenia punktéw glownych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwoZdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe (rys. 1) albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktéw zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 + 0,20 m i dlugos$¢ od
1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m i
$rednicy 0,05 + 0,08 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dhugo$¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

Do stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego (na etapie wznowienia) nalezy uzy¢ pali drewnianych o
$rednicy od 0,10 do 0,15 m i dlugosc¢ od 1,5 do 1,7 m. oznaczonych na czerwono

2
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W ramach zintegrowanego systemu sterowania 3D nie stosuje sie stabilizacji punktéw w terenie.

2.3. WYMAGANIA WZGLEDEM MATERIALOW

Elementy betonowe przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.Elementy betonowe musza by¢, wolne od spgkan, wolne od wykruszen, ubytkéw, powierzchnie
powinny by¢ gtadkie, bez §ladow po pgcherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykona¢ badania probek betonu pobranych z w/w elementoéw i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu:

- sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm za

pomocg przymiaru stalowego lub tasmy

- sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1mm.
Swiadek punktu granicznego powinien by¢ pomalowany na zétto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY.

24. BETON DO PRODUKCJI ELEMENTOW

Do produkcji elementdéw nalezy stosowaé beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25; (C20/25) wg PN-EN
206-1.
Beton uzyty do produkcji elementow, powinien charakteryzowac sig:
— wytrzymato$cig na $ciskanie min. 25 MPa
— nasiakliwoscia, ponizej 5%,
— mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-88/B-06250.

3. SPRZET

Do wyznaczenia trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:

- dalmierze,

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- odbiorniki GPS.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdéw wysokoSciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru. Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiadac atesty i aktualne
Swiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2, TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania
Ogolne" pkt 5. Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajac wszystkie warunki, w
jakich bedg wykonywane roboty.
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5.2. USTALENIA OGOLNE

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien otrzymaé od Zamawiajacego dane zawierajace
wspoétrzedne punktow gltéwnych trasy. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do wytyczenia robot.

Wspotrzedne i wysokosci punktéw osnowy realizacyjnej beda okreslone w takim samym uktadzie i
poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Wyniki przekazane beda Inzynierowi.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych Robét z
Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gltéwnych trasy i reperow roboczych. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze
jakiekolwiek roszczenia ze strony Wykonawcy, a wynikajace z tytutu nastgpstw nie zgloszonych btedoéw, nie
moga mie¢ miejsca.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie roznig si¢
od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie Roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i
wz0r tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania Robo6t oraz zabezpieczenie istniejacych punktow osnowy geodezyjnej panstwowej 1 punktow
granicznych, ochrong ich przed zniszczeniem i odtworzenie punktow w razie zniszczenia

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajagcego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate
prace pomiarowe, konieczne dla prawidlowej realizacji Robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRAS I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Przy tyczeniu metodami tradycyjnymi zamiennie do systemu 3D - punkty wierzchotkowe i inne punkty
gléwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych, pretow
metalowych lub stupkow betonowych, dowiazane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot.

Odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej powinna by¢ dostosowana do
uksztattowania terenu a maksymalna nie powinna przekracza¢ 500 metréw. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza
granicami Robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze
mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowe;.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrdéwnaniu
byt mniejszy niz 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jego rzednej.

5.4. WYZNACZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowejalbo innej osnowy
geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych
i w punktach posrednich nie rzadziej, niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi
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trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3cmdla drog ekspresowych i
krajowych i Sem dla innych drég. Rzgdne punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do
rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

5.5. WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopoéw na
powierzchni terenu (okre§lenie granicy robdt ziemnych) i powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja
Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia Robot
i zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do stabilizacji wyznaczonych metoda zamienng do systemu 3D do wyznaczania krawedzi nasypow i
wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki i wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow
przekraczajacych 1 m oraz wykopow glebszych niz 1 m. Odleglo$¢ migdzy palikami nalezy dostosowaé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

5.5.1 Wyznaczenie stalych punktéw pomiaru geodezyjnego (kontrolnego)

Przed przystapieniem do robdt na czas ich wykonywania, nalezy wyznaczy¢, co 20m (w pasie robot)
state punkty do pomiaru geodezyjnego (kontrolnego) w przekroju poprzecznym drogi:
- stanu istniejacego
- po wykonaniu koryta
- po wykonaniu nasypu
- po wykonaniu warstwy ulepszonego podtoza z mieszanki zwigzanej cementem;
- po wykonaniu warstwy ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego cementem;
- po wykonaniu podbudowy z mieszanki niezwiazanej
- po wykonaniu podbudowy z betonu asfaltowego
- po wykonaniu podbudowy z betonu asfaltowego
- po wykonaniu warstwy wigzacej z betonu asfaltowego
- po wykonaniu nawierzchni z kruszywa niezwigzanego
- po wykonaniu nawierzchni z betonu na zatokach autobusowych)
- po wykonaniu warstwy $cieralnej bitumiczne;j
- po wykonaniu warstwy $cieralnej bitumicznej i SMA
Wyznaczone punkty nalezy zastabilizowaé w gruncie w sposob trwaty i chroni¢ przed zniszczeniem.
Ich lokalizacje nalezy okresli¢ za pomocg wspoétrzednych.
Przed rozpoczgciem robot, taki plan punktow Wykonawca jest zobowiazany przedtozy¢ Inzynierowi.
Kazdorazowo, Inzynier zanim wyda zgode na wykonywanie robot wyzej okreslonych, Wykonawca
musi przekaza¢ komplet opracowanych wynikow pomiaru geodezyjnego.

5.6. TRWALE ZASTABILIZOWANIE PUNKTOW GRANICZNYCH PASA DROGOWEGO

Po zrealizowaniu catego zadania, Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ trwatej stabilizacji punktow pasa
drogowego w sposob nizej opisany.
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodet¢ uprawnionego.
W ramach zamoéwienia nalezy wykonacé:
wznowienie punktow granicznych pasa drogowego po wykonaniu robot
trwate zastabilizowanie tych punktow granicznych
okaza¢ granice wlascicielom nieruchomosci przylegajacym do pasa drogowego

YV V V V

wykonaé operat techniczny zawierajacy:
- wykaz wspoétrzednych punktéw granicznych pasa drogowego w uktadach ,,1965”1,,2000”
- szkice wyniesienia z wymiarowaniem
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- map¢ wstggowa z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

Podstawe prawna do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne

Trwalej stabilizacji podlegaja wszystkie punkty zatamania granicy pasa drogowego oraz odcinki proste o
max. dlugosci do 200m. Do trwalej stabilizacji nalezy zastosowa¢ betonowe stupki geodezyjne z krzyzem (na
gornej powierzchni poprzecznej) wkopanych do takiej glgbokosci zeby wystawal do10cm ponad podtoze.

W przypadkach, gdy jest niemozliwa trwala stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy zastapi¢ go
innym elementem zamontowanym w podtozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisaé oraz sporzadzié
szkic topograficzny okreslajacy jego potozenie.

Do oznakowania pasa drogowego ( w sposob trwatly) nalezy zastosowaé stupki betonowe - §wiadki punktu
granicznego (§ p g). W linii granicznej (w odlegtosci do 1m) nalezy przy shupku
granicznym wkopac i zastabilizowa¢ §wiadka punktu granicznego w odstgpach do 200m, z
zachowaniem wizury mig¢dzy sgsiednimi §wiadkami punktu granicznego.

5.7. WYZNACZENIE POLOZENIE OBIEKTOW INZYNIERSKICH
Wyznaczenie potozenia obiektow wykona¢ wg STWiIORB dl robot mostowych.
5.8. WYZNACZENIE POLOZENIA INFRASTRUKTURY TOWARZYSZACEJ

Dla kazdej z branz obejmujacych wykonanie infrastruktury towarzyszacej budowie drogi wyznaczy¢ ich
polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie przebiegu tras kablowych, rurociaggéw, rowow melioracyjnych, drenéw, etc. zgodnie z
Dokumentacja Projektowa,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) elementéw punktowych, w szczegodlnosci
lokalizacje studzienek technologicznych, Sciekowych, etc., zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Doktadno$¢ tyczenia elementow infrastruktury podano w specyfikacjach technicznych — roboty branzowe

5.9. SKOMPLETOWANIE DOKUMENTACJI GEODEZYJNEJ

Dokumentacje¢ geodezyjna nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na:
1) akta postgpowania dla Wykonawcy,
2) dokumentacj¢ techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego,
3) dokumentacje¢ techniczng przeznaczona dla o$rodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.
Sposdéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w punkcie 3 oraz form¢ dokumentdéw nalezy
uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji.

5.10. POMIAR POWYKONAWCZY WYBUDOWANEJ DROGI

5.10.1.  Zebranie materialow i informacji

Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajgcego

instrukcje dotyczace ewentualnych etapéw wykonywania pomiaré6w powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkow dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysoko$ciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.
W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykonana biezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.
Przy analizie zebranych materialow i informacji nalezy ustali¢:

- klasy i dokladno$ci istniejagcych osnow geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do
pomiardw powykonawczych,

- rodzaje uktadéw wspotrzednych i poziomoéw odniesienia,

- zakres i sposob aktualizacji dokumentéw bazowych, znajdujacych si¢ w o$rodku dokumentacji o
wyniku pomiaru powykonawczego.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych D.01.01.01

5.10.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktéw istniejacej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktow oraz aktualizacj¢ opisow topograficznych,
zbadanie wizur pomigdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, wstgpne rozeznanie odnosnie koniecznosci
uzupehnienia lub zaprojektowania osnowy poziome;j III klasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastgpnie nalezy pomierzy¢ wznowiona lub zalozona osnowg, a nastgpnie wykona¢ pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz
tre$¢ dodatkowa obejmujaca: granice ustalone wedlug stanu prawnego, kilometraz drég, znaki drogowe, punkty
referencyjne, obiekty mostowe z rzgdnymi wlotu i wylotu, $wiattem i skrajnia, wszystkie drzewa w pasie
drogowym, zabytki i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z podzialem na trwate i
nietrwate, rowy, studnie z ich $rednicami, przekroje poprzeczne drog co 20-50m oraz inne elementy wedlug
wymagan Zamawiajacego.

Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzgtu komputerowego. Wniesienie pomierzonej
tresci na mape zasadnicza oraz mapg katastralng nalezy wykona¢ metoda klasyczna (kartowaniem i kresleniem
recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupeli¢ o elementy wymienione w drugim
akapicie niniejszego punktu, ta sama technika, z jaka zostala wykonana mapa (numeryczna wzglednie
analogows).

Dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3, z
podziatem na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacj¢ techniczng przeznaczonag dla
Zamawiajacego 1 dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla o$rodka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej. Sposob skompletowania i form¢ dokumentacji dla o$rodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z
osrodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacj¢ nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu.

5.10.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowa¢ dla Zamawiajacego nastgpujace
materiaty:

- sprawozdanie techniczne;

- wtornik mapy zasadniczej uzupeliony dodatkows trescia wymieniong w p. 5.10.2;

- kopie wykazow wspotrzednych punktow osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktow granicznych w
postaci dysku i wydruku na papierze;

- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnych pod ochrong;

- kopie opisow topograficznych;

- kopie szkicéw polowych;

- nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli mapa
realizowana jest numerycznie;

- inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w STWiORB D-00.00.00.
"Wymagania Ogolne" pkt. 6.

Kontrola jako$ci prac pomiarowych powinna obejmowac:

-wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robot geodezyjnych, ktéra powinna zapewnié
mozliwos¢ $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jako$ci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych mieé
wplyw na kolejne etapy robot,

- kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera);

- przestrzeganie ogolnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5;

- sporzadzenie przez Wykonawce robdt geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robot.

7
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Kontrolg nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w STWiORB D- 00.00.00. "Wymagania Ogdlne" pkt 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) osi trasy 1 punktow
wysoko$ciowych oraz sporzadzenie inwentaryzacji powykonawczej drogi i stabilizacja punktéw granicznych
pasa drogowego jest:

a) 1km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy drogowej i punktow wysokosciowych dla:

- drogi ekspresowej i facznic weztow,
- pozostatych drég;

b) 1szt. (sztuka) stabilizacji §wiadkow punktow granicznych w terenie.

Obmiar robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich oraz infrastruktury towarzyszacej jest
czg$cig obmiaru robdt branzowych.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

8.3. SPOSOB POSTEPOWANIA W PRZYPADKU WYSTAPIENIA I USTEREK

W przypadku wystapienia wad lub usterek zwigzanych z prawidlowym wytyczeniem elementow
objetych dokumentacja, Wykonawca ma obowigzek usuna¢ zaistniale btedy na wlasny koszt.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w STWiORB D-00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt 9.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena jednostkowa wykonania robdt zgodnie z p.7.2.obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot i jego utrzymanie,

koszt zapewnienia niezbednych $rodkéw produke;i,

zakup, dostarczenie i1 skladowanie materiatdw, niezbednych do wyznaczenia punktow

wynikajacych z wyzej wymienionych robét,

wyznaczenie 1 sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy 1 punktow

wysoko$ciowych,

uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie reperdw roboczych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych

przekrojow,

odtworzenie (ewentualnie zniszczonych lub uszkodzonych) punktow geodezyjnych,

e zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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inwentaryzacja robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odtworzenie pasa drogowego,

wyznaczenie statych punktow pomiaru geodezyjnego (kontrolnego),

zakup, dowiezienie i roztozenie elementow w miejscu wbudowania (przy stabilizacji pasa
drogowego),

trwale zastabilizowanie punktow granicznych pasa drogowego (po zrealizowaniu zakresu robot
drogowych), znakami geodezyjnymi i znakami ,,PD”,

wykonanie mapy z potozeniem znakéw ,,PD”,

koszty osrodkéw geodezyjnych wynikajacych z obowigzujacych przepisow,

operat techniczny dla pasa drogowego,

okazanie granic wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykonawczym wybudowanej drogi wedlug
wymagan Dokumentacji Technicznej

koszty pobrania niezbgdnych materiatow ze skladnicy odpowiedniego Osrodka Geodezji
i Kartografii;

Sporzadzenie inwentaryzacji powykonawczej drogi.

Ptatnos¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow inzynierskich oraz przebiegu urzadzen infrastruktury jest

ujeta w koszcie robot branzowych.

10.

1.

3.
[
4
5.
6.
7
8

10.
11.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17 maja 1989r- Prawo geodezyjne i kartograficzne (dz. U. nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi
zmianami)

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-EN 206-1 Beton — Czes¢ 1 — Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosc

Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii]:
Instrukcja techniczna 0-1.  Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3 Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjne;j i kartograficzne;j
Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2.  Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
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12. GST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i
obiektow mostowych.

i2cm

d

PAS DROGOWY
(napis wyttoczony)
50cm

100cm

(Rys.1)
Swisdek punkty granicznego,
porr na z6ko z

Czgsc do osadzenia w gruncie
zaasfaltowana lepikiem

wykonany z betonu B-25 zbrojenego

4 prgtami @ 10 -

10
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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.00.00.00. — Specyfikacja techniczna STWiORB

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktdre zostang wykonane w

ramach przedsigwziecia pn. ,,ROZBUDOWA DROGI GMINNEJ (UL. PRZEMYSLOWA) KLASY TECHNICZNEJ D OD
WLOTU DO DROGI POWIATOWEJ NR 2002K KLASY Z W KM 0+002.22 DO WLOTU DO DROGI GMINNEJ KLASY L
(UL. DLUGA) W KM 0+302.86 W ZAKRESIE BUDOWY /ROZBUDOWY JEZDNI, POBOCZY, PRZEPUSTOW,
KANALIZACJI DESZCZOWEJ SIECI TELETECHNICZNYCH I ELEKTROENERGETYCZNYCH NN I SN, PRZEBUDOWY
ZJAZDOW, ROWOW ORAZ ROZBIORKI ISTN. NAWIERZCHNI, SIECI UZBROJENIA TERENU, ROWOW I OGRODZEN

W M. DZIEWIN 7.
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu Roboét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z pozostalymi branzowymi specyfikacjami
technicznymi STWiORB opracowanymi dla niniejszego przedsigwzigcia budowlanego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWiIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowsa
(droge) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik Budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w  toku
wykonywania robot. Powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w Dz.U.2002.108.953.

1.4.5. Inzynier — osoba wymieniona w Danych Kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie Robot i
administrowanie Kontraktem.
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1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

g)

1.4.16.

Jezdnia - cz¢s$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielagcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

Konstrukcja nos$na (przeslo lub przestami obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow, pieszego.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz

Robodt.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa S$cieralna - gorma warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierowno$ci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spehiajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i1 przenikaniem czgstek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.
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1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzgdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy Iub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do glebokosSci
przemarzania.

Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Teren Budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim Robdt oraz inne
miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czg$¢ Terenu Budowy.

Znak budowlany — zastrzezony znak wskazujacy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufania, to
znaczy, ze dany wyrdb budowlany jest zgodny z Polska Normg wyrobu albo aprobatg techniczng.

Znak CE - zastrzezony znak wskazujacy zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufania,
to znaczy, ze dany wyrob budowlany jest zgodny z normg zharmonizowang, Europejska Aprobata
Techniczng lub Krajowa Specyfikacja Techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej
Obszaru Gospodarczego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robét, ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Terenie Budowy i terenie
przyleglym do budowy oraz bezpieczenstwo terenow, na ktérych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i
mienia w zwiazku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace sie rodzajem
zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu muszg zapewnia¢ skuteczng ochrone ludzi, Srodowiska
budynkdéw i budowli na tych obszarach w szczegdlnosci przed:

halasem

wibracja

drganiami i wstrzasami

zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wdd i powietrza
zanieczyszczeniem powietrza emisjg gazow, pytow i dymow

zanieczyszczeniem Srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotwoérczych i metalami ciezkimi
znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wdéd gruntowych.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, decyzjami i zgodami, lokalizacje i wspohrzedne punktow
glownych trasy oraz reperow, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety STWiORB.
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1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu rob6t projekt organizacji ruchu powinien
by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstlugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajqce takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenistwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robét Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i
wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwoséci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
fatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s06b trzecich.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BiOZ”)wynikajacy z Art. 21a Prawa
Budowlanego w szczegdlnym zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08
2002 DZ. U Nr 151 i uzgodni go z Inzynierem.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zZycia i zdrowia oso6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

1.5.6. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeknienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robét i w sposéb
ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obciazenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.
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1.5.7. Réwnowaznos$¢ norm.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spelnia¢ majq materiaty,
sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powolane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Réznice pomiedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg byc dokladnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inzynierowi do zatwierdzenia.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWiORB lub Dokumentacji Projektowej oznacza¢ bedzie definicje
standardu, a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Robot Wykonawca
przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialdow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatéw do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciggly spelniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie realizacji
Robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Jesli
Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione,

to koszt tych materiatdow zostanie odpowiednio przewartoSciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do Robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wiasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli
przez Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie
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organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen wymienionych wyzej w
dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ 1 innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows, wymaganiami STWiORB,
PZJ, projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania Robot.
Roboty budowlane Wykonawca winien prowadzi¢ wylgcznie na dziatkach objetych pozwoleniem na
budoweg.

W przypadku konieczno$ci zajecia nieruchomosci przylegtych do terenu inwestycji, nie objgtych
pozwoleniem na budowe, wynikajacych z przyjetej technologii robot, Wykonawca jest zobowigzany uzyskaé
stosowne dokumenty i uzgodnienia z wlascicielem nieruchomosci umozliwiajgce wejScie czasowe w teren i
jest zobowiazany zastosowa¢ odpowiednie $rodki techniczne minimalizujace ucigzliwos¢ dziatan
Wykonawcy dla otoczenia w stopniu mozliwym do zaakceptowania przez wlasciciela przyleglego terenu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnienia jakosci. W
programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okres$li¢ zamierzony sposdb wykonywania Robot,
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mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robdt gwarantujacy wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogolng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt i etapowaniem oddawania do uzytkowania,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakosciag wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizméw
sterujacych a takze wycigganych wnioskéw i1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegdlows opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w

mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegblnych elementow Robot,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jakos¢
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdt i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbgdne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robdt z czestotliwoscig zgodng z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okreslone w STWiORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajagcych

procedury badan.

6.3. Pobieranie prébek
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Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary b¢da przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okre$§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania / pozyskiwania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez miedzy
innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i Robot z wymaganiami STWiORB na podstawie
wynikow badan kontrolnych i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materialow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, Zze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i Robot z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB. Moze
rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

Podstawg oceny obiektéw sg wyniki zamawiajacego.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier zezwala na wbudowanie materiatdéw 1 wyrobéw budowlanych, ktore spetniajg wymagania dotyczace
certyfikacji 1 znakowania okreslone w Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o0 wyrobach budowlanych Dz. U.
Nr 92 poz. 881 z 2004 r i spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;j.

Zgodnie z ta Ustawg wyrob budowlany nadaje si¢ do stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych,

jezeli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodno$ci z normg zharmonizowana albo
curopejska aprobatg techniczng, badz krajowa specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi,

b) umieszczony w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje¢ zgodnos$ci z uznanymi
regutami sztuki budowlanej,
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¢) oznakowany znakiem budowlanym.

Oznakowanie CE wyrobu budowlanego wprowadzonego do obrotu na podstawie niniejszej ustawy, do
ktérego maja zastosowanie przepisy wydane na podstawie ustawy z dnia 30 sierpnia 2002 r o systemie oceny
zgodnosci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360, z 2003 r Nr 80, poz. 718, Nr 130, poz. 1188. Nr 170, poz. 1652 i Nr
229, poz. 2275 oraz z 2004 r. Nr 70, poz. 631), przewidujace takie oznakowanie, wskazuje, ze wyrdb
budowlany spetnia wymagania zasadnicze, okreSlone w tych przepisach.

Oznakowanie wyrobu budowlanego znakiem budowlanym jest dopuszczalne, z zastrzezeniem ust. 2-4, jezeli
producent, majacy siedzibe na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej, dokonal oceny zgodnosci i wydat, na
swoja wylaczong odpowiedzialnos¢, krajowa deklaracje zgodnosci z Polskg Normg wyrobu albo aprobata
techniczng. Ocena zgodnos$ci obejmuje wlasciwosci uzytkowania wyrobu budowlanego, odpowiednio do
jego przeznaczenia, majgce wplyw na spetnienie przez obiekt budowlany wymagan podstawowych.

Aprobaty technicznej udziela si¢ dla wyrobu budowlanego, dla ktérego nie ustanowiono Polskiej Normy
wyrobu, albo wyrobu budowlanego, ktorego wlasciwosci uzytkowe, odnoszace si¢ do wymagan
podstawowych, roznig si¢ istotnie od wlasciwosci okreslonej w Polskiej Normie wyrobu, objetego mandatem
udzielonym przez Komisj¢ Europejska na opracowanie norm zharmonizowanych lub wytyczonych do
europejskich aprobat technicznych.

Dopuszczone do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym sg wyroby budowlane wykonane
wedtug indywidualnej dokumentacji technicznej, sporzadzonej przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodnionej, dla ktérych producent wydat o§wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego z tg
dokumentacjg oraz z przepisami.

Dopuszcza si¢ do stosowania:

1) Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen

2) Wyroby, ktére nie posiadajg znaku CE pod warunkiem, gdy:

a) wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istniejgcg Polskg Norma a producent dotaczyt deklaracje zgodnosci z ta norma,

- w przypadku braku istniejgcej Polskiej Normy lub istotnej roznicy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskang
aprobatg techniczna, a producent zataczyt deklaracj¢ zgodnosci z tg aprobata,

- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polska Normg wyrobu albo aprobatg techniczng, a
producent zatagczyt odpowiednig informacje o wyrobie;

b) wyrob zostal wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent
zalaczyt do wyrobu deklaracje zgodnosci z tg aprobata;

¢) jest to wyrob umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlane;;

3) Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedhug indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktorego producent wydat specjalne o§wiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja
oraz przepisami.

Wyrdb budowlany, ktory posiada oznakowanie CE lub znak budowlany albo posiada deklaracje zgodnoS$ci nie
moze by¢ modyfikowany bez utraty waznosci dokumentéw dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nalezy uzyska¢ aprobate techniczng dla takiego wyrobu.

Produkty przemystowe muszg posiadac jeden z w/w dokumentow wydany przez producenta. W razie potrzeby
do dokumentu zostang dotagczone wyniki badan przeprowadzonych przez producenta, ktdrych kserokopie
zostang nastepnie dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Akceptacja udzielona jakiej§ partii materialdow z danego zrddla nie oznacza, ze wszystkie materialy
pochodzace z tego zrddla sg akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
atestow i/lub wykonania prob materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrodla dla kazdej dostawy, zeby
udowodnié¢, ze nadal spetniaja one wymagania odpowiedniej specyfikacji techniczne;j.
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Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nie spetniajgce tych wymagan zostang odrzucone.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania
materiatlow 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia cigglych badan okreslonych w STWiORB w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrodla spetniaja wymagania STWiORB
W czasie postgpu robot.

Wszystkie wbudowane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot muszg by¢ zgodne
z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie
przed uzyciem kazdego materialu przewidywanego do wykonania robot stalych Wykonawca przedtozy
szczegotowa informacj¢ o zrddle produkceji, zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji Inzynierowi. To samo dotyczy instalowanych
urzadzen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robdt

Obmiar Robét bedzie okresla¢ zakres wykonywanych Robét ujetych w Dokumentacji Projektowa i STWiORB,
w jednostkach ustalonych w Kosztorysie Ofertowym. W obmiarach Robdt podaje sie rzeczywiste ilosci
wykonanych robét.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci Robét i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nast¢pujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c) odbiorowi koncowemu po wystawieniu Swiadectwa Przejecia,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu - ostatecznemu.

8.2. Odbidr Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

8.3. Odbiér czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czesSciowego Robét

dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Komisja w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja jest powolywana przez Zamawiajacego.
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8.4. Odbiér koncowy Robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego Robot
Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru konicowego Robot jest protokédt odbioru koncowego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Dokumenty do odbioru przygotowuje Wykonawca.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1) Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji Kontraktu.

2) Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

3) Recepty i ustalenia technologiczne.

4) Dzienniki Budowy i1 Arkusze Obmiaru (oryginaty).

5) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

6) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

7) Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

8) Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego

Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupehiajacych wyznaczy Komisja.

Koszt przygotowania wszystkich materiatdw do dokumentacji odbiorowej jest zawarty w cenie kontraktowe;j
i nie podlega odrebnej zaptacie

8.5. Odbiodr ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong
dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i
w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac:

- robocizn¢ bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- warto$¢ zakupu i zuzytych materialow do wykonania tymczasowych drég technologicznych wedlug
potrzeb wynikajacych z przyjetej technologii w robot,

- przeprowadzenie pomiarow, badan i odbioréw

- koszty organizacji i odszkodowania,

- prace porzadkowe.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz.U.2001.62.628 wraz z p6zniejszymi zmianami i
aktami wykonawczymi)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowien publicznych (Dz.U.2004.19.177 wraz z
pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.2001.62.627 wraz z
pozniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2004.92.881 wraz z pdzniejszymi
zmianami 1 aktami wykonawczymi)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r. w sprawie systemow oceny zgodnos$ci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE. (Dz.U.2002.209.1779)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie sposobu deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz.
2041)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.1994.89.414 wraz z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2002.108.953)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.1985.14.60 wraz z pdzniejszymi
zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzeénia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz.U.2001.112.1206)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 - Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (tekst jednolity
Dz.U.2005.240.2027 z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoréw dokumentéw
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz.U.2001.152.1736)

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U.1997.98.602 z pdézniejszymi
zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6lowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U.2003.220.2181)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem
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(Dz.U.2003.177.1729)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i
formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegétowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenistwa i zdrowia ludzi. (Dz.U.2002.151.1256)
Warunki Kontraktu
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D.07.07.01 - BUDOWA OSWIETLENIA DROG i ULIC

D.07.07.01. — Specyfikacja techniczna STWiORB

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robo6t budowy oswietlenia ulicznego przejs¢ pieszych w zakresie
przedsiewziecia pn. ,ROZBUDOWA DROGI GMINNEJ (UL. PRZEMYSEOWA) KLASY TECHNICZNEJ D OD
WLOTU DO DROGI POWIATOWEJ NR 2002K KLASY Z W KM 0+002.22 DO WLOTU DO DROGI GMINNEJ
KLASY L (UL. DLUGA) W KM 0+302.86 W ZAKRESIE BUDOWY /ROZBUDOWY JEZDNI, POBOCZY,
PRZEPUSTOW, KANALIZACJI DESZCZOWEJ SIECI TELETECHNICZNYCH I ELEKTROENERGETYCZNYCH NN
I SN, PRZEBUDOWY ZJAZDOW, ROWOW ORAZ ROZBIORKI ISTN. NAWIERZCHNI, SIECI UZBROJENIA
TERENU, ROWOW I OGRODZEN W M. DZIEWIN”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p.1.1 stanowigcych element przebudowy infrastruktury
drogowej.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Zakres wymieniony w punkcie 1.1 obejmuje wykonanie kompleksowych robot
zwigzanych z budowg sieci o$wietlenia stanowigcych element budowy oswietlenia ulicznego
przejs¢ pieszych, llos¢ - 1 szt.

W zakres prac wchodza:

- prace przygotowawcze,

- demontaz istniejgcego oswietlenia wraz z odwiezieniem elementéw rozbiérkowych
do sktadowania lub poza teren budowy,

- niezbedne roboty rozbiérkowe,

- wytyczenie tras kabli, przepustow, stupdw w terenie - nadzér uzytkownikdéw linii i
obiektow bedgcych w zblizeniu do tych linii,

- wykonanie i zasypanie wykopow kontrolnych,

- wykonanie i zasypanie wykopow dla kabli i przepustow z ubiciem gruntu warstwami,
wyréwnaniem terenu i wywiezieniem nadmiaru gruntu,

- wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kabli i przepustow,

- dostawe materiatow,

- montaz i ustawienie szaf zasilajgco-sterowniczych oswietlenia wraz z wyposazeniem,

- montaz i ustawienie stupéw oswietleniowych wraz z osprzetem,

- montaz na stupach wysiegnikow lub koron wysiegnikowych,

- montaz opraw oswietleniowych na wysiegnikach lub koronach wysiegnikowych

- montaz detektorow ruchu na wysiegnikach oraz detektorow zmierzchu mocowanych
do stupow oswietlenia,

- wykonanie osfon przepustéw kablowych z rur HDPE ¢$110 mm - pod nawierzchnig
utwardzong jezdni,

- wykonanie przepustoéw kablowych metoda przewiertu sterowanego z rur HDPE ¢110
lub $160 pod nawierzchnig utwardzong jezdni,

- uktadanie kabla elektroenergetycznego nN w rurach HDPE ¢75mm,

- uktadanie kabla sterowniczo-komunikacyjnego w rurach HDPE ¢32mm,
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- uszczelnienie otworow wyprowadzenh kabili,

- obrdébka koncow kabli elektroenergetycznego nN,

- znakowanie i opisanie kabli znacznikami plastikowymi,

- ochrona antykorozyjna konstrukciji,

- ukfadanie przewoddw uziemiajgcych (bednarki StZn 4x30 lub 4x25 mm?), oraz
wykonywanie pionowych uzioméw pretowych,

- odbior techniczny robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu przed zasypaniem,

- badania préby i pomiary linii,

- plantowanie i czyszczenie terenu,

- wywiezienie nadmiaru gruntu i gruzu,

- wykonanie inwentaryzacji i pomiarow geodezyjnych powykonawczych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- inne prace niezbedne dla wykonania linii elektroenergetycznych nN.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB: D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodne z wymaganiami dokumentac;ji
projektowej. Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika Projektu o proponowanych
zrédtach otrzymania materiatow przed rozpoczeciem ich dostawy.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego wyboru rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika
Projektu o swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w
okresie ustalonym przez Kierownika Projektu.

2.2. Materiaty budowlane

2.2.1. Piasek
Piasek do uktadania kabli oraz kanalizacji kablowej w ziemi powinien by¢ przesiewany,
drobnoziarnisty bez kamieni.

2.2.2. Beton
Do posadowienia fundamentéw stosowaé beton klasy
C-12/15 spetniajgcy norme PN-EN 206-1.

2.2.3. Rury i ksztattowniki stalowe
Wszystkie stosowane rury stalowe powinny posiada¢ trwate zabezpieczenie przed
dziataniem korozji: np. cynkowanie.

2.2.4. Rury i ksztattki z HDPE (RHDPE)

Do wykonania oston podziemnych na kable stosowac¢ rury z polietylenu HDPE
dostosowane do odpowiedniego przeznaczenia i technologii ich montazu.
Dla wykonania przepustéw pod drogami i utwardzonymi zjazdami nalezy stosowac rury z
polietylenu HDPE sztywne petnoscienne srednicy min. 110/6,3mm. Dla wykonanie oston
jedynie w miejscach skrzyzowanie lub zblizenia dopuszcza sie stosowanie rur gietkich
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karbowanych HDPE min. &75. Dla uktadania kabli sterowniczo-komunikacyjnych nalezy
stosowac rury z polietylenu HDPE @32mm.
Dla wykonania przeciskéw (przewiertéw sterowanych) nalezy stosowa¢ rury HDPE
petnoscienne dedykowane dla metod przeciskowych pod drogami $rednicy min.
2110/6,3mm.
Zaleca sie stosowanie rur koloru niebieskiego dla kabli oswietleniowych nN.
W zakresie wykonania przepustéw rurowych i rur ostonowych kabli nalezy rowniez wykonaé
obustronne uszczelnienie wejscia kabla do rury ostonowe;j.

Do wykonania oston na kable prowadzone po konstrukcjach napowietrznych stosowac rury
z polietylenu HDPE min. @25mm wraz z uchwytami dostosowanymi do technologii ich
montazu. Rury i ksztaltki montowane w przestrzeniach zewnetrznych (bedgce w
przestrzeniach oswietlanych swiattem stonecznym) powinny by¢ wykonane z tworzywa
odpornego na promieniowanie UV.

2.2.5. Folia

Folie nalezy stosowaé dla ochrony (oznaczenia) kabli zasilajgcych prowadzonych w
ziemi, przed uszkodzeniami mechanicznymi. Nalezy uzywa¢ folii z uplastycznionego PVC
koloru przewidzianego dla odpowiedniej instalacji (dla kabli nN kolor niebieski) o szerokosci
minimum 200 mm.

2.2.6. Materiaty uszczelniajgce ostony rurowe kabli

Zabezpieczenia kabli w rur ostonowych kablowych nalezy wykonywacC poprzez
obustronne uszczelnienia kabli zabudowanych w ostonach rurowych. Do uszczelniania
wyjs¢ z rur ostonowych kablowych nalezy stosowacC gotowe zestawy dtawic kablowych z
uszczelnianych poprzez wcisk lub termokurczliwe dedykowane do $rednicy rury ostonowej
oraz dodatkowe uszczelnienia wykonane wg normy PN-EN 26927:1998.

2.3. Kable

Kable elektroenergetyczne.
Na odcinkach przytgczy elektroenergetycznych nN nalezy utozy¢ kable aluminiowe
YAKXS 4x35mm? 0.6/1kV zgodnie z warunkami zasilania i Dokumentacjg Projektows.
Na odcinkach projektowanej sieci oswietleniowej nN nalezy stosowac kable aluminiowe lub
miedziane:
- YAKXS 4x35mm? 0.6/1kV dla obwoddéw os$wietleniowych miedzy stupami
oswietleniowymi zgodnie z Dokumentacjg projektowa.
Dla zasilania szafek o$wietleniowych nalezy stosowaé kable miedziane YKXS 4x16mm? lub
YKXS 5x10mm? 0.6/1kV zgodnie z Dokumentacjg Projektows.
Dla sterowanie uktadem oswietleniowym nalezy stosowaé kable miedziane YKY 2x2,5mm
0.6/1kV zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

2

Kable nalezy utozy¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami, oraz wytycznymi budowy
linii elektroenergetycznych kablowych.

Kable nalezy sktadowa¢ na bebnach w miejscu przykrytym dachem, oraz
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

Kable elektroenergetyczne powinien spetnia¢ wymagania normy PN-93/E-90301.

2.4. Przewody

Na odcinkach od tabliczek bezpiecznikowych w stupach latarih do poszczegdinych
opraw o$wietleniowych przewiduje sie prowadzenie przewodéw YDYZzo 3x2.5 mm?
0.45/0.75kV zabezpieczonych w dodatkowych gietkich rurkach instalacyjnych z tworzywa
PE.

Przewody nalezy sktadowa¢ w bebnach w miejscu przykrytym dachem, oraz
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.
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Przewody elektroenergetyczne powinien spetnia¢ wymagania normy PN-87/E-90056.
2.5. Zrédta $wiatta - latarnie
2.5.1. Oprawy oswietleniowe drogowe z zrédtem LED.

Oprawy os$wietleniowe typu ulicznego z Zrédiem $Swiatta LED koloru naturalno-biatego
(~4000K) powinny by¢ wykonana z odlewu aluminiowego malowanego proszkowo. Stopniu
szczelnosci komory optycznej IP 66 (komora osprzetu IP55). Klosz oprawy ze szkia
hartowanego lub z tworzywa o odpornosci na uderzenie min. IK 08. Elementy mocujgce
oprawe na stupie Ilub wysiegniku wykonane sg ze stali nierdzewnej, zapewnienie
mozliwosci regulacji kata nachylenia oprawy wzgledem jezdni w przypadku montazu oprawy
na stupie lub wysiegniku. Znamionowe napiecie zasilania oprawy — 230V/50Hz, klasa
ochrony elektrycznej 1l. Oprawa powinna posiada¢ zabezpieczenie przeciwprzepieciowe
uktadu elektronicznego 10kV. Konstrukcja mocowania oprawy ulicznej powinna zapewniaé
mozliwos$¢ bezposredniego montazu wiszgcego (uchwyt pionowy mocowany na wysiegniku
stupa).

Oprawa przy ustawieniu 0° (poziomym) nie moze emitowac¢ swiatta w gérng potprzestrzen -
zgodnie z Rozporzadzeniem Komisji Europejskiej (WE) nr 245/2009 z 18 marca 2009 r.
Zastosowana oprawa mysi posiadaé certyfikat bezpieczenstwa - Oznaczenie CE
potwierdzony deklaracje zgodno$ci w jezyku polskim.

Dostepno$¢ danych fotometrycznych oprawy, pozwalajgca na wykonanie obliczen
parametrow oswietleniowych w programie komputerowym zgodnych z dokumentacja
projektowa.

Wydajnos¢ swietlna oprawy powinna by¢ nie mniejsza niz 140 Im z 1W po uwzglednieniu
strat w uktadzie optycznym oraz zasilaniu.

Wskaznik oddawania barw minimum Raz70. Utrzymanie strumienia swietlnego w czasie:
80% strumienia poczagtkowego po 100 000h pracy.

Wszystkie oprawy uliczne powinny posiada¢ indywidualny czasowy uktadem redukcjg mocy
(do 60%-70% mocy znamionowej) dziatajgce w sposob autonomiczny z wilasnym
sterowaniem czasowym jednakowo zaprogramowanym dla wszystkich opraw.

Wymagany stosunek poboru energii biernej do czynnej oprawy oswietleniowej powinien by¢
nie wiekszy niz tg®=0,4 (wg standardowych wymagan TAURON Dystrybucja S.A. dla
urzadzen odbiorczych).

Jednoczesnie zastosowane oprawy oswietleniowe z uwzglednieniem ich indywidualnej
optyki powinny zapewni¢ wymagane parametry oswietleniowe przyjete w dokumentaciji
projektowe;.

2.6. Konstrukcje latarn

2.6.1. Stupy oswietlenia uktadu drogowego.

Nalezy stosowac stupy o przekroju okragtym-stozkowym stalowe, w catosci zabezpieczone
antykorozyjnie poprzez obustronnie cynkowanie ogniowe metodg zanurzeniowa, typu wg
wytycznych Dokumentacji Projektowej:

— wysokosci 8m do 9m proste o przekroju stozkowym grubosé scianki min. 3mm,
posadowione na typowych prefabrykowanych fundamentach betonowych
dostarczonych w komplecie przez producenta stupow. Stupy powinny by¢
wyposazone w zamykane wneki umozliwiajgce montaz izolowanych ztgczy kablowo




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych D.07.07.01.

bezpiecznikowych 3-kabli 4x35mm?, oraz zacisk do poditgczenia przewodu
uziemiajgcego.

Catos¢ konstrukcji stupa wraz z wysiegnikiem powinna by¢ dostosowana do bezposredniego
montazu zastosowanych opraw oswietleniowych. Obcigzenia nalezy przyjmowa¢ wg mapy
obcigzen wiatrowych tj. strefa WI (wysokos¢ do 200m. npm.), dla przyjetego zatozenia
obcigzenia przy Il kategorii terenu. Fundamenty stupow oswietleniowych oraz stupy do
wysokosci 0,4m dodatkowo zabezpieczy¢ antykorozyjnie farbami bitumicznymi (dwukrotne
malowanie).

Zastosowane stupy oswietleniowe powinny posiadaé nadany certyfikat bezpieczenstwa
biernego zgodny z normg PN-EN 12767 i PN-EN 40-5.

2.7. Ztacza kablowo-pomiarowe

Ztgcza kablowe i pomiarowe nalezy wykonac jako prefabrykaty wg standaryzacji technicznej
TAURON Dystrybucja S.A. Szafki ztagczowe powinny by¢ wykonane w obudowie z tworzywa
termoutwardzalnego o stopniu szczelnosci min. IP 44, i w Il klasie ochrony. Stosowane
ztgcza powinny by¢ akceptowane przez Zaktad Energetyczny dotyczy to m.i.: rodzaju
zamkow patentowych.

2.8. Szafki zasilania i sterowania oswietlenia SO-LED

Szafki zasilania i sterowania oswietlenia drogowego typu LED nalezy wykona¢ jako
prefabrykaty wg schematéw zatgczonych w Dokumentacji Projektowej. Szafki powinny by¢
wykonane w obudowie z tworzywa termoutwardzalnego min IP44 i w Il klasie ochrony.
Szafke nalezy posadowi¢ na prefabrykowanym fundamencie, dedykowanym do
zastosowanej obudowy szafki.

Szafke sterowniczg oswietlenia SO-LED nalezy wyposazy¢ w wylgcznik gtdwny cyfrowy
programator astronomiczny dwukanatowy sterujgcy stycznikami mocy, oraz pozostatg
aparature elektryczng okreslong na schemacie wg Dokumentacji projektowe;j.

Szafke oswietleniowg nalezy wyposazy¢ w uktad ,Soft-start” tagodnego rozruchu opraw
LED z wbudowanym by-pasem wytgczajgcym ten uktad po wykonaniu rozruchu obwodow
oswietlenia. Szafki oswietlenia SO-LED nalezy wyposazy¢ w ukfad kompensacyjny mocy
biernej z automatyczng regulacja celem zapewnienia wymaganego przez Zaktad
Energetyczny Tauron, wspotczynnika mocy biernej tg®=0,4.

2.9. Odbiér materiatow na budowie

Materiaty na budowe nalezy dostarczy¢ tgcznie ze swiadectwami jakosci, certyfikatami
lub Swiadectwami zgodnosci, oraz kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru
technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci ze swiadectwami i danymi wytworcy.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogéine”.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru
budowlanego inwestora.
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3.1.1 Przewiduje sie wykorzystanie nastepujgcego sprzetu:

- zurawia samochodowego o udzwigu do 4 t,

- samochodu specjalnego z platformg i balkonem,

- samochéd dostawczy fadownos$¢ 0.9,

- spawarki transformatorowej do 50 A lub acetylenowo-tlenowe;,

- podgrzewacza elektrycznego lub benzynowego,

- zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m®/h,

- recznego lub maszynowego zestawu Swidrow do wiercenia poziomego otworow do
50 cm,

- agregatu pragdotworczego 230/400V, 3kW,

- elektronarzedzia reczne,

- koparko tadowarki dwunaczyniowej (nie jest wymagane w przypadku recznego
prowadzenia wykopdw z uwagi na gestos¢ uzbrojenia podziemnego i naziemnego).

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogoine”.
Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwérce
dla poszczegodlnych elementéw. Przewiduje sie uzycie dowolnego sprzetu transportowego
zaakceptowanego przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie
Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Przed przystgpieniem do wykonania wykopéw liniowych dla kabli oraz wykopow dla
stupdw, stuzby geodezyjne powinny dokonac trasowania miejsc ich ustawienia. Za zgoda
Kierownika Projektu, trasowanie moze wykonac¢ firma Wykonawcy. Podstawg wytyczenia
jest dokumentacja prawna oraz techniczna.
Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ trasy z rozwigzaniami przyjetymi w Dokumentaciji
Projektowej, oraz czy w terenie nie nastgpity zmiany mogace wptyngé na koniecznosc
zmiany Dokumentaciji Projektowej.

5.2. Wykopy pod ustéj stupa lub masztu

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca ma obowigzek dokonania oceny warunkéw
gruntowych oraz zlokalizowanie usytuowania fundamentu ustoju przez stuzby geodezyjne.
Roboty wykonac recznie jako wasko przestrzenne stosujac zabezpieczenia odpowiadajgce
wymaganiom BN-83/8836-02.

5.3. Montaz stupoéw i masztow

Stupy ustawiaé nalezy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia stupa nalezy zwrdcié
uwage aby nie spowodowac zniszczenia elementow. Odchylka osi stupa od pionu nie
powinno by¢ wieksza od 0,005 jego wysokosci.

Konstrukcje wsporcze na stupie powinny by¢ tak ustawione aby zapewniaty odpowiednia
zamocowanie osprzetu i opraw oswietleniowych.

5.4. Montaz latarni
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Latarnie (oprawy) oswietleniowe nalezy montowaé¢ na wysiegniku stupa lub masztu w
sposob przewidziany dla montazu. W trakcie montazu nalezy dokonaé¢ takiego ustawienia
oprawy aby strumien swiatta byt skierowany optymalnie w kierunku drogi.

Przewody powinny by¢é zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich
przeciggania przez rury i podczas pézniejszej eksploatacji, gdyz narazone beda na tarcie o
krawedzie wewnetrzne konstrukcji stupow.

Detektory fotooptyczne zmierzchowe nalezy montowaé w taki sposéb aby czujnik nie byt
narazony na swiatto inne niz naturalne celem prawidtowej detekcji pory zmierzchu.

5.5. Montaz szafek zasilania i sterowania oswietlenia

Szafki zasilania oswietlenia nalezy montowaé¢ na prefabrykowanych fundamentach
stabilnie posadowionych w ziemi. Podczas montazu nalezy zwré6ci¢ uwage aby szafka
zostata ustawiona w poziomie i aby drzwi otwieraty sie prawidtowo.

5.6. Uktadanie kabli

Wytyczenie trasy uktadania kabla nalezy zleci¢ fachowym stuzbom geodezyjnym.
Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajgcy ich uszkodzenie poprzez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy ukfadaniu kabli nie powinna by¢ <
0°C.

Kabel zginac¢ tylko w przypadkach koniecznych , przy czym promien giecia powinien byc¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-cio krotna zewnetrzna jego Srednica.
Kable przebiegajgce pod jezdniami drég nalezy prowadzi¢c w dodatkowych rurach
ostonowych sztywnych z polietylenu HDPE$110/6,3 mm, na gtebokosci nie mniejszej niz
1.0m i 0.2m ponizej utwardzonej czesci drogi. Kable przebiegajgce pod chodnikami i w
miejscach skrzyzowania z innymi sieciami bedg prowadzone w rurach ostonowych gietkich
karbowanych z polietylenu HDPE$75mm.

Po utozeniu kabli nalezy pomierzy¢ rezystancije izolacji poszczegdlnych odcinkdw; kabli
energetycznych induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV; Przy pomiarze rezystancja
kabli nie moze by¢ mniejsza niz 50 MQ/km.

5.7. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Jako system dodatkowej ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym zastosowano
szybkie wytgczenie zasilania zgodnie z normg PN-IEC 60364/41.
Po zakonczeniu robét instalacyjnych wykona¢ wymagane pomiary ochronne.

5.8. Uziemienie

Potgczenia z uziemieniem nalezy wykonaé¢ dla wszystkich stupow i masztéw latarn
oswietleniowych, oraz dla zestawu przytgczowo pomiarowego ZZP, oraz szafek zasilajgco
sterowniczych oswietlenia SO-LED. Jako uziomy przewiduje si¢ wykonanie uziemien z
najmniej dwéch pionowych uziomow pretowych St/Cu d14-18 diugosci do 6m potgczonych
galwanicznie lub uktadanych tasm z ptaskownika St/Zn 4x25mm lub 4x30mm. Nastepnie
nalezy uziomy podigczy¢ srubowo do zacisku uziemiajgcego na stupie lub w zigczu.
Uziemienia nalezy wykonac tak aby uzyskaé rezystancje nie wiekszg od okreslonej ponizej.
Wymaganie dotyczace wartosci rezystancji uziomow:
dla szafek zasilajgco sterowniczych o$wietlenia: 10 Q,
dla kazdego stupa oswietleniowego: 30 Q.
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Dodatkowo podczas wykonywania robot nalezy zwroci¢ uwage na istniejgce uziemienia i
postepowac tak aby ich nie uszkodzié.

5.9. Préby montazowe

Obejmujg wykonanie kompletu pomiaréw zwigzanych z badaniami kablowej linii
osSwietleniowe;.

5.10. Wywo6z materiatéw z rozbidrki

Zatadowanie i wywiezienie nadwyzki ziemi z wykopdw oraz materiatow z rozbiorki na
odlegto$¢ do 10 km.

5.11. Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza przebudowywanych sieci powinna zawiera¢ wszystkie
niezbedne szczegéty wymagane odpowiednimi przepisami. Sie¢ podziemna wymaga
doktadnej dokumentacji, ze wzgledu na trudno$¢ samodzielnej lokalizacji w terenie.
Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ sporzadzona przez Wykonawce po zakonczeniu
budowy kanalizacji i kabli, w oparciu o inwentaryzacje geodezyjng w uzgodnieniu z
Kierownikiem Projektu. W szczegdlnosci dokumentacja powinna zawiera¢ dokfadne dane o
przebiegu linii przez podanie domiaréw do: trasy, gtebokos¢, przepustéw, zatomow, itd.

Do zakresu dokumentacji powykonawczej powinny naleze¢ rowniez wyniki kontroli
technicznych linii i pomiary elektryczne kabli zgodnie z postanowieniami STWiIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zasady wykonywania kontroli jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
Celem kontroli robodt jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robat.
Wykonawca robét ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Kierownikowi Projektu, zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych
robét z Dokumentacjg Projektowg oraz wymogami STWIORB. Kontrola polega na
sprawdzeniu wymagan podanych w punkcie 2 i 5.

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaé od producentow
zaswiadczenia o jakosci i certyfikaty CE stosowanych urzadzen i materiatéw, oraz sprawdzi¢
zgodnos$¢ dostarczonych materiatéw z tymi wymaganiami. Na zgdanie nalezy przedstawic
Kierownikowi Projektu te swiadectwa.

Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1 Wykopy pod fundamenty dla stupdéw i pod kabel.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdw ich wymiar i zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg. Po zasypaniu wykopow nalezy sprawdzi¢ stopieh zageszczenia gruntu, ktéry w
obrebie fundamentéw i w miejscach pod nawierzchniami drogi powinien wynosi¢ co najmniej
Is= 0,95, natomiast w pozostatych miejscach powinien wynosi¢ co najmniej Is= 0,9.
Odchytka lokalizacji rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekracza¢ 0,20 m.

6.3.2. Stupy oswietleniowe
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Sprawdzenie stupdw i masztéw powinno obejmowac:

- lokalizacje,

- zgodnos¢ posadowienia z Dokumentacjg Projektowa,

- kompletnos¢ wyposazenia i prawidtowo$¢ montazu,

- wytrzymatos$¢ fundamentu,

- doktadnosc¢ ustawienia stupka,

- prawidtowos¢ ustawienia wysiegnika i latarni wzgledem jezdni,
- jakosc¢ potgczen srubowych konstrukciji wsporczych,

- jakosc¢ potgczen kabli i przewodow na zaciskach,

- stan antykorozyjnych powtok.

6.3.3. Linie kablowe

Kable i osprzet
Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymogami norm przedmiotowych
lub dokumentacji wg ktérych zostaly wykonane, na podstawie atestow, protokotdéw odbioru
albo innych dokumentow.

Sprawdzenie ciggtosci zyt i zgodnosci faz
Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych oraz zgodnos¢ faz nalezy wykonaé przy uzyciu
odpowiednich przyrzgdow.
Wynik jest dodatni jesli poszczegdlne zyty nie majg przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na
obu kohcach linii sg oznaczone identycznie.

Pomiar rezystancji izolacji
Pomiar nalezy wykonac¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5
kV, dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci.

Sprawdzenie prawidtowosci trasy linii elektroenergetycznych
Sprawdzenie linii polega na zmierzeniu w terenie domiaréw wg Dokumentacji
Projektowej. Pomiaru dokonac tasmg miernicza.

Sprawdzenie materiatéw
Sprawdzenie materiatdéw uzytych do budowy os$wietlenia ulicznego
polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm lub innych dokumentow
stwierdzajgcych zgodnosc¢ uzytych materiatow z wymaganiami w Dokumentacji Projektowe;j
lub uzgodnionych warunkdéw technicznych.

Sprawdzenie dziatania oswietlenia
Sprawdzenie dziatania oswietlenia ulicznego nalezy dokonaé poprzez zatgczenie catego
ciggu o$wietleniowego w obecnosci wiasciciela tej instalacji.

Ocena wynikéw badan
Przedstawiong do odbioru przebudowanych i zabezpieczanych linii jest ich wykonanie
zgodne z wymogami norm i Dokumentacjg Projektowag jesli wyniki w/w badan byty
pozytywne. Elementy ktére w wyniku przeprowadzonych badan uzyskaty wynik ujemny,
powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

6.4. Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadawalajgcych wynikow badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania rob6t, na wniosek Wykonawcy Kierownik Projektu moze wyrazi¢ zgode na
niewykonywanie badah po wykonaniu robaot.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Jednostkg obmiarowg dla kompletnej przebudowy oswietlenia drogi jest [kpl.] i obejmuje
wszystkie elementy zwigzane z przebudowg oswietlenia i zabezpieczeniem sieci
kolidujgcych z wyszczegdlnieniem na:

Jednostkg obmiarowg jest metr [m] wykonania; rowu kablowego, zasilania szafek
oswietlenia, sieci kablowej i oston kabli, uziemienia ochronnego zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonanych robét.

Jednostkg obmiarowg jest sztuka [szt.] wykonania; szafy sterowniczej oswietlenia, zestawu
przytagczowego, zakonczen kabli zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robét.
Jednostka obmiarowg jest sztuka [szt] montazu lub demontazu; stupow, osprzetu
stupowego, wysiegnikéw, opraw oswietleniowych, detektoréw ruchu, czujnikédw zmierzchu
zgodnie z obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot.

Jednostka obmiarowg jest pomiar [odcinek] wykonania; wszystkich niezbednych pomiarow
pomontazowych sieci.

Obmiaru robdét dokona¢ nalezy w oparciu o Dokumentacje Projektowg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy akceptowane przez Kierownika Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw kontrolnych
przedstawianych przez Wykonawce w odniesieniu do jakosci materiatéw wg p.2. i wymagan
okreslonych w p.5. W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu dziatajgc w imieniu
Inwestora ustali zakres wykonania robét poprawkowych, ktore Wykonawca wykona na
wiasny koszt w terminie ustalonym przez Kierownika Projektu.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
- Aktualng Dokumentacje Projektowg Powykonawczg tj. poprawiong i uzupetniong o
zmiany dokonane w czasie budowy (dwa egzemplarze),
- geodezyjng Dokumentacje Powykonawczg wykonang przez uprawnionych geodetow

(dwa egzemplarze),

- dane geotechniczne obejmujgce zakwalifikowanie do odpowiedniej kategorii gruntow,

- dane punktow nawigzania sytuacyjno-wysokosciowego wraz z rzednymi,

- protokoty z dokonanych sprawdzen, pomiardw i badan kontrolnych,

- dokumenty i atesty dotyczgce jako$ci stosowanych materiatow,

- dziennik budowy i ksiege obmiaru,

- protokdt odbioru robét przez Uzytkownika,

- protokdt odbioru robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz czesciowych wraz z
uwagami, zaleceniami i ich realizacja,

- o$wiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci wigczenia sieci do
uzytkowania.

Przewiduje sie nastepujgce odbiory:
- odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
- odbidr czesciowy,
- odbidr ostateczny,
- odbidr pogwarancyjny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.
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Podstawe ptatnos$¢ stanowi cena ryczattowa za kompletng budowe oswietlenia drogowego
[kpl.], sktadajgcej sie z cen ryczaltowych za sztuke [szt.] lub metr [m], pomiar [odcinek], ktorg
nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem przedstawionym doktadnie w przedmiarze robot i
oceng jakosci wykonanych robét wyszczegodlnionych w pk. 1.3.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:

Dla demontazu istniejgcego stupa, istniejgcych przewoddw oraz kabli, istniejgcych ztgczy

kablowych i szafek oswietleniowych, istniejgcych opraw oswietlenia drogowego:
e roboty przygotowawcze,

wytyczenie i oznakowanie robdt,

roboty ziemne (wykopy, zasypy z zageszczaniem),

demontaz przewodow linii napowietrznej,

demontaz kabli podziemnych,

demontaz elementéw rozdzielczych i uziemien sieci oswietleniowej,

demontaz oprawy oswietlenia ulicznego,

demontaz stupa — wraz jego uzbrojeniem,

transport materiatu z demontazu,

Oczyszczenie terenu z resztek budowlanych gruzu i ziemi, zatadunek i

wywiezienie na wysypisko.

Dla montazu:
e roboty przygotowawcze,
wytyczenie i oznakowanie robdt,
dostawa i transport materiatow,
roboty ziemne (wykopy, podsypki i zasypki piaskowe, zasypy z zageszczaniem),
wykonanie przewiertow sterowanych maszynowych rurami przepustowymi,
montaz szafek przylgczowych oraz szafek o$wietleniowych,
montaz muf i glowic kablowych wraz z obrébkg kabli,
montaz stupa wraz z osprzetem,
ustawienie stupa wraz z oprawami na wysiegnikach,
wykonywanie uzioméw wraz z ztgczem kontrolnym,
wykonanie napowietrznych lub kablowych linii zasilajgcych,
wykonanie oston rurowych wraz z uszczelnieniem wejs¢ dla linii kablowych,
montaz oprawy oswietlenia wraz z wysiegnikami,
montaz przewodow zasilajgcych oraz skrzynek bezpiecznikowych na stupie,
wykonanie powlok i zabezpieczen antykorozyjnych,
wykonanie pomiaréw pomontazowych elektrycznych i oswietleniowych,
wykonanie inwentaryzacji powykonawczej i przekazanie jej wiascicielowi sieci,
nadzér wiascicieli i gestoréw sieci elektroenergetycznych oraz innych sieci
uzbrojenia terenu,
o Oczyszczenie terenu z resztek budowlanych gruzu i ziemi, zatadunek i
wywiezienie na wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-HD 603 $1 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.
2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.
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3. N SEP-E-0004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

4. PN-55/E-05021 Urzgdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczenie obcigzalnosci
przewoddw i kabli.

5. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne -Fundamenty konstrukcji
wsporczych -Obliczenia statyczne i projektowanie.

6. PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

7. PN-EN 132011 Oswietlenie drog. Czes¢ 1: Wybor klas oswietlenia.

8. PN-EN 13201-1 Oswietlenie drég. Czes¢ 1: Wymagania oswietleniowe. Zatgcznik
B (informacyjny).

9. PN-EN 60598-1 Oprawy oswietleniowe — Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne i badania.

16. PN-EN 60598-2-3 Oprawy oswietleniowe — Czes¢ 2-3: Wymagania
szczegotowe — Oprawy oswietleniowe drogowe i uliczne.

11. PN-EN 40-2 Stupy oswietleniowe. Czes¢ 2: Wymagania ogdlne i wymiary.

12. PN-EN 40-3-1 Stupy oswietleniowe. Czes¢ 3-1: Projektowanie i weryfikacja --
Obcigzenia charakterystyczne.

13. PN-EN 40-3-2 Stupy oswietleniowe. Czes¢ 3-2: Projektowanie i weryfikacja --
Weryfikacja za pomoca badan.

14. PN-EN 40-4 Stupy oswietleniowe. Czes¢ 4: Wymagania dotyczace stupdw
oswietleniowych z betonu zbrojonego i sprezonego.

15. PN-EN 40-5 Stupy oswietleniowe. Czes¢ 5: Stupy oswietleniowe stalowe —
Wymagania.

16. PN-EN 40-6 Stupy oswietleniowe. Czes¢ 5: Stupy oswietleniowe aluminiowe —
Wymagania.

17. PN-EN 1991-1-4 Eurokod 1 Oddzialywania na konstrukcie -- Czes$¢ 1-4:
Oddziatywania ogdlne -- Oddziatywania wiatru.

18. PN-EN 12767 Bierne bezpieczenstwo konstrukcji wsporczych dla urzgdzen

drogowych -- Wymagania i metody badan

19.PN-EN 60439-1 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - Czes¢ 1: Postanowienia
ogolne.
20.PN-EN 60439-1 Rozdzielnice i sterownice niskonapigeciowe - Cze$¢ 2 : Rozdzielnice i

sterownice do rozdziatu energii elektrycznej.

21. BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

22. PN-EN 206-1 Beton: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

23. PN-HD 60364-4-41 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-41: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem
elektrycznym

24. PN-IEC 60364/41 Zabezpieczenie przeciwporazeniowe. Szybkie wytgczanie

zasilania.
25. PN-IEC 60364-5-54 Uziemienia i przewody ochronne.
26. PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

27. PN-EN 26927:1998 Budownictwo — Wyroby do uszczelniania. Kity — Terminologia.

28. PN-C-89269:1997 Folie kalandrowane ze zmiekczonego polichlorku winylu.

29. PN-P-50801:1989 Opakowania transportowe tekturowe. Podstawowe formy
konstrukcyjne. Symbole.

30. PN-EN 1997-1 Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne.

31. PN-B-06050:1999 Geotechnika -Roboty ziemne —Wymagania ogdine.

10.2. Inne Dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401.
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2. Rozporzgdzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej. Dz. Ustaw nr 81 z dn. 26. 1 1.1990 r.

3. Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przez ITB w
1982 r.

4. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie,

5. Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie,

6. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach,

7. Ustawa prawo energetyczne z dnia 10 kwietnia 1997 roku (art. 18 ust. 1 pkt 2 3)
(planowanie i finansowanie oswietlenia na terenie gminy, drég gminnych, powiatowych i
wojewoddzkich jest zadaniem wtasnym gminy).

8. Standaryzacja techniczna Zaktadu Energetycznego TAURON Dystrybucja S.A.
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D.01.03.01 -PRZEBUDOWA NAPOWIETRZNYCH | KABLOWYCH SIECI
ELEKTROENERGETYCZNYCH

D.01.03.01. — Specyfikacja techniczna STWiORB

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z przebudowg i zabezpieczeniem sieci
elektroenergetycznych, w zakresie przedsiewziecia pn. ,ROZBUDOWA DROGI GMINNEJ (UL.
PRZEMYSEOWA) KLASY TECHNICZNEJ D OD WLOTU DO DROGI POWIATOWEJ NR 2002K KLASY Z W KM
0+002.22 DO WLOTU DO DROGI GMINNEJ KLASY L (UL. DLUGA) W KM 0+302.86 W ZAKRESIE BUDOWY
/ROZBUDOWY JEZDNI, POBOCZY, PRZEPUSTOW, KANALIZACJI DESZCZOWEJ SIECI TELETECHNICZNYCH
I ELEKTROENERGETYCZNYCH NN I SN, PRZEBUDOWY ZJAZDOW, ROWOW ORAZ ROZBIORKI ISTN.
NAWIERZCHNI, SIECI UZBROJENIA TERENU, ROWOW I OGRODZEN W M. DZIEWIN”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6ét wymienionych w p.1.1 stanowigcych element dostosowania sieci
elektroenergetycznej do nowoprojektowanej infrastruktury drogowe;.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Zakres wymieniony w punkcie 1.1 obejmuje wykonanie kompleksowych robot
zwigzanych z wykonaniem przebudowy sieci elektroenergetycznych stanowigcych element
budowy uktadu drogowego, llos¢ - 1 szt.

W zakres prac wchodza:

- prace przygotowawcze,

- demontaz istniejgcych elementéw linii elektroenergetycznych wraz z odwiezieniem
elementéw rozbidérkowych poza teren budowy,

- wytyczenie tras kabli, przepustow, stupéw w terenie,

- nadzor uzytkownikdw linii i obiektow bedgcych w zblizeniu do tych linii,

- wykonanie i zasypanie wykopow kontrolnych,

- wykonanie i zasypanie wykopow dla kabli i przepustow z ubiciem gruntu warstwami,
wyrownaniem terenu i wywiezieniem nadmiaru gruntu,

- wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kabli i przepustow,

- dostawe materiatow,

- montaz i ustawienie kompletnych stupdéw wirowanych wraz z osprzetem,

- montaz na stupach przewodow gotych AL i AFL linii napowietrzne;j,

- montaz na stupach przewodow izolowanych AsXSn linii napowietrznej,

- montaz przytaczy z linii napowietrznej nN,

- wykonanie rur ostonowych i przepustéw kablowych z rur polietylenowych HDPE ¢$110
i 160 mm,

- ukfadanie kabla elektroenergetycznego nN i SN,

- uszczelnienie otworow wyprowadzenh kabli z rur ostonowych,

- obrébka koncow kabli elektroenergetycznego nN i SN,

- montaz muf i gtowic na kablach elektroenergetycznych,

- znakowanie i opisanie kabli znacznikami plastikowymi,

1
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- ochrona antykorozyjna konstrukcji,

- uktadanie przewoddéw uziemiajgcych (bednarki StZn 30x4mm lub 40x5mm), oraz
wykonywanie pionowych uziomow pretowych,

- odbidr techniczny robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu przed zasypaniem,

- badania préby i pomiary linii,

- plantowanie i czyszczenie terenu,

- wywiezienie nadmiaru gruntu i gruzu,

- wykonanie inwentaryzacji i pomiarow geodezyjnych powykonawczych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- inne prace niezbedne dla wykonania linii elektroenergetycznych nN i SN.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogoine”.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét i ich zgodnos$é z
Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Kierownika projektu.

2. MATERIALY

2.1. Ogodine wymagania
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodne z wymaganiami
dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika projektu o
proponowanych zrédtach otrzymania materiatow przed rozpoczeciem ich dostawy.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego wyboru rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika projektu
0 swoim wyborze najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w okresie
ustalonym przez Kierownika projektu.

2.2. Materiaty budowlane

2.2.1. Piasek
Piasek do opsypki kabli oraz kanalizacji kablowej w ziemi powinien by¢ przesiewany,
drobnoziarnisty bez kamieni.

2.2.2. Beton
Do posadowienia stupdw oraz ztgczy kablowych stosowac beton klasy min.
C-12/15 spetniajgcy norme PN-EN 206-1.

2.2.3. Rury i ksztattowniki stalowe
Wszystkie stosowane rury stalowe powinny posiadaé trwate zabezpieczenie przed
dziataniem korozji: np. cynkowanie.

2.2.4. Rury i ksztattki z polietylenu HDPE (RHDPE)

Do wykonania oston podziemnych na kable stosowac rury z polietylenu HDPE
dostosowane do odpowiedniego przeznaczenia i technologii ich montazu.
Dla wykonania przepustéw pod drogami i utwardzonymi zjazdami nalezy stosowac rury z
polietylenu HDPE sztywne petnoscienne srednicy min. 110/6,3mm, a dla kabli SN srednicy
min. ¢160/9,Ymm. Dla wykonanie oston jedynie w miejscach skrzyzowanie lub zblizenia
dopuszcza sie stosowanie rur sztywnych karbowanych.
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Dla wykonania przeciskow (przewiertow sterowanych) nalezy stosowa¢ rury HDPE
peinoscienne dedykowane dla metod przeciskowych pod drogami $rednicy min.
2110/6,3mm, a dla kabli SN srednicy min. g160/9,1mm.

Dla wykonania oston rurowych na istniejgce kable nalezy stosowac rury HDPE dwudzielne
sztywne srednicy min. g110/5mm dla kabli nN, a dla kabli SN srednicy min. g160/9,5mm.
Zaleca sie stosowanie rur koloru niebieskiego dla kabli nN i czerwonego dla kabli SN.

Do wykonania oston na kable mocowane do Zerdzi stupow stosowac rury petnoscienne z
tworzywa czarnego odpornego na promieniowanie UV. Rure nalezy dostarczy¢ w komplecie
z uchwytami do odpowiednich zerdzi.

W zakresie wykonania przepustéw rurowych i rur ostonowych kabli nalezy rowniez wykonaé
obustronne uszczelnienie wejscia kabla do rury ostonowe;j.

2.2.5. Folia ostrzegawcza

Folie nalezy stosowa¢ dla ochrony (oznaczenia) kabli zasilajgcych prowadzonych w
ziemi. Nalezy uzywac folii z uplastycznionego PVC koloru przewidzianego dla odpowiedniej
instalacji (dla kabli nN kolor niebieski, a dla kabli SN kolor czerwony) o szeroko$ci minimum
200 mm, (dla kabli SN kolor czerwony) o szerokosci minimum 300 mm.
Dodatkowo trase podziemnej linii  kablowej nalezy oznaczy¢ znacznikami
elektromagnetycznymi (EMS) zgodnie z Standardem technicznym nr 36/2020.

2.2.6. Kit uszczelniajgcy

Zabezpieczenia kabli w rur ostonowych kablowych nalezy wykonywacC poprzez
obustronne uszczelnienia kabli zabudowanych w ostonach rurowych. Do uszczelniania
wyjs¢ z rur ostonowych kablowych nalezy stosowacC gotowe zestawy dtawic kablowych z
uszczelnianych poprzez wcisk lub termokurczliwe dedykowane do $rednicy rury ostonowej
oraz dodatkowe uszczelnienia wykonane wg normy PN-EN 26927:1998.

2.3. Kable

2.3.1.Kable elektroenergetyczne nN (0.4kV)
Na odcinku przebudowywanej sieci elektroenergetycznej stosowa¢ zgodnie z
aktualnymi standardami TAURON Dystrybucja S.A. kable:
- W izolacji z polietylenu usieciowanego NA2XY-J 4x240mm?, NA2XY-J 4x120mm?
(0.6/1kV), NA2XY-J 4x35mm? (0.6/1kV), zastepujgce dawniej stosowane YAKY i
YAKXS.

Kable energetyczne nN powinien spetnia¢ wymagania normy PN-HD 603 S1.

2.3.2.Kable energetyczne SN (20kV)
Na odcinkach przebudowywanych linii elektroenergetycznych SN kable w izolacji z
polietylenu usieciowanego zgodnie z dokumentacja projektowa:
- 3x NA2XS(FL)2Y 120/50mm? (12/20kV),
- 3x NA2XS(FL)2Y 240/50mm? (12/20kV).

lub
- 3x XRUHAKXS 120/50mm? (12/20kV),
- 3x XRUHAKXS 240/50mm? (12/20kV).
Lub kable tradycyjne SN, jezeli dokumentacja takie przewiduje:
- HAKnFtA 3/120mm? (12/20kV),
- HAKnFtA 3/240mm? (12/20kV).

Kable energetyczne linii SN powinien spetnia¢ wymagania normy PN-HD 620 S2.

Kable nalezy utozy¢ zgodnie z normg N-SEP-E-004, oraz wytycznymi budowy linii
elektroenergetycznych.
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Kable nalezy sktadowa¢ na bebnach w miejscu przykrytym dachem, oraz
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

2.4. Przewody

2.4.1.Przewody energetyczne nN (0,4kV)
Na nowych odcinkach przebudowywanej napowietrznej sieci elektroenergetyczne;j:

- AsXSn 4x 95mm? lub AsXSn 4x 70mm? (0.6/1kV) na odcinkach magistralnych lub
AsXSn 4x35mm? (0.6/1kV) na odcinkach odgateznych (odpowiednio dla danej linii).
Dla linii oswietleniowych podwieszonych do linii elektroenergetycznych nalezy
stosowac przewody AsXSn 4x 25mm? lub AsXSn 2x 35mm? (0.6/1kV). W przestach
skrzyzowaniowych z drogami nalezy unikac¢ tgczenia przewodow.

- Na odcinkach przebudowy istniejgcych linii gotych przewody AL. 35, 50 i 70 mm?
(odpowiednio dla danej linii). W przestach skrzyzowaniowych z drogami nalezy
unika¢ tgczenia przewodéw.

Na odcinkach przebudowy linii oswietleniowych nalezy stosowa¢ odpowiednio przewody

izolowane lub gote o przekroju min. 25 mm?.

Na odcinkach przebudowywanych przytaczy do budynkow:
- AsXSn 4x 16(25)mm? (0.6/1kV) lub AsXSn 2x16(25)mm? (0.6/1kV).

Przewody elektroenergetyczne izolowane powinien spetniaé wymagania normy PN-
HD 626 S1.

- Na odcinkach podtgczenia latarh oswietleniowych na stupach przewodow YDYzo
3x2.5 mm? 0.45/0.75kV, lub odpowiednie LY 2.5 mm? 0.45/0.75kV.

- Przewody do podtgczenia latarn powinien spetniaC wymagania normy PN- HD 21.13
S1.

2.4.2 .Przewody energetyczne SN (15kV)
Na odcinkach przebudowywanej napowietrznej sieci elektroenergetycznej:
- AFL-6 35, 50 i 70mm? (odpowiednio dla dane;j linii). W przestach skrzyzowaniowych z
drogami nalezy unikac tgczenia przewodow.

Przewody elektroenergetyczne gote powinien spetnia¢é wymagania normy PN-IEC
61089.

2.5. Ztacza kablowe

Ztacza kablowe nalezy wykonac jako prefabrykaty wg schematu i zestawienia
materiatdbw zamieszczonego w Dokumentacji Projektowej. Szafki powinny by¢ wykonane w
obudowie z tworzywa termoutwardzalnego o stopniu szczelnosci min. IP 44, i w Il klasie
ochrony. Stosowane ztgcza powinny by¢ akceptowane przez Zaktad Energetyczny TAURON
Dystrybucja S.A. dotyczy to m.i.: rodzaju zamkéw patentowych.

2.6. Osprzet kablowy

Dla tgczenia lub zakanczania (wykonania obrdébki) kabli nN nalezy stosowac osprzet
kablowy tj. mufy i glowice z materiatéw termokurczliwych o napieciu izolacji 1kV.
Dla taczenia lub zakanczania (wykonania obrébki) kabli SN nalezy stosowaé osprzet
kablowy tj. mufy i glowice z o napieciu izolacji 20kV. Do tgczenia linii kablowych tradycyjnych
HAKnFtA z liniami kablowymi 3x NA2XS(FL)2Y (XRUHAKXs) nalezy stosowaé mufy typu
przejsciowego typu zywicznego.
Mufy i glowice nalezy dostarczy¢ w komplecie 2z zlgczkami sSrubowymi lub
zaprasowywanymi.
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Osprzet kablowy powinien mie¢ parametry zgodne z projektem oraz z standardami Zaktadu
Energetycznego TAURON Dystrybucja S.A.

2.7. Konstrukcje wsporcze

Stupy zelbetowe wirowane do budowy napowietrznych linii elektroenergetycznych
powinny mie¢ parametry zgodne z projektem oraz z standardami Zaktadu Energetycznego
TAURON S.A. Kompletne stanowiska stupowe nalezy wykonywaé wg. ,Albuméw
typizacyjnych budowy napowietrznych linii energetycznych”, np. wydawnictwa PTPIREE.

2.8. Osprzet do linii napowietrznych

Osprzet do budowy napowietrznych linii elektroenergetycznych powinny mieé
parametry zgodne z projektem oraz standardami Zaktadu Energetycznego TAURON S.A.
Zastosowany osprzet musi spetnia¢ warunki wytrzymatosci takie jak: mechanicznej,
napieciowe i natezenia prgdu dla danego typu linii. Osprzet montowany na liniach
napowietrznych musi by¢ dedykowany do montazu na terenach zewnetrznych.

2.9. Ograniczniki przepie¢

Ograniczniki przepie¢ montowane na linii napowietrznej powinny posiadac
dedykowane zaciski dla linii gotych lub izolowanych, odpowiednio dal danego typu linii.
Parametry techniczne ogranicznikédw przepie¢ powinny by¢é zgodne z projektem oraz
standardami Zaktadu Energetycznego TAURON Dystrybucja S.A.

2.10. Wyposazenie oswietleniowe na linii elektroenergetycznej

Montaz wyposazenia sieci oswietleniowej na linii energetycznej tj. wysiegniki stalowe
ocynkowane dt. do 1,5m wraz z uchwytami do Zerdzi, oprawy oswietleniowe z Zrodtami
Swiatta, oraz skrzynki bezpiecznikowe tj. podstawy bezpiecznikowe wraz z wkiadka
topikowg. Montaz elementow o$wietleniowych na linii energetycznej nalezy wykona¢ zgodne
z projektem oraz standardami Zaktadu Energetycznego TAURON Dystrybucja S.A.

2.11. Odbior materiatéw na budowie

Materialy na budowe nalezy dostarczy¢ tacznie ze swiadectwami jakosci B,
certyfikatami CE lub swiadectwami zgodnosci, oraz kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci ze swiadectwami i danymi wytworcy.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogoine”.
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Kierownika projektu.

Przewiduje sie wykorzystanie nastepujacego sprzetu:
- zurawia samochodowego o udzwigu do 4 t,
- samochodu specjalnego z platformg i balkonem,
- spawarki transformatorowej do 50 A lub acetylenowo-tlenowe;j,
- podgrzewacza elektrycznego lub benzynowego,
- zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

5



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych D.01.03.01.

- recznego lub maszynowego zestawu Swidrow do wiercenia poziomego otworow do
50 cm,

- agregatu pragdotworczego 230/400V, 3kW,

- koparki jednonaczyniowej (nie jest wymagane w przypadku recznego prowadzenia
wykopow z uwagi na gestos¢ uzbrojenia podziemnego i naziemnego).

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny byé zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegodlnych elementéw. Przewiduje sie uzycie dowolnego sprzetu
transportowego zaakceptowanego przez Kierownika projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
Przed przystgpieniem do wykonania wykopéw liniowych dla kabli oraz wykopow dla
stupow, stuzby geodezyjne powinny dokona¢ trasowania miejsc ich ustawienia. Za zgodg
Kierownika projektu, trasowanie moze wykonac¢ firma Wykonawcy. Podstawg wytyczenia
jest dokumentacja prawna oraz techniczna.
Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ trasy z rozwigzaniami przyjetymi w Dokumentacji
Projektowej, oraz czy w terenie nie nastgpity zmiany moggce wptyngé na koniecznosé
zmiany Dokumentacji Projektowe;.

5.2. Wykopy pod ustoéj stupa

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca ma obowigzek dokonania oceny warunkéw
gruntowych oraz zlokalizowanie usytuowania fundamentu ustoju przez stuzby geodezyjne.
Roboty wykonac recznie jako wasko przestrzenne stosujac zabezpieczenia odpowiadajgce
wymaganiom BN-83/8836-02.

5.3. Montaz stupow

Stupy ustawia¢ nalezy przy pomocy dzwigu. Podczas podnoszenia stupa nalezy zwrdécic
uwage aby nie spowodowac zniszczenia elementéw. Odchytka osi stupa od pionu nie
powinno by¢ wieksza od 0,01 jego wysokosci. Przed przestgpieniem do montazu stupow
nalez sprawdzi¢ ich usytuowanie, oraz rzedng posadowienia wg projektu.

Konstrukcje wsporcze na stupie powinny by¢ tak ustawione aby zapewniaty
odpowiednia zamocowanie osprzetu linii napowietrznej i zejs¢ kablowych.

5.4. Montaz przewodéw napowietrznych

Przewody napowietrzne nalezy montowaé na uprzednio posadowionych i wyposazonych
w osprzet sieciowy stupach linii energetycznych. Montaz przewoddéw na izolatorach nalezy
wykona¢ zgodnie z projektem wg rozwigzan okreslonych w ,Albumach typizacyjnych
budowy napowietrznych linii energetycznych” oraz zgodnie z normami. Po dokonanie
montazu nalezy wykona¢ sprawdzenie naciggu przewoddéw, oraz wysoko$ci zawieszenia
przewodow, ich zwisu i zgodnosci z Dokumentacja Projektows.
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5.5. Uktadanie kabli

Wytyczenie trasy uktadania kabla nalezy zleci¢ fachowym stuzbom geodezyjnym.

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajgcy ich uszkodzenie poprzez zginanie,
skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy ukfadaniu kabli nie powinna byc¢
mniejsza od podanej przez producenta kabla, zaleca sie ukfadanie kabli w temperaturze
powyzej 0°C.

Kabel zginac¢ tylko w przypadkach koniecznych , przy czym promien giecia powinien byc¢
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz podany przez producenta danego typu kabla. Jezeli
brak danych producenta to nalezy stosowaé¢ zalecenia zginania kabli wg normy N-SEP-E-
004.

Kable przebiegajgce pod jezdniami drog nalezy prowadzi¢ w dodatkowych rurach
ostonowych z polietylenu HDPE, na gtebokosci nie mniejszej niz 1.0m i 0.2m ponizej
utwardzonej czesci drogi. Kable przebiegajgce pod wjazdami i w miejscach skrzyzowania -
zblizenia z innymi sieciami nalezy prowadzi¢ w rurach ostonowych jednoczesciowych lub
dzielonych z polietylenu HDPE.

Po utozeniu kabli nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegolnych odcinkow; kabli
energetycznych induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV; Przy pomiarze rezystancja
kabli nie powinna by¢ mniejsza niz okreslona w normie N-SEP-E-004.

5.6. Wykonanie ochrony przeciwporazeniowej

Jako system ochrony przed porazeniem prgdem elekirycznym linii nN stosowac
rozwigzania zgodne z normg PN-IEC 60364-4-41.
Jako system ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym linii SN stosowa¢ rozwigzania
zgodne z normg PN-E-05115.

Po zakonczeniu robét instalacyjnych i sieciowych nalezy wykona¢ wymagane pomiary
ochrony przeciwporazeniowej i zamiescic je w protokole.

5.7. Uziemienie

Uziemienia nalezy wykona¢ dla wytypowanych w projekcie stupdw linii
energetycznych, oraz dla ztgczy kablowych. Jako uziomy przewiduje sie wykonanie najmniej
dwéch pionowych uziomow pretowych ©14-18 (stalowych galwanizowanych StZn lub Cu)
dtugosci do 6m potgczonych galwanicznie z ptaskownikiem StZn 30x4mm i 40x5mm ktéry
nastepnie nalezy podtaczy¢ Srubowo do zacisku uziemiajgcego na stupie lub w zigczu.
Nalezy wykona¢ tyle uzioméw pionowych dla danego uziemienia aby uzyskaé rezystancje
nie wiekszg od okreslonej w projekcie.

Kazde uziemienie nalezy wyposazy¢ w srubowe ztgcze kontrolne.
Dodatkowo podczas wykonywania robot nalezy zwroci¢ uwage na istniejgce uziemienia i
postepowac tak aby ich nie uszkodzié.

5.8. Proby montazowe

Obejmujg wykonanie kompletu préb i pomiaréw zwigzanych z badaniami
przebudowywanych linii elektroenergetycznych.

5.9. Demontaze, wywo6z materiatéw z rozbiérki
W celu wykonania przebudowy sieci elektroenergetycznych nalezy wykonaé niezbedne
demontaze okreslone w projekcie. Zatadowanie i wywiezienie nadwyzki ziemi z wykopow

oraz materiatéw z rozbiorki przewidziano na odlegtosé do 10 km.

5.10. Dokumentacja powykonawcza
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Dokumentacja powykonawcza przebudowywanych sieci powinna zawiera¢ wszystkie
niezbedne szczegéty wymagane odpowiednimi przepisami. Sie¢ podziemna wymaga
doktadnej dokumentacji, ze wzgledu na trudno$¢ samodzielnej lokalizacji w terenie.
Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ sporzadzona przez Wykonawce po zakonczeniu
budowy kanalizacji i kabli, w oparciu o inwentaryzacje geodezyjng w uzgodnieniu z
Kierownikiem projektu. W szczegodlnosci dokumentacja powinna zawiera¢ doktadne dane o
przebiegu linii przez podanie domiaréw do: trasy, gtebokos¢, przepustéw, zatomow, itd.

Do =zakresu dokumentacji powykonawczej powinny naleze¢ rowniez wyniki kontroli
technicznych linii i pomiary elektryczne kabli zgodnie z postanowieniami ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady wykonywania kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogoine”.

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych
robét. Wykonawca robot ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w
celu wykazania Kierownikowi projektu, zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych
robot z Dokumentacjg Projektowg oraz wymogami ST. Kontrola polega na sprawdzeniu
wymagan podanych w punkcie 2 i 5.

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatéw, oraz sprawdzi¢ zgodnosc
dostarczonych materiatbw z tymi wymaganiami. Na Zzgdanie nalezy przedstawic¢
Kierownikowi projektu te swiadectwa.

Badania w czasie wykonywania robét

6.3.1 Wykopy pod fundamenty dla stupdw i pod kabel.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopéw ich wymiar i zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa. Po zasypaniu wykopow nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu, ktory w
obrebie fundamentoéw i w miejscach pod nawierzchniami drogi powinien wynosi¢ wg proktora
co najmniej Is= 0,95, natomiast w pozostatych miejscach powinien wynosi¢ co najmniej Is=
0,9.

Odchytka lokalizacji rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekracza¢ 0,20 m.

6.3.2. Stupy
Sprawdzenie stupéw powinno obejmowac:
- lokalizacje,
- zgodnos¢ posadowienia (rzedna wysokosciowa) z Dokumentacjg Projektowa,
- kompletnos¢ wyposazenia i prawidtowos¢ montazu,
- wytrzymatos¢ fundamentu,
- doktadnos¢ ustawienia stupka,
- prawidtowos¢ montazu osprzetu,
- jakosc¢ potgczeh srubowych konstrukciji wsporczych,
- jakosc¢ potgczeh kabli i przewoddw na zaciskach,
- stan antykorozyjnych powtok.

6.3.3. Linie kablowe
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Kable i osprzet
Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymogami norm przedmiotowych
lub dokumentaciji wg ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestéw, protokotéw pomiaréw
i odbioru albo innych dokumentow.

Sprawdzenie ciggtosci zyt i zgodnosci faz
Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych oraz zgodnos¢ faz nalezy wykonac¢ przy uzyciu
odpowiednich przyrzgdow.
Wynik jest dodatni jesli poszczegdlne zyty nie majg przerw oraz jesli poszczegdlne fazy na
obu kohcach linii sg oznaczone identycznie.

Pomiar rezystanciji izolacji
Pomiar nalezy wykonac¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5
kV, dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci .

Proba napieciowa izolaciji
Prébe napieciowg izolacji nalezy wykonac¢ prgdem statym lub wyprostowanym. W
przypadku linii kablowych o napieciu wyzszym od 1kV prad uptywu nalezy mierzyc
oddzielnie dla kazdej zyty.

Pomiar wytadowan niezupetnych
Dla linii kablowych sredniego napiecia SN zgodnie z wymaganiami TAURON
Dystrybucja S.A. nalezy dodatkowo wykonaé pomiar wytadowan niezupetnych.

Sprawdzenie prawidtowo$ci trasy linii elektroenergetycznych
Sprawdzenie linii polega na zmierzeniu w terenie domiaréw wg Dokumentacji
Projektowej. Pomiaru dokonac¢ przyrzadem geodezyjnym lub tasmg miernicza.

6.3.4. Sprawdzenie materiatow
Sprawdzenie materiatdw uzytych do przebudowy sieci elektroenergetycznych
polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm lub innych dokumentow
stwierdzajgcych zgodnos¢ uzytych materiatbw z wymaganiami w Dokumentacji Projektowej
lub uzgodnionych warunkoéw technicznych.

6.3.5. Sprawdzenie przewoddw linii napowietrzne;j
Sprawdzenie przewodow powinno obejmowac: jakos$¢ potgczen, sposéb zamocowania
na izolatorach, kontrole naprezenia, zwis przewodéw na podstawie pomiaru rzednych.

6.3.6. Ocena wynikow badan

Przedstawiong do odbioru przebudowanych i zabezpieczanych linii jest ich wykonanie
zgodne z wymogami norm i Dokumentacjg Projektowg jesli wyniki w/w badan byly
pozytywne. Elementy ktére w wyniku przeprowadzonych badan uzyskaty wynik ujemny,
powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

6.4. Badania po wykonaniu robét
W przypadku zadawalajgcych wynikow badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy Kierownik projektu moze wyrazi¢ zgode na
niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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Jednostkg obmiarowg dla kompletnej przebudowy sieci elektroenergetycznej jest [kpl.] i
obejmuje wszystkie elementy zwigzane z przebudowywanymi i zabezpieczanymi sieciami
elektroenergetycznymi z wyszczegdlnieniem na:

Jednostkg obmiarowg jest metr [m] wykonania Ilub demontazu; przewoddéw linii
napowietrznej, rowu kablowego wraz z podsypkag piaskowa, linii kablowej i oston rurowych
kabli, przewiertéw rurowych, uziemienia ochronnego zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
wykonanych robot.

Jednostkg obmiarowg jest sztuka [szt.] wykonania lub demontazu; mufowania kabli,
zakonczen kabli, ztgczy kablowych, zigczy pomiarowych, zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonanych robét.

Jednostka obmiarowg jest sztuka [szt] montazu lub demontazu; stupow, osprzetu
stupowego, przytaczy energetycznych, wysiegnikow i opraw oswietleniowych zgodnie z
obmiarem i oceng jakosci wykonanych robot.

Jednostka obmiarowg jest pomiar [pomiar] wykonania; wszystkich niezbednych pomiaréow
pomontazowych sieci elektroenergetycznych.

Obmiaru robét dokona¢ nalezy w oparciu o Dokumentacje Projektowg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy akceptowane przez Kierownika Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Odbioru dokonuje Kierownik projektu na podstawie dokumentéw kontrolnych
przedstawianych przez Wykonawce w odniesieniu do jakosci materiatdw wg p.2. i wymagan
okreslonych w p.5. W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik projektu dziatajgc w imieniu
Inwestora ustali zakres wykonania robét poprawkowych, ktére Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie ustalonym przez Kierownika projektu.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:
- aktualng Dokumentacje Projektowg Powykonawcza tj. poprawiong i uzupetniong o
zmiany dokonane w czasie budowy (dwa egzemplarze),
- geodezyjng Dokumentacje Powykonawczg wykonang przez uprawnionych geodetow
(dwa egzemplarze),
- dane geotechniczne obejmujgce zakwalifikowanie do odpowiedniej kategorii gruntow,
- dane punktéw nawigzania sytuacyjno-wysokosciowego wraz z rzednymi,
- protokoty z dokonanych sprawdzen, pomiardow i badan kontrolnych,
- dokumenty i atesty dotyczace jako$ci stosowanych materiatow,
- dziennik budowy i ksiege obmiaru,
- protokot odbioru robét przez Uzytkownika,
- protokot odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz czesciowych wraz z
uwagami, zaleceniami i ich realizacja,
- oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robdt i gotowosci wigczenia sieci do
uzytkowania.

Przewiduje sie nastepujgce odbiory:
- odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiodr czesciowy,
- odbior ostateczny,
- odbior pogwarancyjny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Podstawe ptatno$¢ stanowi cena ryczaltowa za kompletng przebudowe [kpl.],
skladajaca sie z cen ryczattowych za sztuke [szt.], metr [m], pomiar [pomiar], ktérg nalezy

10



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych D.01.03.01.

przyjmowaé zgodnie z obmiarem przedstawionym doktadnie w przedmiarze robot i oceng
jakosci wykonanych robot wyszczegélnionych w pk. 1.3.

Cena jednostkowa wykonanych roboét obejmuje:

Dla demontazu istniejgcego stupa, istniejgcych przewoddéw oraz kabli, istniejgcych ztgczy
kablowych, istniejgcych opraw oswietlenia drogowego:
e roboty przygotowawcze,

Dla montazu:

oznakowanie robat,

roboty ziemne (wykopy, zasypy z zageszczaniem),
demontaz przewodow linii napowietrznej,
demontaz kabili,

demontaz oprawy oswietlenia ulicznego,
demontaz stupa — wraz jego uzbrojeniem,
transport materiatu z demontazu.

roboty przygotowawcze,

oznakowanie robat,

dostawa i transport materiatéw,

roboty ziemne (wykopy, podsypki i zasypki piaskowe, zasypy z zageszczaniem),
wykonanie przewiertow sterowanych,

montaz szafek ztgczy kablowych,

montaz muf i glowic kablowych wraz z obrdobka kabli,

montaz stupa wraz z osprzetem,

ustawienie stupa,

wykonywanie uzioméw wraz z ztgczem kontrolnym,

wykonanie napowietrznych lub kablowych linii elektroenergetycznych,
wykonanie oston rurowych wraz z uszczelnieniem wejs¢ dla linii kablowych,
montaz oprawy oswietlenia wraz z wysiegnikami,

montaz przewodow zasilajgcych oraz skrzynek bezpiecznikowych na stupie,
wykonanie pomiaréw pomontazowych,

wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-HD 603 S1
2. PN-HD 620 S2

3. PN-76/E-05125
4. N SEP-E-004
5. PN-EN 1997-1
6. PN-E-05100-1
7. PN-E-05115

8. PN-EN-50423

9. PN-IEC 61089

Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.
Kable elektroenergetyczne o izolacji wyttaczanej na napiecia
znamionowe od 3,6/6 do 8/36 kV.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne.

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napieciu
wyzszym od 1kV.

Elektroenergetyczne linie napowietrzne prgdu przemiennego o
napieciu 1 — 45 KV.

Przewody gote o skrecie regularnym do linii napowietrznych.
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10.

11.
12.

13.
14.
15.

16.

17.
18.
19.
20.
21.

22.

PN-HD 626 S1 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV do
linii napowietrznych.

BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-EN-13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

PN-EN 206-1:2003  Beton: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosc.

PN-IEC 60364:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes$¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed
porazeniem elektrycznym

PN-IEC 60364/41 Zabezpieczenie przeciwporazeniowe. Szybkie wytgczanie
zasilania.

PN-EN 26927:1998 Budownictwo — Wyroby do uszczelniania. Kity — Terminologia.

PN-IEC 60364-5-54 Uziemienia i przewody ochronne.

PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

PN-C-89269:1997 Folie kalandrowane ze zmiekczonego polichlorku winylu.

PN-P-50801:1989 Opakowania transportowe tekturowe. Podstawowe formy
konstrukcyjne. Symbole.

PN-B-06050:1999 Geotechnika -Roboty ziemne —Wymagania ogdine.

10.2. Inne Dokumenty

1.

2.

N

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych. Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401.

Rozporzgdzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej. Dz. Ustaw nr 8l z dn. 26. 1 1.1990 r.

Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przez ITB w
1982 r.

. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w

sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie,

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie,

Ustawa prawo energetyczne z dnia 10 kwietnia 1997 roku (art. 18 ust. 1 pkt 2i 3)
(planowanie i finansowanie oswietlenia na terenie gminy, drég gminnych, powiatowych i
wojewoddzkich jest zadaniem wtasnym gminy).

Standaryzacja techniczna Zaktadu Energetycznego TAURON Dystrybucja S.A. oraz
TAURON Nowe Technologie S.A.
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