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RPO .RE .22.004-PCI N3_577 Opracowanie uniwersalnego robota do zabiegów ureterenoskopii i cystoskopii z kompensacją ruchów oddechowych;
Rzeszów dnia: 2022-09-22

Politechnika Rzeszowska
Dział Zamówień Publicznych
Al. Powstańców Warszawy 12
35-959 Rzeszów
……………………………………………….
[nazwa zamawiającego, adres]
OGŁOSZENIE
o wyborze najkorzystniejszej oferty
	Dotyczy:
	postępowania o udzielenie zamówienia publicznego, prowadzonego w trybie uproszczone (pozaustawowe) na ”Dostawa sterownika kontrolującego. Dostawa siłownika oraz osprzętu” – znak sprawy NA/O/242/2022.


Zamawiający, Politechnika Rzeszowska
[bookmark: _GoBack]Dział Zamówień Publicznych informuje, że w toczącym się postępowaniu o udzielenie zamówienia publicznego, jako najkorzystniejsza wybrana została oferta:
	CP TRADE Rzeszów Sp. z o.o.
Boya Żeleńskiego 3 
35-105 Rzeszów
na:
Zadanie nr 1: Dostawa sterownika kontrolującego za cenę brutto 77 613.00 zł.
Uzasadnienie wyboru:
Zamawiający wybrał najkorzystniejszą ofertę zgodnie z kryterium oceny ofert określonym w ogłoszeniu o zamówieniu, cena oferty - 100%


Zadanie nr 2 zostało unieważnione z powodu braku ofert 
Zamawiający
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