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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej sfikayji technicznej (SST)aswymagania
ogolne dotycace wykonania i odbioru robot zgaanych z instalacjami stabaplowymi
wewretrznymi w budynku ,Dom Regionalny” Stara Polana akdpanem, ul. Nowotarska 59.
Projekt dotyczy montau instalacji stabopdowych w catym budynku. Obecnie w w/w
budynku (recepcja) jest tylko pagdizenie 1 aparatu telefonicznego, 1odbiornika T\do&tp
do sieci internetu. Istnigge podiczenie telefoniczne pozostaje bez zmian.

Wykonaweca robot sieci strukturalnej mawkzek uzyska od producenta 25letni
gwarancje na kable kat 6A, udzenia aktywne i ospgz kat 6A.

Specyfikacja obejmuje roboty zawane z:

- siech strukturalr dla sieci LAN i instalacji TV. Siestrukturalna obejmuje pokoje
hotelowe, salkonferencyjma i pomieszczenie socjalne,

- instalacy videobramofonu, ktora obejmuje komunikagjosows i video sprzed wéf na
teren posesji i do budynku,

- instalacy otwarcia drzwi na poziomie 0 w trakcie napowietiasklatki schodowej,

- instalacy ochrony alarmowej okien i drzwi na poziomach §-Q@)

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (§&3t)dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt. 1.1.

Projektant sportdzapcy dokumentagj projektows i odpowiednie szczegotowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanychrenaprowadzé do niniejszej
standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnieniaustislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i rolb@tzgkdniajpce wymagania

Zamawiajcego oraz konkretne warunki realizacji zadaniagkipi i robot, ktore s
niezkzdne do okréania ich standardu i jakoi.

Odsgpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpmie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robot i konstrukcjigtmeednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewni, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawiesdeadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki blaiosy i
monterskiej.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfjkabejmujp wymagania ogoélne, wspdlne dla
robot instalacyjnych obfych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (3ST
- CPV 45310000-3 — roboty w zakresie instalagk&ycznych,
- CPV 45314300-4 — instalowanie infrastrukturablowania (sié strukturalna),
- CPV 45312000-7 — instalowanie systemow alarnmahwanten,
- CPV 45314000-1 — instalowanie giizer telekomunikacyjnych.



1.4. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zaofgkich wykonania oraz za ich zgodéa
dokumentagj projektows, normatywami teletechnicznymi i normami elektrygam, SST
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1. Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja proje&tpasiada opis i €&¢ graficzry oraz
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowsarinkach umowy.

1.4.2. Zgodnosé robot z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkdokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwakczniki do umowy, a wymagania wyszczegoélnione w
chatby jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

Wielkdci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST wwazane za wartei
docelowe, od ktorych dopuszczalrmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementow instalacji mugz¢ jednorodne i wykazywazgodndé z
okreslonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materigbivykonane roboty niegda zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i maj wptyw na niezadowalaga jakas¢ elementu
instalaciji, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy instalacji zdemontowane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowdek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycace ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania wykonywania instalacji stabgowwych wewrtrznych Wykonawca
bedzie:
a) utrzymywa pomieszczenia w nalgtym stanie,
b) podejmowa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniezsio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie budynku ,Dom Regionalny” i wbjego terenu
oraz lzdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi spotecznej, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie jego
sposobu dziatania.

1.4.4. Ochrona przeciwpazarowa
Wykonawcadmzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami na terenie budowy.



1.4.5. Ochrona wtasndaci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgamstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
budynku. Wykonawca zapewni wtawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
instalacji elektrycznych, SSP, instalacji telet@chnych i uradzen w czasie trwania
wykonywania instalacji stabogaowych.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tydtalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanysfikownikdw oraz kdzie z nimi
wspotpracowalt, dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua
instalacji na budowie.

1.4.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawedde przestrzegaprzepisow dotyccych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokod wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpmigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni gtizie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczae,
socjalne oraz spe¢ki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie. Uznaje gj ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawcaduzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robét instalacyjnych od daty rozpmia do daty odbioru
ostatecznego.

1.4.8. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy
administracji pastwowej i samoragdowej, ktore g w jakikolwiek sposob zwgzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia rob6t. Np. rozpadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot idoych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministradyri Polityki Socjalnej z dnia 26 wraga
1997 r. w sprawie ogolnych przepisow bezpiéshea i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.
1650).

Wykonawcaduzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymageprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatdw do wykonania instalacjistabopradowych
wewnetrznych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzmezegétowe informacije dotygz,
zamawiania materiatéw (karty materiatowe) i odpaimie aprobaty techniczne do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Materiaty i uradzenia instalacji stabogdowych powinny spetntawymagania
jakosciowe okrélone Polskimi Normami, aprobatami technicznymirtyikatami.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakdéciowym

Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom jak@iowym zostan przez Wykonawe
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kady rodzaj instalacji, w ktorym znajdugic nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiatmwmateriaty, do czasu gdydh one
potrzebne do robét instalacyjnych, byty zabezpiaezorzed zanieczyszczeniem i
zawilgoceniem oraz zniszczeniem zachowaty gyakos¢ i wkasciwos¢ do robot
instalacyjnych i byty dogpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego sktadowaratenatow lyda zlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektanadzoru i Administragjhotelu.
Magazyn nalgy zabezpieczyprzed kradzig.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jéli dokumentacja projektowa lub SST przewilojazliwo$¢ zastosowania éych
rodzajéw materiatow do wykonywania poszczegolnyelmentow rob6t Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastos@\amkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatimaze by pézniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zoboaziany do aywania jedynie takiego spgtu i elektronarzdzi,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jgkavykonywanych robot. Spek uzywany
do robd6t powinien by zgodny z ofedt Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgkédem
typow i jakaci.

Liczba i wydajn& sprz:tu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentaciji projektowej i wskazaniachgaktora nadzoru w
terminie przewidzianym umaw



Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzarpi& dokumentéw potwierdzgych
dopuszczenie spgt do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboaziany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych
materiatow. Na czas transportu ngl@dpowiednio zabezpiec&gzat rack i osprzt
instalacji LAN, centrad alarmowa wraz z towarzysgymi urzdzeniami oraz monitor
instalacji videobramofonu wraz z towarzysymi aparatami.
Kable kat 5 i kat 6A natg zabezpieczyaby st nie przemieszczaly w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Prace przygotowawcze

Przed rozpoeziem robét wykonawca opracuje projekt organizeapot
instalacyjnych,

5.2. Odpowiedzialné¢ wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeob6t zgodnie z umapub kontraktem
oraz za jak& zastosowanych materiatow i wykonywanych robétichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspaktadzoru.

5.2.1. Decyzje Inspektora nadzoru dotyaz akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementdéw robotdula oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaotwy,
dokumentacji projektowej, a taé& w normach i wytycznych normatywow bgamych.

5.2.2. Polecenia Inspektora nadzoru dadgezrealizacji robét dérla wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggovstrzymania
roboét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rolotakiej sytuacji ponosi Wykonawca.

5.3. Roboty montaowe
A. Sieé strukturalna

5.3.1. Szafa rack — punkt dystrybucyjny PD
- monta przysciennej szafy rack 1P20; 42U; 800x1000 nakath
w petni wyposzona zgodnie z projektem (panele dla sieci LAN i
dlaTV) kpl 1,



5.3.2. Punkt logiczny kat 6A
- monta gniazda pojedynczego systemu otwartego z uchwtems

Z ramk kpl 78,
- monta gniazda podwdjnego systemu otwartego z uchwytexds5

z rami dla WiFi kpl 8,
5.3.3. Kabel F/FTP kat 6A 4/23AWG B2ca LSZH w kdaytmb 1800; w kanale
mb500; w rurach mb2500; na drzewie mb400 mb 5200,
5.3.4. Kabel UTP kat 5 4x2x0,5mm w RVS22 w ziemghkgdookasci 0,8mb mb50;
w RVKLNn @13,5mm pt mb70; na drzewie mb30 mb 150,
5.3.5. Uradzenia aktywne zgodnie z projektem kpl 1

B. Instalacja alarmowa

5.3.6. Centrala alarmowa dla 32 adreséw z komuaiikat dla wspotpracy z sieci
GSM i LAN. Centrala ma hywyposaona w zasilacz 230V AC oraz baterie

awaryjne 2V; 2,6Ah Kpl
5.3.7. Klawiatura (manipulator) z wbudowanym czkimm LCD RfiD + bateria

litowa + obodowa metalowa zamykana na klucz patento kpl 1
5.3.8. Syrena alarmowa — zestnizna (podstawa + front syreny) + bateria litowa kpl 1
5.3.9. Czujka ruchu + bateria litowa kpl 1

C. Instalacja videobramofonowa

5.3.10.Stacja systemu modutowegkamesg pracuaca w trybie dzié/noc

IP67, IKO7,; kpl 3
5.3.11. modut — 1 przycisk, anodyzowany panel maiium, IP67, IKO7; kpl 3
5.3.12.modut — czytnik kart, anodyzowany panel z aluminjlig67, IKO7, kpl 3
5.3.13.monitor — ekran dotykowy 7” do moriana ladzie recepciji, kpl 1
5.3.14. 8-portowy switch PoE kpl 1

D. Korytka kablowe
5.3.15. Korytka szer. 100mm, wys. 60mm z blach¥rgm utazone w pustce

migdzystropowe;j mb 45
5.3.16. Korytka szer. 600mm, wys. 80mm z blachy,§mm na zawiesiach
sufitowych col,5mb mb 12

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakd&ci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnieniggake ktorym przedstawi on zamierzony
spos6b wykonania robo6t, mawosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwareaatsj
wykonanie rob6t zgodnie z dokumentgpjojektows, SST i wymogami bramowymi
dotyczicymi posiadania przez monteréw odpowiednich uprefivni



Program zapewnienia jakm winien zawieré:
~ organizagj wykonania rob6t instalacyjnych, w tym termin i spb prowadzenia robét
_instalacyjnych,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,
wykaz 0s0b przeszkolonych i posiagajch kwalifikacje udzielone przez producenta
materiatéw dla instalacji LAN,
wykaz 0sob odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych
_elementéw robot instalacyjnych,
system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,
wyposaenie w aparatgri urzadzenia do pomiaréw i badanstalacji LAN oraz
elektrycznych,
Sposob i procedgmpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, legalizacja i sprawdzanie
urzdze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow adeen oraz montau.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok jakosci roboét i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systentikbin wtaczapc w to personel, spez
i zaopatrzenie.

Wykonawca dzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej.

Wszystkie koszty zazane z organizowaniem i prowadzeniem lagaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary elektryczne

Wszystkie badania i pomiaryda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i
wytycznych bramowych — elektrycznych.

Przed przyspieniem do pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektwaezoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru. Po wykonanwmparu Wykonawca przedstawi n&ipie
ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3.1. Pomiary instalacji LAN zgodnie z projektem kpl 99
6.3.2. Badania instalacji videobramofonu zgodnpegiektem kpl 10

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru me dopuyci¢ do wzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i informaciji o ich istnieniu zgadrz rozporzdzeniem MSWiIA z 1998
r. (Dz. U. 99/98),
2. posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
a) Polslg Normy



b) aprobat techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtalskiej Normy,
) znajduj sie w wykazie wyrobdw, o ktdrym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).

3. bezwzgtdnie certyfikaty zgodnii winny posiadé n/w urzdzenia:

— szafa rack,

— wyposaenie w/w szafy,

— urzadzenia aktywne,

— aparatura WiFi,

— punkty logiczne wraz z wktadkami,

— skretki kat 5 i kable kat6A,

— system alarmowy,

— system videobramofonowy

6.5. Dokumenty budowy

A) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robot instalacyjno-monterskichm@iy wykonanych robot
przeprowadza sisukcesywnie w jednostkach prayjch w kosztorysie.

B) Pozostate dokumenty budowy

a) dziennik budowy

b) protokoty przekazania terenu dla manténstalacji stabopdowych,
¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty i szkice z pomiardw,

e) protokoty z pomiarow instalacji LAN i videobrafoau,

f) protokoty z uruchomienia szafy rack,

g) protokoty odbioru instalacji stabamowych,

C) Przechowywanie dokumentow budowy

- Dokumenty remontudala przechowywane na terenie hotelu u kierownika budaw
Miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

- Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

- Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot duizie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru kzda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek kid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdorob6t podanych w kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane
zostam poprawione wg ustabelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robdtlzie
przeprowadzony z €&tcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie ok&onym w umowie.

7.2. Zasady okr&lania ilosci robot i materiatow

Zasady ok&ania ilosci robdt podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych
lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oldtenymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej w przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urglzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgitab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i spr& pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkiairzadzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenadsci od ustalé umownych, roboty instalacyjne podlegagastpujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu (&oowemu),
d) odbiorowi po uptywie okresgkojmi,
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gmaji.

8.2.  Odbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikggych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&io
wykonywanych robét oraz ikgi tych robét, ktére w dalszym procesie realizatgigr
zakryciu tj. rurki utaone pod tynkiem, sktki i kable wcagnicte do w/w rurek, korytka z
kablami w pustce midzystropowej, przewod w rurce gty w ziemi.



Odbidr robot zanikagych i ulegajecych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowé¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca powiadomienie
Inspektora nadzoru. Odbioedrie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwydi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Jakéc i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw pomiardw, i w konfrontacji bklmentacj
projektows.

8.3.  Odbior czesciowy

Odbidr cgsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot (np. monta
szafy rack, montakorytek na zawiesiach oraz osgrrinstalacji LAN, monta urzadzen
systemu alarmowego i videobramofonowegoitd.). Odbazxsciowego robot dokonuje i
dla zakresu robot okéwnego w dokumentach umownych w/g zasad jak prbyorde
ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje InspeRamtzoru.

8.4. Odbior ostateczny (kaaicowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej oeeneczywistego wykonania robo6t w
odniesieniu do zakresu (fla) oraz jakaci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe powiadomieniem kierownika Sekcji Inwestycji PK KOPOLU.
Powiadomienie Sekcji Informatyki PK.

Odbiér ostateczny rob6t ngstw terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zekenia robot i przycia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komigjanaczona przez Zamawiagpgo w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robdt z dokumentagprojektows. Uzyskania gwaranciji
25-letniej.

W toku odbioru ostatecznego robét, konmisjpozna iz realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw exiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoigih i rob6t poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @agowych lub robét uzupetniggych
w poszczegolnych elementach instalacyjnych, konpisggarwie swoje czynrigi i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komigg jakag¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektows
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.



8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokoét odbastatecznego robét, spadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavdizggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj powykonawcai, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot.
2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawod@kumentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
3. protokoty odbiorow robét ulegajych zakryciu i zanikagych,
4. protokoty odbioréw agciowych,
5. kshzki obmiaréw (oryginaty),
6. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlanstalacji stabopidowych,
7. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw i uidzen
instalacji stabogdowych,
8. udzielenie 25-letniej gwarancji na materiatytahacji LAN,
9. udzielenie na roboty gwarancji zgodnie z Umow

W przypadku, gdy w/g komisji, roboty podgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenmiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robat.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrniae kzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdatipetniajcych wyznaczy komisja i

stwierdzi ich wykonanie.

8.5.  Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbidr pogwarancyjny na roboty instalatgibopsdowych po uptywie okreswkojmi i
gwarancji polega na ocenie wykonanych robotizamych z usugciem wad, ktére ujawai
si¢ w okresie ¢kojmi i gwarancji.

Odbior — po uptywie okresekojmi — pogwarancyjny édzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzginieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior
ostateczny (kacowy)”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykaxnaa jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiacego w
dokumentach umownych.

Dla robét wycenionych ryczattowo podstaptatngci jest wartéc¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowbjwynagrodzenie ryczattowedizie
uwzgkdniat wszystkie czynnéei, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projee).

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdigds obejmowa:
1 robocizre bezpdredni wraz z narzutami,



1 wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaygewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

1 warta¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

"1 koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,

"1 podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami, ale z wygzeniem podatku VAT.

10.PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgednplity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pfn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamopublicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyboractidwidanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochrorze@wpaarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorZenieznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pézn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochiwaglowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pézn. zm.).

10.2. Rozporzadzenia i inne dokumenty

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2060— w sprawie systemow
oceny zgodn&i wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczangowaniem CE (Dz.
U. Nr 209, poz. 1779).
— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie oké&enia
polskich jednostek organizacyjnych upanwenych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trytbuudzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U.
Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dagwrzeénia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieamtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanfizh U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpidgsteva i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budgowa-montaowych (tom I, 11, I, 1V,

V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowth Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieastalacj, Centralny Grodek Badawczo
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszavzg01.



10.3. Dyrektywy UE

1. Nr 73/23/EWG — w sprawie zasadniczych wymadka sprztu elektrycznego,

2. Nr 89/336/EWG — w sprawie dokonywania ocenydrg¥ci aparatury z zasadniczymi
wymaganiami dotycymi kompatybilnéci elektromagnetycznej oraz sposobu jej
oznakowania,

3. Nr 2004/2008/WE — niskonapiowe wyroby elektryczne,

4. Nr 93/68/EEC — kompatybilséelektromagnetyczna,

5. RoSH nr 2002/95/EC (Parlament i Rada Euroggia 27.-1.2003) — w sprawie
ograniczenia wykorzystania w spcte elektrycznym i elektronicznym substancji
mogacych negatywnie wptywanasrodowisko naturalne.

10.4. Normy europejskie dotycgce ogdéinych wymaga dla techniki informatycznej

- PN-EN 50173-1:2018 Technika Informatyczna — Systekablowania strukturalnego
— Cz$¢ 1: Wymagania ogolne

- PN-EN 50173-2:2018 Technika Informatyczna — Systekablowania strukturalnego
— Cz$¢ 2: Pomieszczenia biurowe;

- PN-EN 50174-1:2018 Technika informatyczna. Insjalakablowania — G&¢ 1 —
Specyfikacja instalacji i zapewnienie j&kg

- PN-EN 50174-2:2018 Technika informatyczna. Insjalakablowania — G&¢ 2 —
Planowanie i wykonywanie instalacji wegtrz budynkow;

- PN-EN 50174-3:2014 Technika informatyczna. Insjalakablowania — G&¢ 3 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zeitva budynkow;

- ISO/IEC 14763-3:2014 Implementation and operatibcustomer premises cabling — Part
3: Testing of optical fibre cabling.

- PN-EN 50310:2016 Stosowanie pc#ten wyrdwnawczych i uziemiagych w budynkach z
zainstalowanym sperem informatycznym.

- PN-EN 50600-1:2013-06 - Technika informatyczna yp@&aenie i infrastruktura
centrow przetwarzania danych --&& 1: Pogcia ogolne

- PN-EN 50600-2-4:2015-05 - Technika informatycznéisposaenie i infrastruktura
centrow przetwarzania danych --&& 2-4: Infrastruktura okablowania
telekomunikacyjnego

- PN-EN 60794-1-1:2016-06 - Kabdeviattowodowe - Cgs¢ 1-1: Wymagania wspolne -
Postanowienia ogolne

- PN-EN 61754-7-1:2015-028wiattowodowe zicza i elementy bierneSwiattowodowe
interfejsy zhczowe - Czs¢ 7-1: Rodzina ziczy typu MPO - Pojedynczy ad wiokien

- PN-EN 50377-7-1:2006 - Z¢za i elementyaczeniowe do zastosowav
swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych - $fikacja wyrobu - Cgs¢ 7-1:
Ztacza typu LC-PC dupleks, zakezenie wiokna wielomodowego kategorii Ala i Alb
wedtug IEC 60793-2

- |EC 60332-3 — norma palsa kabli teleinformatycznych

- ISO/IEC 14763-2: Information Technology—Implemerdatand operation of customer
premise cabling, Part 2: planning and installatkamendment 1

- ISO/IEC 11801-6 and EN 50173-6 — instalacje tecdmedoudynkowe



- EN 60512-99-001/ IEC 60512-99-001 — norma daofgezestow zicz gniazd pod &em
4PpoE

- |EEE P802.3bt-2018 Standard for Ethernet Amendr2eRbwer over Ethernet over 4
Pairs

- |EC 60512-99-002:2019 Connectors for electrical @ledtronic equipment - Tests and
measurements - Part 99-002: Endurance test sclsedligst 99b: Test schedule for
unmating under electrical load

- TIATSB-184-A Guidelines for Supporting Power Deliy Over Balanced Twisted-Pair
Cabling

- ANSI/TIA-568.3-D wideband multimode fiber cable

- |EC 60793-2-10, edition 6, model Ala.4

10.5. Wymagania ogolne dla sieci strukturalnej

1. Producent okablowania strukturalnego co najmni€ ¢t musi posiadawdrazony
system jakéci 1SO 9001:2000

— Producent okablowania strukturalnego musi posi#s@ 14001:2004dotyczce
projektowania, rozwoju, produkcji i dostaw w zakeegaradzania informag i
przesytem danych.

- Komponenty magj by¢ jednorodne tzn. wszystkie elementy pasywne skiadage na
okablowanie strukturalne mushy¢ oznaczone nazylub znakiem firmowym tego
samego producenta okablowania.

- Nie dopuszcza siinstalowania w torze transmisyjnym elementéw ilkab) réznych
producentéw okablowania.

- Certyfikaty niezalenych laboratoriow potwierdzae zgodné¢ z normami okablowania
strukturalnego w zakresiedza.

- Wykonawca sieci strukturalnej ma posiadezne uprawnienia i certyfikat wydany przez
producenta okablowania. Certyfikat, ktéry upewia do uzyskania 25-letniej gwarancji
nalezy dofaczy¢ do dokumentow przetargowych.

- Wykonawca robét ma méeminimum 2 monteréw przeszkolonych przez produgent
okablowania. Certyfikat instalatora z przeszkolem&ny jest 2 lata.

10. 6. Gwarancja wykonania sieci strukturalnej

1. Producent okablowania strukturalnego na wykarssat udziela gwarancji co najmniej
na 25 lat. Gwarancja f@iadczona jest odpowiednim certyfikatem.

2. W 25-letnim okresie gwarancji ma obaaywac:

a) gwarancja komponentowatzn. wszystkie komponenty certyfikowane systemuarbgg
wolne od usterek materialowych oraz wykaeniowych pod warunkiem ich prawidtowego
montau i eksploataciji,

b) gwarancja na dziatanie systemuizn. hcza/kanaty Certyfikowanego Systemu
Okablowania majspetnid parametry wydajniei zgodne z kategat; ktorej dotyczy
certyfikat,

c) gwarancja na aplikacg tzn. Certyfikowany System Okablowania m& yolny od

usterek uniemdiwiajacych dziatanie zgodnie z normami aplikacji i ptaitdw w ramach

kategorii wydajnéci catego toru transmisyjnego ktorego dotyczy diwy. Dotyczy to
aplikacji/protokotéw zdefiniowanych w normach TIAAZ568, ISO IEC11801, EN50173.
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