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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikachnicznej (SST)aswymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zagianych z instalacjami SSP (systemem sygnalizaciji
pozaru) i oddymiania klatki schodowej w budynku ,Détegionalny” Stara Polana w
Zakopanem, ul. Nowotarska 59. Projekt dotyczy mantastalacji SSP i oddymiania w catym
budynku. Obecnie w w/w budynku nie ma petnej irstgISSP i nie ma oddymiania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SSSt)dekumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

Projektant sporizapcy dokumentagj projektows i odpowiednie szczegdtowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanychzenaprowadzéa do niniejszej
standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnieniauétislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i rolbétzglkdniajace wymagania

Zamawiajcego oraz konkretne warunki realizacji zadaniagkioi i robot, ktore s
niezlzdne do okréania ich standardu i jakoi.

Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mopmiec miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robot i konstrukcjighmeednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewris, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawiesdoadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki blmiosy i
monterskiej.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatiejmuj wymagania ogolne, wspolne dla
robét instalacyjnych obfych szczegétowymi specyfikacjami technicznymi ($3Jostawa
klap pazarowych wraz z sitownikami jest po stronie wentjilagechanicznej.
— CPV 45312100-8 — instalowanie przecivipmwych systemow alarmowych.
1.4.  Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za fgkich wykonania oraz za ich zgodia
dokumentagj projektowa, normatywami sygnalizacji garowych, SST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

1.4.1. Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja projekfoogaada opis i e&¢ graficzra oraz
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowsarinkach umowy.



1.4.2. Zgodnosé robot z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkdaleimenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwahczniki do umowy, a wymagania wyszczegdélnione w
chatby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

Wielkaci okreslone w dokumentaciji projektowej i w SSZ swazane za warkei
docelowe, od ktorych dopuszczalrmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementow instalacji mugz¢ jednorodne i wykazywazgodndé z
okreslonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lylkomane roboty niedala zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i maj wptyw na niezadowalaga jakas¢ elementu
instalaciji, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy instalacji zdemontowane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obow#ek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania wykonywania instalacji sygnaljzpozaru Wykonawca dzie:
a) utrzymywa pomieszczenia w nalgtym stanie,
b) podejmowa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniezsio przepiséw i norm
ochronysrodowiska na terenie budynku i wokét jego tererazdzdzie unika& uszkodzé lub
uciazliwosci dla osob lub wtasrigi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

1.4.4. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca dlzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami na terenie budowy.

1.4.5. Ochrona whasngci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochganstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
budynku. Wykonawca zapewni wtawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
instalacji elektrycznych i sieci LAN oraz uwdzen w czasie trwania wykonywania instalacji
SSP.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych lasjg\Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanysfikownikdw oraz kdzie z nimi
wspotpracowalt, dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua
instalacji na budowie.



1.4.6. Bezpieczdstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonaweatie przestrzegaprzepiséw dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnmi wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawéaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni kbzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne
oraz sprgt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca dzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot instalacyjnych od daty rozpmia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.8. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administracj
panstwowej i samorgdowej, ktére g w jakikolwiek sposob zvwazane z robotami idalzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych prawepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robét. Np. rozpadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t wddaych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministradyri Polityki Socjalnej z dnia 26 wra@a
1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpiéstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.
1650).

Wykonawca @zie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.  Zrodia uzyskania materiatow do wykonania instalacjiSSP wewstrznych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzomresgotowe informacje dotyaee,
zamawiania materiatéw i odpowiednie aprobaty tectme do zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru.

Materiaty i uradzenia SSP powinny spetdiwymagania jakéciowe okrélone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi i certyfikatamidaypymi przez CNBOP w Jozefowie.



2.2.  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakdciowym

Materiaty nie odpowiad#je wymaganiom jak@iowym zostan przez Wykonawe
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj instalacji, w ktérym znajdugic nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3.  Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltad@waateriaty, do czasu gdyda one
potrzebne do robét instalacyjnych, bylty zabezpieezorzed zanieczyszczeniem i
zawilgoceniem oraz zniszczeniem zachowaty gyaios¢ i wkasciwos¢ do robot
instalacyjnych i byty dogpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego skladowanianabw kzda zlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektanadzoru i Administragjdomu Stara
Polana. Magazyn nalg zabezpieczyprzed kradzigs.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jéli dokumentacja projektowa lub SST przewigmozliwosé zastosowania édych
rodzajow materiatdw do wykonywania poszczegolnyementow robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastos@\amkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatumage by¢ pézniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzdany do aywania jedynie takiego spgt i elektronarzdzi,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jgkerykonywanych robot. Sper uzywany
do robét powinien by zgodny z ofeit Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem
typow i jakasci.

Liczba i wydajn&t sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej i wskazaniachgaktora nadzoru w
terminie przewidzianym umaw
Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzorui&ajmkumentoéw potwierdzagych
dopuszczenie spgt do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakké wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych
materiatdw. Na czas transportu ngl@dpowiednio zabezpieczygentrat pozarows i centrale
sterupce z akumulatorami oraz czujkizerowe i inne elementy SSP. Zabezpieczeniu
podlegag centrale oddymiania i przewietrzania.
Przewody i inne materialy zabezpigcapy s¢ nie przemieszczaly w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Prace przygotowawcze

Przed rozpoeziem rob6t wykonawca opracuje projekt organizeafpot
instalacyjnych.

5.2. Odpowiedzialnéé wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeol®dt zgodnie z umoavub kontraktem
oraz za jak& zastosowanych materiatéw i wykonywanych robotichezgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspaktadzoru.
5.2.1. Decyzje Inspektora nadzoru dotyaz akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robotdula oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaotwy,
dokumentacji projektowej, a taé& w normach i wytycznych normatywow bgamych.
5.2.2. Polecenia Inspektora nadzoru daigezrealizacji robét dérla wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggovstrzymania
robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rokétakiej sytuacji ponosi Wykonawca.
5.3. Roboty montaowe

5.3.1. Instalacja SSP i oddymiania

- monta centrali paarowej wraz z akumulatorami 2x90 Ah,12V kpl 1
- monta centrali sterujcej wraz z akumulatorami 2x9 Ah,12V kpl 2
- monta centrali oddymiania wraz z akumulatorami 2x4514%y, kpl 1
- monta centrali przewietrzania kpl 1

- monta adresowalnych czujek parowych optycznych dymu wraz z gniazdem
- monta adresowalnych liniowych czujek parowych wraz z reflektorem

- monta podstaw szczelnych pod gniazdo

- monta adresowalnych¢cznych paarowych przyciskow 1P30

- monta adresowalnych sygnalizatorow akustycznych + pyszytaczapce

- monta recznych przyciskow dla oddymiania

- monta recznych przyciskow dla przewietrzania

- monta sitownikdw w oknie oddymiania



- monta sitownikow w drzwiach napowietrzania

- monta puszek rozgaknych 1P65 E-90

- monta przewodu YnTKSYekw 1x2x0,8mm na kotwach, pt imkach
- monta przewodu YnTKSYekw 4x2x0,8mm na kotwach, pt imkach
- monta przewodu HTKS ekw 1x2x0,8mm na kotwach, pt i wkach

- monta przewodu HDGs 3 x 2,5mm? pt i w rurkach, korythaz kotwy
- monta przewodu HDGs 2 x 1,5mm? pt i w rurkach, korythaz kotwy

5.3.2. Pomiary:

— badanie obwoddéw 1-fazowych i stanu izolacji szt 5
— prébne alarmy szt 7
— pomiar rezystancji linii szt 4

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jak@ci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienig@ake ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robét, mavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajuel]
wykonanie robot zgodnie z dokumentggjojektows, SST | wymogami bramowymi
dotyczicymi posiadania przez monteréw odpowiednich uprefivni

_Program zapewnienia jako winien zawiera:
organizagj wykonania robot instalacyjnych, w tym termin i spb prowadzenia rob6t
_instalacyjnych,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,
wykaz 0osob odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementéw robot instalacyjnych,
system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,
: wyposaenie w aparatgri urzadzenia do pomiaréw i badanstalacji SSP
Sposob i procedempomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwosé, legalizacja i sprawdzanie
urzdze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw adeen oraz montau.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakasci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systentikdin wtaczapc w to personel, spez
i zaopatrzenie.

Wykonawca &dzie przeprowadzgpomiary i badania materiatdw zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem lbataterialdbw ponosi
Wykonawca.



6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i
wytycznych branowych — elektrycznych

a) Nalezy wykona pomiary:

- rezystancji linii

b) nalery wykona& badania:

- linii dozorowych

- probne alarmy wraz z badaniem czujek

Przed przysgpieniem do pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektwaezoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiarukdlyawca przedstawi naspmie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazuicy, ze zapewniono zgod§é z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i informaciji o ich istnieniu zgadrz rozporzdzeniem MSWIA z 1998
r. (Dz. U. 99/98),
2. posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
a) Polsls Norma
b) aprobat techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtalskiej Normy,
) znajduj sie w wykazie wyrobdw, o ktdrym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).
3. bezwzgtdnie certyfikaty zgodnii winny posiadé n/w urzdzenia:
centrala pearowa i centrala steraga,
osprzt sygnalizacji pearowej,
przewody niepalne i typu YnTKSYekw, HTKS ekw oraP@s.
korytka E-90

6.5. Dokumenty budowy

A) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robot instalacyjno-monterskichm@iy wykonanych robot
przeprowadza sisukcesywnie w jednostkach prayjch w kosztorysie.

B) Pozostate dokumenty budowy

a) protokoty przekazania terenu dla mantanstalacji SSP,

b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

c) protokoty i szkice z pomiaréw,

d) protokoty z badaobwoddw i uruchomienia czujek,

e) protokdt z uruchomienia i zaprogramowania céinp@arowej, steryjcej i oddymiania,
f) protokoty odbioru robot.



C) Przechowywanie dokumentow budowy

- Dokumenty remontudala przechowywane na terenie budynku Stara Polananiejgcu
odpowiednio zabezpieczonym.

- Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupmoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

- Wszelkie dokumenty budowytls zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot dlzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robaot i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdorobdt podanych w kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostam poprawione wg ustabelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robétetzie
przeprowadzony z €gtascia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie ok&&onym w umowie.

7.2. Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Zasady ok&ania ilosci robot podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych
lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oktenymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej w przedmiarze robét.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgitab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkiairzadzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalenaosci od ustalé umownych, roboty instalacyjne podlegagstpujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu (kcowemu),
d) odbiorowi po uptywie okreswkojmi,
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu @maji.

8.2.  Odbior robo6t zanikaj acych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tio
wykonywanych robot oraz ikai tych robot, ktére w dalszym procesie realizatgigra
zakryciu tj. przewody i rurki utone pod tynkiem.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélnego pogpu robdét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowé¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza wykonawca powiadomienie
Inspektora nadzoru. Odbioedrie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolbydi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Jakéc i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow pomiarow, i w konfrontacji bklimentacj
projektows.

8.3.  Odbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét (np. monta
central paarowych i oddymiania, montasprzitu instalacji SSP, wggniccie przewodow do
rurek, monta kotew metalowych itd.). Odbioru ¢xiowego rob6t dokonuje sila zakresu
robot okrélonego w dokumentach umownych wg zasad jak przyoozd ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (kaicowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenéezywistego wykonania robot w
odniesieniu do zakresu (fa) oraz jakdci.
Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawg powiadomieniem kierownika domu Stara Polana idieiikow Dziatu
Inwestycji i Remontéw oraz Dziatu Technicznego PK.



Odbidr ostateczny robot ngstw terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru #ekenia robot i przygcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komigjanaczona przez Zamawiagpgo w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robot z dokumentagprojektowa.

W toku odbioru ostatecznego roboét, komisjpozna si z realizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow ¢xiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoigih i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @agowych lub robét uzupetniggych
w poszczegolnych elementach instalacyjnych, konpisggarwie swoje czynrigi i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komigg jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektows
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbastatecznego robot, spadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj powykonawcai, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot.
2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodakumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
. protokoty odbioréw robo6t ulegajych zakryciu i zanikagych,
. protokoty odbioréw agciowych,
. kshzki obmiarow (oryginaty),
. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baglanstalacji SSP i oddymiania klatki schodowej,
. protokoty prébnych alarmow,
. protokét zaprogramowania centralizaoowej i sterowniczej,
. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw i central oraz
certyfikaty na znak bezpieazstwa, certyfikaty dopuszczenia przez Centrum
Naukowo — Badawcze Ochrony Przecivamwej w Joézefowie.
10. udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robat.
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrniae kzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robatpetniagcych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.
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8.5.  Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okreglajmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robot zwazanych z usugtiem wad, ktore ujawaisie w okresie ¢kojmi i
gwarancji.

Odbidr — po uptywie okresgkojmi — pogwarancyjny dérizie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzginieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior
ostateczny (kacowy)”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykaaa jednost&
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagrego w
dokumentach umownych.

Dla rob6t wycenionych ryczaltowo podstaptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe; i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lumagrodzenie ryczaltowetizie
uwzglkdniat wszystkie czynnéei, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdids obejmowa:

1 robocizre bezpdredni wraz z narzutami,

1 wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaygewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

1 wartg¢ pracy sprztu wraz z narzutami,

"1 koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,

"1 podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami, ale z wygzeniem podatku VAT.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgednplity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pm. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamopilicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyboractidwidanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochrorzeg@wpaarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorZeniegnym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pézn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo och&waglowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pézn. zm.).



10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie systemow
oceny zgodng&i wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanikowaniem CE (Dz.
U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie oké&enia
polskich jednostek organizacyjnych upanemnych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trytbuudzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U.
Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dagwrzeénia 1997 r. — w sprawie
0golnych przepisow bezpieadmtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanfgh U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecstea i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. — w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-aytkowego (Dz. U. Nr
202, poz. 2072).

10.3. Inne dokumenty i normatywy

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowekmontaowych (tom 1, 11, 111, IV,

V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowth Instytut Techniki Budowlanej,

Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i éatji, Centralny Grodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszavz§01

Normy i rozporzadzenia dotyczace ochrony paarowe; :

— PKN-CEN/TS 54-14 z maja 2006r — Systengnsyizacji pgarowej - Czs¢ 14 —
Wytyczne planowania, projektowania, instaloveamilbioru, eksploatacji i konserwacji,

— PN-EN 54-1-12 — Systemy sygnalizacjignowej (Czs¢ od 1 dol2),

— Podstawowe zasady projektowania instalagginalizacji pgarowej (CNBOP) -

opracowanie mgrinJerzy Ciszewski,

— Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 . VI. 2010 r.
(Dz.U. Nr 109 poz. 719 ) w sprawie ochrony piagozarowej budynkow, innych
obiektéw budowlanych i terendw.

Normy elektryczne :

- PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoedktrycznych
barwami lub cyframi



PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektryconpstatyczi. Ochrona
obiektow, instalacji i urgdzen. Wymagania

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przedoby (Kod IP)

PN-HD 60364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona zapewnigga bezpieczestwo. Doborsrodkow
ochrony w zalenosci od wptywow zewrtrznych. Wybor
srodkow ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od
wptywow zewrgtrznych.

PN-IEC 664-1:1998 Koordynacja izolacji adzen elektrycznych w uktadach
niskiego napicia. Zasady, wymagania i badania

PN-IEC 60038:1999 Naggie znormalizowane IEC

PN-HD 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe

PN-HD 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych.

Ustalenia ogélnych charakterystyk

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona
przeciwporaeniowa

PN-HD 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
skutkami oddziatywania cieplnego

PN-HD 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych.
Ochronadla zapewnienia bezpieam#wa. Ochrona przed
pradem przegzeniowym

PN-HD 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
przepeciami. Ochrona instalacji niskiego nagia przed
przegciowymi przepéciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego g

PN-HD 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
przepegciami atmosferycznymi luézeniowymi

PN-HD 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
obnizeniem napjcia

PN-HD 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w bkiaieh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztgva. Oddczanie i
taczenie

PN-HD 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych.
Ochrona zapewnigga bezpieczestwo. Zastosowanie
srodkow ochrony zapewnigych bezpieczestwo.
Postanowienia ogoIn&rodki ochrony przed poganiem
pradem elektrycznym



PN-HD 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpiet#t#va. Stosowanie
srodkéw ochrony zapewnigjych bezpieczestwo.

Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

PN-HD 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpiet#t®va. Dobor
srodkow ochrony w zalanosci od wpltywow
zewrgtrznych. Ochrona przeciwparowa

PN-HD 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia
0golne

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne vwektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Okzialnasé
pradowa dtugotrwata przewoddw.

PN-HD 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne vwektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza. W@dzenia do odiczania
izolacyjnego i4czenia

PN-HD 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne

PN-HD 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczastwa

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze

PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych.
Wymagania dotycgce specjalnych instalacji lub

lokalizaciji . Instalacje na terenie budowy i raztsi.

PN-HD 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Wymagania dotycgce specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchmiam
przewodzacymi
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