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OPIS TECHNICZNY PLATFORMY SCHODOWEJ DO
TRANSPORTU OSOB NIEPELNOSPRAWNYCH
TYP XPRESS 11

ZNEGO

. Miejsce zamontowania: Zesp6t Krytych Ptywalni
31-571 Krakéw, Al. Jana Pawta II 78

. Nazwa uzytkownika: Akademia Wychowania Fizycznego im. B. Czecha
Adres: 31-571 Krakédw, Al. Jana Pawta II 78
. Nr 122,
acyjnego . Dane ogélne
z dnia .
yesnym Producent: Garaventa Accessibility AG
Adres : CH-6410 Goldau, Tennmattstrasse 15
Typ urzadzenia: XPRESS 11
Rodzaj urzadzenia : platforma z napedem elektrycznym do pochytego
transportu osob niepetnosprawnych
Numer fabryczny: P26 165 11
Rok produkcji: 2011
Data montazu: sierpien 2011
o ZALACZNIKI
Udzwig: 250 kg do pror@ko*l‘ZCZyﬂ%ﬁéci dozoru technicznego
W dokumentacji dia uzytkownika za%acznikéw,.,,’,:g,fjw
Waga platformy: 121 kg W dokumentacji dia UDT zatacznikow,..
(bez zatacznikéw o nr .., rmem )
Predkos¢ uzytkowa: 0,06 m/s
Ilos¢ przystankow: 2
Diugosc toru jazdy : 4047 mm
30
ff\ Pochylenie toru: 30,0°
Urzadzenie jezdzi przez jeden bieg schodowy ( tor prosty )
ospodarki, Wykonanie: XI  z platforma
Clwem
[l zsiedzeniem
Urzadzenie jest wykonane zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE




4. Tor jezdny - Dojscia
Urzadzenie jest zamontowane w biegu schodéw w budynku.
| 5. Ustawienie urzadzenia:

Tor jazdy zamontowany na stupkach mocowanych do stopni schodow.

. Przejscie po schodach:
X Platforma jest podnoszona
: 7. Przystanki:
Gorny przystanek : dochodzacy do gérnego stopnia schoddéw
Dolny przystanek : prosto zatrzymujacy sie na podtodze
X wykonanie z bocznym najazdem

. Naped
Naped jest usytuowany w platformie, przekfadnia zebata, hamulec dziatajacy na silnik.

0. Srodek transportu
Wymiary platformy jako $rodka transportu sg nastepujace:

[l 750 x 900 mm
R 800 x 1000 mm
[] 800 x 1220 mm
1. Wyposazenie elektryczne
Zasilanie: Prad 1 fazowy 230V, 16 A
Napiecie obwodu bezpieczenistwa i sygnalizacji: 24V
2. Zabezpieczenia
a) ogranicznik predkosci zamontowany na napedzie platformy, odcinajacy sterowanie
platformy i blokujagcy mechanicznie platforme,
b) czujniki przeciwzgnieceniowe (elektromechaniczne) zamontowane pod podtogg
platformy (taca ochronna pod podestem platformy), przy rampach najazdowych,

c) przycisk ,STOP” na platformie, wytaczniki przecigzenia platformy,

/




d) porecze bezpieczenstwa z blokadg mechaniczng i elektromechaniczna,

13. Sterowanie :

a) na platformie ( jazda platforma tylko w pozycji roztozonej )

- jazda przez przycisnigcie i ciagte podtrzymanie przyciskéw kierunku jazdy
- kaseta jazdy z przewodem spiralnym ( opcjonalnie )

Jazda przez przycisnigcie i ciagte podtrzymanie przyciskdéw kierunku jazdy

I

- STOP na platformie ( z blokadg powrotng ) :wcisniecie powoduje zatrzymanie
urzadzenia , zwolnienie przez obrét zgodnie ze wskazdéwkami zegara
b) z kaset na przystankach
- jazda przez przycisniecie i ciagte podtrzymywanie przyciskéw kierunku jazdy
- automatyczne rozktadanie i sktadanie platformy tylko na poziomie przystanku

(opcja dla wersji automatycznej)

Ko /\
Krakow, dn. 18.08.2011 r. ;ﬁm

Podpis i piecze¢ przedstawiciela zaktadu montujacego




