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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchtécznej (SST) $ wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét obejmygych zdgcie warstwy humusu przy realizacji rob6t gzeanych z zadaniem
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1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja technicznacsténzes¢ dokumentow przetargowych przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t awanych ze zdciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach rob6t przggetvczych.

2. MATERIALY - NIE WYST EPUJA.

3. SPRZET

3.1. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdiem warstwy humusu nafg stosowa:
— réwniarki, spycharki, topaty, szpadle i inny sgrdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidiowe wykonanie robo6t sptgm zmechanizowanym nie jest #ioe, koparki i samochody
samowytadowcze - w przypadku transportu na odiéghymagajca zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT

4.1. Transport humusu

Nie przewiduje s transportu humusu
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, powinienétyczyszczony z humusu.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byepchnjta poza pas rob6t na tzw. watki, po zaszeniu rob6t ziemnych
caly humus naley rozplantowa w pasie drogi lénej, nie zaktada siodwozu materiatu..

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek, kopardk $pycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievwgstarczajce dla prawidtowego wykonania robot,
wzglednie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo
budowli), naley dodatkowo stosowa r¢czne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykeanyych
mechanicznie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jalkiei robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu lub/i darniny.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest ni (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 Mwykonania robét obejmuje:

- zdjecie humusu (przygotowanie wymaganejdiodo wbudowania, jeeli zachodzi taka koniecz#g) i odwéz
nadmiaru na skltadowisko Wykonawcy wraz z ewentualrigosztami utylizaciji,
— obmiar geodezyjny robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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