SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. Nazwa zaméwienia: Remont pomieszczen biblioteki na parterze — czesciowa
wymiana wyktadziny.

2. Przedmiot i zakres robot obejmuje: roboty budowlane zwigzane z rozbiérkami
starych wykladzin, przygotowaniem podtoza i potozeniem nowych wykladzin i
cokotéw. Utrzymanie porzadku w obiekcie podczas wykonywania prac budowlanych.
Wywiezienie i utylizacje gruzu i $mieci budowlanych po wykonanych pracach.

W ramach zadania nalezy uwzgledni¢ demontaz i ponowny montaz zabudéw
meblowych z odigczeniem i ponownym uruchomieniem sprzetu elektronicznego.

3.Szczegotowy zakres roboét:

Wg zatagczonych dokumentéw odniesienia: przedmiar robét, STWiOR

4. Wyszczegodlnienie i opis robét towarzyszacych:
Wg dotgczonego przedmiaru robét jw.

5. WyszczegOdlnienie i opis robét tymczasowych:

Wg dotgczonego przedmiaru robét jw.

6. Informacja o terenie budowy.

Organizacja robét objetych niniejszg specyfikacja:

Z uwagi na wykonywanie robot w czynnym obiekcie nalezy przestrzega¢ przepisow BHP
oraz przepisow Ppoz.

Wykonawca ma obowigzek sporzadzi¢é harmonogram wykonywanych prac oraz uzyskaé
akceptacje przez Zamawiajgcego wraz z innymi postanowieniami umowy.

Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich.

Zgodnie z art. 652 Kodeksu Cywilnego Wykonawca przejmuje protokolarnie od
Zamawiajgcego czesC¢ budynku objetego remontem i ponosi odpowiedzialnos¢ na
zasadach ogolnych za szkody wynikte na tym terenie.

Wykonawca bedzie realizowat roboty w sposéb powodujacy jak najmniejsze niedogodnosci
dla uzytkownikéw znajdujgcych sie w remontowanym obiekcie, a takze sgsiednich
budynkow.

Ochrona srodowiska.

W miejscu realizacji zamodwienia nie majg zastosowania przepisy dotyczgce ochrony
Srodowiska.



Warunki bezpieczenstwa pracy.

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia wydanym na podstawie art.21a ust.4 ustawy z dnia 7 lipca 1994r.Prawo
Budowlane (Dz.U.2003r.nr207 poz.2016 z pdzniejszymi zmianami) .

Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy.

- Zamawiajgcy zapewni pomieszczenie na magazynowanie drobnych materiatow.

- Zamawiajgcy nie zapewnia parkingu, magazynu na kubaturowe materiaty Wykonawcy
oraz szatni dla pracownikow Wykonawcy.

- Zamawiajacy zapewnia Wykonawcy odptatnie dostep do mediéw.

Warunki dotyczace organizacji ruchu.

Zamawiajgcy umozliwi wjazd na teren posesji celem dostarczenia materiatow niezbednych
do realizacji zadania.

7. Zakres robot objetych przedmiotem zaméwienia okreslony jest kategoria robot:

CPV 45000000-7 Roboty budowlane

8. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zwigzane bezposrednio bgdz posrednio z przedmiotem zamowienia
zawarte sg w:

- art. 3 Prawa budowlanego i rozporzadzeniach do niego,

- art. 2 ustawy o wyrobach budowlanych i rozporzgdzeniach do niej,

- art. 3 ustawy o ochronie zabytkdw i opiece nad zabytkami i rozporzgdzeniach do niej,

- art. 2 ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne i rozporzadzeniach do niej,

- art. 2 ustawy o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym i rozporzgdzeniach do niej,

- art. 3 ustawy Prawo o ochronie Srodowiska i rozporzgdzeniach do niej,

- art. 13 ustawy z dnia 24.08.1991r. o ochronie przeciwpozarowej i rozporzadzeniach do niej,

Rozporzadzeniu Rady Ministrow w sprawie Polskiej Klasyfikacji Obiektow Budowlanych
(PKOB) wydanym na podstawie art. 40 ust. 2 ustawy o statystyce publiczne;j.

9. Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobow i robét budowlanych oraz niezbedne
wymagania zwigzane z ich przechowywaniem, warunkami dostawy, sktadowaniem i
kontrola jakosci.

Przy wykonywaniu robot objetych niniejsza specyfikacjg mogg by¢ stosowane wyroby
wprowadzone do obrotu zgodnie z Ustawg z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.
U. 2004, Nr 92, poz. 881) oraz rozporzadzenia do niej.

Przechowywanie materiatbw winno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producenta,
aprobatami techn. czy dokumentacjg techniczng wyrobu.

Zmiana materiatdbw przyjetych w materiatach przetargowych mozliwa jest za zgoda
Zamawiajgcego.



10. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do wykonania robét objetych niniejszg
specyfikacja.

Zamawiajgcy nie ma szczegodlnych wymagan dotyczgcych sprzetu i maszyn do wykonania
robot.

11. Wymagania dotyczace srodkéw transportu.

Zamawiajgcy nie ma szczegolnych wymagan dotyczgcych srodkéw transportu, ktore uzyje
wykonawca dla wykonania robét.

12. Opis dziatan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyroboéw i roboét
budowlanych w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia.

Zamawiajgcy dokona odbioru robét majgc za podstawe przedmiary i opis robdt, normy
i aprobaty techniczne dotyczgce wykonania robét wchodzgcych w zakres zamowienia.
Gdziekolwiek sg w dokumentach przywolywane normy i przepisy bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania Ilub poprawionego wydania powotanych norm
i przepisow, o ile w warunkach niniejszego zamdwienia nie postanowiono inacze;.

13. Wymagania dotyczace przedmiaru robot.

Przedmiar robét zostat sporzgdzony przez Zamawiajgcego w oparciu o przewidywany zakres
robot..

Na tak okreslonych zasadach Zamawiajgcy dokona obmiaru robét wykonanych, celem
stwierdzenia zgodnosci ich rodzaju i ilosci z danymi zawartymi w przedmiarach robét
zatgczonym do Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia, na podstawie ktorego
Wykonawca sporzadzit kosztorys ofertowy.

14. Opis sposobu odbioru robét objetych niniejsza specyfikacja.

Zamawiajgcy dokona odbioréw czesciowych roboét oraz odbioru koncowego. Wykonawca
bedzie zgtaszat gotowo$¢ do odbiorow czesciowych pisemnie. O odbiorze koncowym
Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego odrebnym zawiadomieniem na piSmie. Zamawiajgcy
wyznaczy date odbioru w terminie 10 dni od daty otrzymania zgtoszenia.

15. Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych.

Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce nie przewidziane w przedmiarach robot,
a wynikte w trakcie wykonywania robot bedg rozliczane na podstawie ksigzki obmiaru wg
wskaznikow kalkulacyjnych podanych w formularzu cenowym wg odrebnego zlecenia
podpisanego z Zamawiajgcym.

16. Dokumenty odniesienia.

- przedmiar robét
- STWIOR
- wizja lokalna na obiekcie.



