ad C2 — Elementy sktadowe zadania (program, opis poszczegdlnych dziatan)

ELEMENT 1 EKSPOZYCJI ,NIEMCY W WARSZAWIE”
ELEWACIA 2

Mech. B, Mech. D,

' Mech. F,
plansza B, i B, plansza D, iD, g

planszaF iF

2

Mech. C,
planszaC,iC,

Mech. E,

Mech. A,
planszaE, i E,

plansza A iA,

\
=\
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3’ /1/
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Mech. A, Mech. C, Mech. E,
plansza A i A, plansza C,iC, plansza E, i E,

Mech. B, Mech. D, Mech. F,
plansza B, i B, planszaD,iD, planszaF,iF,

| - Mechanizm A,i plansze A; i A,

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgcg w prowadnicach ruch posuwisto -
- zwrotny (gora, dot)

- po prawej stronie miedzy wnekami znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej A; (zastosowano mechanizm typu nozycowego

stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe mechanizmu A, z watkiem jest wysuniete i niepotgczone
z mechanizmem nozycowym (uszkodzenia eksploatacyjne)
- nieumocowana tuleja fozyskujgca wat pokretta (brak wkretéw)
- uszkodzone pofaczenie watka pokretta z przektadnig zebatg podnosnika
- wypracowane pofgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktérej
przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory $rub mocujgcych podnosnik do korpusu szafy
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- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika
- wypracowana przektadnia zebata podnosnika
- ruchoma plansza A;wymontowana - znajduje sie wewnatrz szafy

- dokument naklejony na plansze ruchoma A; jest porysowany

Fot. DSCN 3181 Fot. DSCN 3212

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)

- wykonac¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymieni¢ fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 2

_! | — Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma
2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia taricuchowa

- 2 kota tancuchowe

- tancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe




Il — Mechanizm A i plansze Az i A,

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujaca ruch pionowy posuwisto-zwrotny
(gora, dot)

- po prawej stronie miedzy wnekami znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu nozycowego

stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe jest potagczone z mechanizmem w sposdb nie wykluczajacy
roztgczenia podczas intensywnej eksploatacji
- ruchoma plansza samoczynnie opada
- wypracowane potgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkga, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma
- rozkalibrowane otwory srub mocujgcych podnosnik do korpusu szafy (taczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

4

Fot. DSCN 3173 Fot. DSCN 3247 Fot. DSCN 3212

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni taricuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)

- wykona¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymienic fotografie / dokument o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 1



I = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia taricuchowa
- 2 kota taricuchowe

- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe

Il = Mechanizm B, i plansze B, i B,

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgcg w prowadnicach ruch
posuwisto-zwrotny (gdra, dot)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu

nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe nie obraca sie (jest zablokowane)

- ruchoma plansza samoczynnie opada

- wypracowane potgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory $rub mocujgcych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki

gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)



- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

-

Fot. DSCN 3180 Fot. DSCN 3212 Fot. DSCN 3249

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowa¢ nowy mechanizm napedowy

z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat

kinematyczny nizej)
- wykonac¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymienic fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 2

| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1-Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia faricuchowa
- 2 kota taricuchowe
- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe




IV - Mechanizm By, i plansze B3 i B,

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgcg w prowadnicach ruch
pionowy posuwisto - zwrotny (gora, dét)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu
nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe i plansza nie poruszajg sie (s zablokowane)

- wypracowane potaczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktoérej
przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory $rub mocujgcych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3174 Fot. DSCN 3210 Fot. DSCN 3212

3. Zalecenia
- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowac¢ nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)
- wykonaé potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymieni¢ fotografie / dokument o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 1



| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

]

v

3 — Przektadnia taricuchowa

o

- 2 kota tancuchowe

o ——

- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe

V - Mechanizm C, i plansze C; i C;

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgcg w prowadnicach ruch

pionowy posuwisto - zwrotny (goéra, dot)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu
nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- mimo ze pokretto sie obraca, plansza ruchoma sie nie porusza

- wypracowane potgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktérej
przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory $rub mocujgcych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki

gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)



- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3175 Fot. DSCN 3212 Fot. DSCN 3210

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowa¢ nowy mechanizm napedowy

z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat

kinematyczny nizej)
- wykonac¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymienic fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 2

| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1-Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia faricuchowa
- 2 kota taricuchowe
- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe




VI - Mechanizm C; i plansze C3i C,4

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchomg wykonujgcg w prowadnicach ruch
pionowy posuwisto - zwrotny (goéra, doét)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu
nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe obraca sie z bardzo duzym oporem

- ruchoma plansza porusza sie, ale jest przekrzywiona

- wypracowane pofgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory srub mocujacych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3226 Fot. DSCN 3210 Fot. DSCN 3212

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)

- wykona¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymieni¢ fotografie / dokument o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 1



| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1-Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia taricuchowa
- 2 kofa taricuchowe
- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe

VIl - Mechanizm D, i plansze D, i D,

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgcg w prowadnicach ruch
posuwisto - zwrotny (goéra, dét)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu

nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto sie obraca
- plansza ruchoma nie jest napedzana i jest zablokowana

- wypracowane jest potgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktdrej

przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory srub mocujacych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki

gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)
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- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3177 Fot. DSCN 3251 Fot. DSCN 3212

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy

z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat

kinematyczny nizej)
- wykona¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymienic fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 2

| — Mechanizm planszy ruchomej
(rozwigzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma
2 — Listwa zebata
3 — Przektadnia taricuchowa

- 2 kota tanicuchowe

- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe
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VIII - Mechanizm D, i plansze D3 i Dy

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchomg wykonujacg w prowadnicach ruch
pionowy posuwisto - zwrotny (goéra, doét)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu
nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe sie obraca
- plansza ruchoma jest wymontowana (znajduje sie wewnatrz szafy)
- wypracowane pofgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma
- rozkalibrowane otwory srub mocujacych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3212 Fot. DSCN 3232 Fot. DSCN 3257

3. Zalecenia
- nalezy zaprojektowadé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)
- wykonaé potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymienic fotografie / dokument o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 1
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| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1-Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia taricuchowa
- 2 kofa taricuchowe
- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe

IX - Mechanizm E, i plansze E; i E;

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujacg ruch posuwisto - zwrotny
(gora, dot)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu

nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe obraca sie z bardzo duzym oporem
- plansza ruchoma jest wymontowana (znajduje sie wewnatrz szafy)
- nie dziafa oswietlenie
- wypracowane potgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma
- rozkalibrowane otwory $rub mocujgcych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki

gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)
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- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

F

e

Fot. DSCN 3178 Fot. DSCN 3212

Fot. DSCN 3257

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac¢ i zamontowac¢ nowy mechanizm napedowy

z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat

kinematyczny nizej)

- wykonac¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- naprawié¢ oswietlenie

- wymieni¢ fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 2

| = Mechanizm planszy ruchomej

(rozwiqzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia taricuchowa

e S B PP

g

- 2 kota tancuchowe

\

- fancuch ,,Gala”

$
v

i
AP g, T T

4 — Pokretto napedowe

Anpd 4
I

\
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Ny
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X - Mechanizm E; i plansze E3 i E,4

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchomg wykonujgcg w prowadnicach ruch
posuwisto - zwrotny (goéra, dét)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu
nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe sie obraca
- plansza sie podnosi i opuszcza, ale jest przekrzywiona
- wypracowane pofgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma
- rozkalibrowane otwory srub mocujacych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3178 Fot. DSCN 3212 Fot. DSCN 3262

3. Zalecenia
- nalezy zaprojektowadé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)
- wykonaé potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- wymieni¢ fotografie / dokument o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 1
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| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwiqzanie proponowane)

1-Plansza ruchoma

2 — Listwa zebata

3 — Przektadnia taricuchowa
- 2 kofa taricuchowe
- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe

Xl - Mechanizm F,iplansze F, i F,

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgcg w prowadnicach ruch

posuwisto - zwrotny (géra, dot)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu

nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto sie obraca

- plansza ruchoma jest wymontowana (znajduje sie wewnatrz szafy)

- oSwietlenie nie dziata

- wypracowane potgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej

przymocowana jest plansza ruchoma

16



- rozkalibrowane otwory srub mocujacych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3262 Fot. DSCN 3212 Fot. DSCN 3178

3. Zalecenia

- nalezy zaprojektowaé, wykonac i zamontowa¢ nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)

- wykona¢ potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe

- naprawié o$wietlenia

- wymienic fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 2

| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwigzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma
2 — Listwa zebata
3 — Przektadnia taricuchowa

- 2 kota tanicuchowe

- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe
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XIl - Mechanizm F i plansze F; i F,4

1. Opis mechanizmu

- wneka z metalowg planszg ruchoma wykonujgca ruch pionowy posuwisto -
- zwrotny (gora, dot)

- po prawej stronie znajduje sie pokretto potgczone z mechanizmem
napedowym planszy ruchomej (zastosowano mechanizm typu
nozycowego stosowany w samochodach do opuszczania i podnoszenia

szyb drzwiowych)

2. Opis stanu zachowania

- pokretto napedowe sie obraca

- plansza ruchoma nie jest napedzana

- wypracowane pofgczenie mechanizmu nozycowego z rynienkg, do ktorej
przymocowana jest plansza ruchoma

- rozkalibrowane otwory srub mocujacych podnosnik do korpusu szafy (tgczniki
gwintowe nie byty skutecznie zabezpieczone przed odkreceniem)

- zniszczone sprezyny spiralne podnosnika

- wypracowana przektadnia zebata podnosnika

Fot. DSCN 3178 Fot. DSCN 3212 Fot. DSCN 3262

3. Zalecenia
- nalezy zaprojektowadé, wykonac i zamontowaé nowy mechanizm napedowy
z wykorzystaniem listwy zebatej i przektadni tancuchowej (patrz schemat
kinematyczny nizej)
- wykonaé potrzebne regulacje i czynnosci obstugowe
- wymienic fotografie / dokument o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 1
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| = Mechanizm planszy ruchomej
(rozwigzanie proponowane)

1 - Plansza ruchoma
2 — Listwa zebata
3 — Przektadnia taricuchowa

- 2 kota tancuchowe

- fancuch ,,Gala”

4 — Pokretto napedowe
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ELEMENT 1 EKSPOZYCJI ,NIEMCY W WARSZAWIE”

ELEWACIA 4

| - Plansze obrotowe poz. nr 1

1. Opis zespotu plansz obrotowych z osiami pionowymi

- rama z planszami obrotowymi z osiami w ukfadzie pionowym (5 szt.)

- po obu stronach plansz obrotowych naklejone sg zdjecia

2. Opis stanu zachowania

- w ramie wykonanej ze stalowego profilu zamknietego, zamontowano cztery
plansze obrotowe dwustronne
- nagwintowany pret przechodzacy przez konstrukcje ramy petni funkcje osi,
wokot ktdrej obracajg sie plansze
- popetnione btedy konstrukcyjne:
a) element gwintowany nie powinien petni¢ funkcji osi obrotu (powoduje
przyspieszone rozkalibrowanie otworu w ramce planszy)
b) brak profesjonalnych elementéw tozyskujacych i tulejek dystansowych

¢) w ramkach plansz obrotowych zastosowano otwory o zbyt duzej srednicy
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- opis zauwazonych usterek:
a) plansze obracajg sie nieprecyzyjnie, z duzymi oporami, wydajgc odgtosy
Swiadczace o ztej pracy tozyskowania
b) krawedzie dolne $cianek zawadzajg o ramy
c) zbyt duze luzy w kierunku poziomym i pionowym
- nie dziata podswietlenie

- element rozpraszajacy Swiatto niewtasciwie zamocowany

Fot. DSCN 3295 Fot. DSCN 35296 Fot. DSCN 3297

3. Zalecenia:
- wymienic¢ pret gwintowany na gtadki
- zaprojektowaé, wykonad i zastosowac tuleje tozyskujgce petnigce jednoczesnie
funkcje tozysk oporowych

Il - Mechanizm planszy ruchomej
(rozwigzanie proponowane)

—— 1— Rama planszy obrotowej

2 —Tuleja tozyskujgca
3 — Pret gtadki (os obrotu planszy)

4 — Rama nosna
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- naprawic niedziatajgce oswietlenie
- poprawnie umocowac elementy rozpraszajace Swiatto

- wymieni¢ fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 10

Il — Plansze obrotowe poz. nr 2

1. Opis zespotu plansz obrotowych z osiami poziomymi

- rama z planszami obrotowymi z osiami w uktadzie poziomym (14 szt.)

- po obu stronach plansz obrotowych naklejone sg zdjecia

2. Opis stanu zachowania

- w ramie szafy wykonanej z stalowego profilu zamknietego, zamontowano
czternascie plansz obrotowych dwustronnych
- nagwintowany pret przechodzacy przez konstrukcje ramy petni funkcje osi, wokot
ktorej obracajg sie scianki
- popetnione btedy konstrukcyjne:
a) element gwintowany nie powinien petnié funkcji osi obrotu (powoduje
przyspieszone rozkalibrowanie otworu w ramce planszy)
b) brak profesjonalnych elementéw fozyskowych i tulejek dystansowych
c) w planszach obrotowych wywiercono otwory o zbyt duzej srednicy
- opis zauwazonych usterek:
a) $cianki obrotowe obracajg sie nieprecyzyjnie, z duzymi oporami, wydajac
odgtosy $wiadczgce o ztej pracy fozyskowania
b) krawedzie dolne scianek zawadzajg o ramy
c) zbyt duze luzy w kierunku poziomym i pionowym
- nie dziata podswietlenie

- element rozpraszajacy Swiatto niewtasciwie zamocowany

Fot. DSCN 3300 Fot. DSCN 3301 Fot. DSCN 3302
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3. Zalecenia:
- wymienic¢ pret gwintowany na gtadki

- zaprojektowac, wykonac i zastosowac tuleje tozyskujgce petnigce jednoczesnie

funkcje tozysk oporowych

Il - Mechanizm planszy ruchomej
(rozwigzanie proponowane)

1 - Rama planszy obrotowej
2 — Tuleja tozyskujgca
3 — Pret gtadki (os obrotu planszy)

4 — Rama nosna

- naprawié niedziatajgce oswietlenie
- poprawnie umocowac elementy rozpraszajgce Swiatto

- trzeba wymienic fotografie / dokumenty o wymiarach 20 cm x 30 cm, szt. 28

Il - Plansze przesuwne (prawo/lewo)

A. Ruchoma plansza gérna — poz. nr 3

1. Opis stanu zachowania

- porusza sie ze zbyt duzym oporem — nie obracajg sie kotka prowadzace

Fot. DSCN 3306 Fot. DSCN 3307
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2. Zalecenia
- wykona¢ konieczne naprawy

- wykonaé konieczne regulacje i czynnosci obstugowe

B. Ruchoma plansza dolha poz. nr4

1. Opis stanu zachowania

- plansza porusza sie ze zbyt duzym oporem — nie obracajg sie kdtka prowadzace

Fot. DSCN 3308 Fot. DSCN 3311 Fot. DSCN 3310
2. Zalecenia
- wykona¢ konieczne naprawy

- wykona¢ konieczne regulacje i czynnosci obstugowe

C. |Instalacja elektryczna

1. Opis stanu zachowania

- otwor, przez ktdry przechodzi gtdwny przewdd zasilajgcy w energie
elektryczng, jest zbyt duzy, a ostre krawedzie blachy zabezpieczono tylko
kawatkami rury plastikowe] (brak skutecznej profesjonalnej przelotki)

- poszczegdlne ztgcza i przewody nie sg nalezycie umocowane i zwisajg luzno

,(dziki montaz)”

2. Uwagi

- instalacja elektryczna zostata wykonana nieprawidtowo i stanowi duze zagrozenie
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