SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Inwestor: Nadlesnictwo Chojna
Chojna, Ul. Szczecihska 36,
dziatka nr 93, obreb Chojna 2

Adres inwestyciji: Chojna, Ul. Szczecihska 36,
dziatka nr 93, obreb Chojna 2

Zadanie: Przebudowa i zmiana sposobu uzytkowania czesci
mieszkalnej na cele biurowe oraz przebudowa
istniejacej czesci biurowej w budynku siedziby
Nadlesnictwa Chojna

Instalacje sanitarne

Kod wg CPV: 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne
45331000-6 Instalowanie urzgdzen grzewczych, wentylacyjnych i
klimatyzacyjnych
45331100-7 Instalowanie centralnego ogrzewania
45331200-8 Instalowanie urzgdzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
45332000-3 Roboty instalacyjne wodne i kanalizacyjne
45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne
45332300-6 Roboty instalacyjne kanalizacyjne
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggow i
rurociggéw do odprowadzania $ciekéw

Projektant: mgr inz. Krzysztof Gojzewski
upr. bud. 62/Sz/2001
ul. Utanska 16/17 m 1, 71-750 Szczecin

Szczecin; wrzesien 2017 r.
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Zadanie

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykdaan odbioru robat,
nazywanej dalej ST,asroboty instalacyjne poleg&e na budowie instalacji
kanalizacji sanitarnej, wodagowej, centralnego ogrzewania, klimatyzacji i
wentylacji mechanicznej oraz robotami instalacyjnymi &orysacymi

glbwnemu zadaniu.

Zakres robot

Zakres robot obejmuje wykonanie wegtrznych instalacji centralnego
ogrzewania, wody cieptej i zimnej, kanalizacyjnej, Kliyedcyjnej oraz
wentylacji w zakresie zwzanym z gtbwnym zamierzeniem.

Prace towarzysace i roboty tymczasowe

Prace towarzysze w ramach przedmiotowej inwestycji nie veystja.

Roboty tymczasowe w ramach przedmiotowej inwestyigiwystpuja.

Podstawa opracowania

* Projekt budowlany.

* Obowiazujace przepisy i normy w zakresie abym niniejszym
opracowaniem.

Informacje o terenie budowy

Organizacja robot powinna przebiega wg ogolnie przygtych zasad

obowigzujacych przy robotach w obiektach kubaturowych.

Interesy 0sOb trzeciclpodczas realizacji przedmiotowej inwestycji niedp

naruszone.

Wymagania dotycere ochrony s$rodowiska beda spetnione poprzez

zagospodarowanie odpadéw z demanteoraz prowadzonych robot. Ztom
metalowy, gruz oraz pozostate odpady agldostarczy na przeznaczone do ich
skladowania miejsce.

Warunki bezpieczestwa i higieny pracyostaty okrélone w ,Wytycznych do

planu bezpieczestwa i ochrony zdrowia”.
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Zaplecze dla potrzeb wykonawayalery uzgodné z Inwestorem. Zaleca i

udostpnienie pomieszcze zamkngtych w poblizu miejsca wykonywanych
robét, z dosgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczce organizacji ruchuwv przedmiotowej inwestycji nie maja

zastosowania.
Ogrodzenialla planowanej inwestycji nie jest wymagane.
Zabezpieczenie chodnikéw i jezdme dotyczy planowanej inwestycji.

Roboty demontazowe

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ¢&ci s3 roboty zwhzane z demonzam istniegcych

instalacji i przyboréw sanitarnych.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tang@vy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wyanionych w przedmiocie ST.

Zakres robot olgtych ST

Zakres robot obejmuje demontaobudow kanatdw, izolacji, ruroggow,

armatury, przyborow.

Okrglenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikagjizgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Tracknymi

Wykonania i Odbioru Robét. Tom Il - Instalacje Same ".

Ogolne wymagania dotygze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnaokumentag

projektows, specyfikagj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe

Nie dotyczy.

Sposbdb prowadzenia robét

Instalacja ogrzewcza
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Przed przysipieniem do demonta rurocagdw naleyy rozlaczy¢ pofaczenia
kotnierzowe i gwintowane armatury i wdzer. Urzadzenia nalgy demontowa

w catdsci. W przypadku wkszych uradzen nalezy po demontau pocié je

palnikami. Kadorazowe cicie urzadzenia musi b§ uzgodnione z
uzytkownikiem. Grzejniki naley demontowé w catcsci po uprzednim zdjciu

Z ZamOCOWA.

Instalacja wodogigowa

Instalacg wodochgowa nalezy demontowdé odcinkami. Rurocigi nalery
rozkreci¢ na pohczeniach lub w uzasadnionych przypadkach wd:cRurochgi
demontowé odcinkami pomidzy uchwytami.

Instalacja kanalizacji sanitarne;j

Przewody kanalizacji sanitarnej najedemontowdé pomigdzy pohczeniami
kielichowymi. Przybory naley zdja¢ z zamocowa, ktére nasipnie naley
usury¢ z przegréd budowlanych.

Instalacja klimatyzacyjna

Nalezy zdemontowa instalacg klimatyzacyjra od jednostki wewetrznej do
jednostki  zewntrznej serwerowni. Instalagj klimatyzacyjra nalery
demontowdé odcinkami. Rurocigi nalezy rozkreci¢c na pohczeniach lub w
uzasadnionych przypadkach waii Rurochgi demontowa odcinkami
pomiedzy uchwytami.

Informacje ogdine

Po demontau grzejnikow, rurocigéw, urzadzer nalezy usur¢ mocowania z

przegrod budowlanych oraz napréawiowstate uszkodzenia.

Kontrola jakdci robot

Kontrola jakdci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgowno
prowadzonych robo6t z niniejgspecyfikacy.

Sposob wykaczenia poszczegolnych elementéw, tolerancje wymiarovee or
szczegOty technologiczne wykony&agodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.
Jednostk obmiarow jest:

. Dlarur - mb,
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- Dla armatury, przyborow, ugdzea - szt.,

Demonta rur obejmuje réwnie usunkcie uchwytéw, demontaurzadze i
armatury obejmuje usugtie wspornikow oraz pozostatych mocawa

W ramach robot demontawych naley przewidzi€ naprawy uszkodzescian,

stropow i posadzek powstate podczas robot demowtgch.

Spret
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykazaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca

wymagania ST jakd robot.

Srodki transportu

Do przewozu materiatdw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu  powinny zabezpiedza zatadowane wyroby przed
wypadngciem i pyleniem. Dopuszcza ¢si usuwanie zdemontowanych

materiatow do konteneréw dzimwionych na czas wykonywania robot.

Podstawa ptatnoi

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robdét ebggo niniejsz

specyfikacy.

Odbiory cgsciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorzeikowym

Odbiorom czsciowym podlega demontaurzadzen i armatury zgodnie z

dokumentagj.

Roboty montazowe instalacji wody zimnej i cieptej

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ¢&ci sa roboty zwhzane z montzem instalacji

wodochgowej.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tgngmvy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wyenionych w przedmiocie ST.

Zakres robot olgtych ST

Zakres robot obejmuje montarzybordw, rurocigdéw oraz armatury.
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Okrglenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacii sgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Techniczhym
Wykonania i Odbioru Robét. Instalacje wodggbwe", a take dokumentami
przywotanymi w punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogolne wymagania dotygze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnaokumentag
projektowa, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe

Instalacg wodocagowa wykona z rur z polietylenu sieciowanego Pex-C, z
atestami do wody pitnej. Pmizenia przewodow przez zaciskanie.

Sposob prowadzenia robot

Rurochaqi:

Rurochgi nalezy montow& po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodOw oraz ustaleniu wysaia@ mocowania uchwytow zapewniggj
opisane poriej spadki. Ruroeigi prowadz¢ ze spadkiem 0,3 % w kierunku
przylacza, wezta cieplnego oraz baterii, w sposéb urwiajacy catkowite
opr&nienie instalaciji.

Ewentualne przégia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach
ochronnych z rur stalowych, wkszych o 2srednice od ruroagow, wystagcych
min. 10 mm poza obrysciany lub sufitu. W miejscu prz&gia przez strop lub
sciarg nie powinno by zadnego paijczenia rur. Armatuy gwintowary taczy¢ na
srubunki.

Maksymalny rozstaw pionowy podpor wynosi 2,5 m.

Rozstaw zamocowiadla tworzyw sztucznych:

Materiat rur Srednica Przewod montowany w instalaciji
nominalna rui ~ wody cieple _wody zimne

piono inaczej |piono inaczej

wo m m wom m
2 3 4 5 6 7

PEX; DN 12 do DN 25 1,0 0,8 1,0 0,8

PPR; DN 16 0,8 0,6 0,9 0,7
DN20 0,8 0,6 1,0 0,8

DN25 0,9 0,7 11 0,8
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DN32 11 0,8 13 1,0
DN40 1,2 0,9 1,4 11
DN50 1.3 1,0 1,6 1,2
DNG63 15 1,2 1,8 14
DN75 1,7 1,3 2,0 15
DN90 1,9 1,4 2,1 1,6
DN 110 2,0 1,6 2,4 1,8

Odlegtaci przewoddw z otulina lub bez édiany powinny wynosi

dla rur do fi 25 — 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyej fi 100 - 10,0 cm.

Do mocowania rur tywa¢ uchwytéw z przektadka gumaw

Sposob mocowania ruragow wody cieptej i cyrkulacji powinien uniiwiaé
ich swobodne wydtenia.

Przewody wodoeigowe naley prowadzé w minimalnej odlegtéci 10 cm od
przewodow elektrycznych.

Rozmieszczenie uchwytow wg sytuacji na budowie.

Uszczelnienia gwintéw za pompteflonu lub pasty i konopi.

Zawory kulowe aczy¢ nasrubunki.

Préby i badania

Przewody z tworzyw sztucznych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietrageninalery
przeprowadz pulsacyjr probe szczelnéci na zimno pod anieniem probnym
10,0 bar. Préba powinna skiadaic z badania wspnego polegagego na
trzykrotnym podnoszeniu @iienia do wartéci cisnienia probnego w odgbach
10 minutowych i obserwacji. Po czwartym podniesieniéni@nia i obserwacji
instalacji w czasie 30 min. @mienie nie powinno spgé& o wiecej niz 0,6 bar.
Nastpnie naley przeprowadz badanie giéwne polegaje na podniesieniu
cisnienia do wartéci cisnienia probnego i obserwacji instalacji. Po dwdch
godzinach dinienie nie powinno sgé o wiecej niz 0,2 bara.

Nastpnie przeprowadzi proke na gonco (wodh o temperaturze 60stC)
pofaczory z ruchem prébnym w warunkach roboczych. Rrgzeprowad4 dla
calej instalacji obiektu. Po wykonaniu préb szczeébionalery instalacg
przeptuk& oraz poddéa dezynfekcji, nasfpnie prébki wody nalgy podda

badaniom w uprawnionym laboratorium.
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Izolacje
Izolacje przewoddw wykortaz prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowe;j

o srednicy dostosowanej dérednicy zewrtrznej rurocagu. Grubdci izolacji
wg projektu budowlanego. Izolacje wykonyva odcinkow prostych, odcinki
taczy¢ nascisk. W przypadku przecinaniadzenia sklei folia samoprzylepa
dostarczasm przez producenta izolacji lubadzy¢ za pomog spinek. lzolag}
kolan wykong z prefabrykowanych ksztaltek lub poprzez dwge otuliny.
Izolackg kolan poprzez doecie otuliny wykon& z jednego odcinka
ukosowanego podakem 45st. Izolacja nie m® mie ubytkOw na 4czeniach.
Izolacje mocowénapisem widocznym od strony posadzki.

Po zalaeniu izolacji szew na otulinie skieitasma samoprzylepa dostarczas
przez producenta otulin lubdzy¢ klipsami.

Wysoka¢ montau baterii:

Wysoka¢é montau baterii:

e Baterie scienne do umywalek i zlewozmywakow 25+35 cm od gérnej
krawedzi przyboru do osi wylotu podaia,
e zawory ze ziczka do weza 50 cm nad posadzkoraz 50 cm nad
krawedzia zlewu w pomieszczeniach gospodarczych,
e Baterie umywalkowe oraz zlewozmywakowe, jak réwnietyp
stosowanych przyborow wg ustale uzytkownikiem
Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicowe, fawniez typ
stosowanych przyborow wg ustale uzytkownikiem.

Montaz armatury

Armatur nalezy montowa& osiowo w stosunku do rurcgyu, w Sposob
umazliwiajacy jej obstug, tj, peten obrot dwigni zaworow, wygcie wktadu

filtra, odkrecenie zawordw kontrolnych zaworu antyskaiowego oraz
podobnych zalede okreslonych w instrukcjach montar poszczegdinych
elementow. Uszczelki natg montowa& centralnie w stosunku do kotnierzy i
srubunkow.Sruby na kotnierzach skeat naprzemiennie.

Armatur kotnierzows nalezy podeprzé.

Kontrola jakdci robot

Kontrola jakdci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgowno

prowadzonych robét z niniejgapecyfikacy.
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Sposob wykaczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarovez or
szczegoly technologiczne wykony@agodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostk obmiarow jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyborow - szt.

Wykonanie rurocigdw obejmuje trasowanie ruragow, monta ksztattek,
uchwytéw, wykonanie pod&j do przyborow.

Montaz przyborow obejmuje konstrukcji wsporczej oraz zaovea.

W ramach wykonywania rob6t naidg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i
posadzek powstale podczas prac meowach, w tym obrébki przép

instalacyjnych.

Spret

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykagaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spmt gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca
wymagania ST dotyeze jaka¢ robot.

Srodki transportu

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpie¢zaatadowane wyroby przed wpltywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione

wystapcych gwadzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatrsi

Podstawy ptatngci jest wykonanie zakresu robdét @bggo niniejsz
specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla rurgegéw (1mb) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, ydzer, trasowanie przewodow, wykonanie
przeg¢ przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnychntano
rurociagbw, monta uchwytéw, wykonanie pod& do urzdzer i armatury,
wykonanie prob szczeldo, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.)mologe:
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transport i rozladunek materiatu, mantazadzer, wykonanie préb szczelsa.
Odbiory cgsciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorzeikowym

Czesciowym odbiorom podlegajroboty zanikajce (prowadzone w bruzdach
lub obudowie). Do odbioréw natg przediay¢ aprobaty, atesty, protokoty
szczelnéci, dokumentag powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru rob6t zanikagych (przewodoéw w bruzdach).

Roboty montazowe instalacji centralnego ogrzewania

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ¢&ci sa roboty zwhzane z montzem instalacji

centralnego ogrzewania.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tang@vy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wyenionych w przedmiocie ST.

Zakres robot olgtych ST

Zakres robot obejmuje mortgrzejnikow, rurocigbw oraz armatury.

Okrelenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Techniczhym
Wykonania i Odbioru Robot. Zeszyt instalacje ogrzewcze”, takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,Dokumenty ociémia”.

Ogodlne wymagania dotygze robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnokumentag
projektows, specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe

Zaprojektowano instalagj rur stalowych ocynkowanych, np. w systemie KAN-

therm Steeldczonych przez gwintowanie. Bokenia z armatgrgwintowane.
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Sposob prowadzenia robét

Rurochgi nalezy montowa& po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodow oraz ustaleniu wysala mocowania uchwytow zapewnigge]
opisane poriej spadki. Ruroagi taczy¢ spawaniem gazowym do grudmp
scianki 5,0 mm, powsej elektrycznym.

Instalacg centralnego ogrzewania wykaoha rur miedzianychgczonych lutem
migkkim. Gahzki prowadz¢ ze spadkiem 2,0 % zgodnie w kierunku
odwodnienia.

Przegcia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur
stalowych, wgkszych o 2srednice od ruroaigéw, wystajcych min. 5 mm poza
obryssciany lub sufitu. W miejscu przg&gia przez strop lulciarg nie powinno
by¢ zadnego paiczenia rur. Armatuy gwintowary taczy¢ nasrubunki. Rury ze
szwem montowaprzy przesurgciu szwu podtanego na kolejnych sztangach o
min. 60. Rury stalowe ciepta technologicznego mocoéwdo przegrod
budowlanych typowymi uchwytami bez przektadki gumoweggwody stalowe
niskich parametrow z przektagkgumows. Maksymalny rozstaw pionowy
podpor wynosi 2,5 m. Rury miedziane mocan@o przegrod budowlanych za
pomoa uchwytow stalowych z przektagdigumows.

Rozstaw zamocowdla przewoddw stalowych.

Maksymalny rozstaw poziomy podpoér (w metrach) diaipmow:

fi Dnl15 Dn20 Dn25 Dn32 Dn4Q Dn50 Dne5 Dn80 Dni00

rozstaw| 1,5 1,5 2 2 2,5 2,5 3 3 3

Minimalny odstp uchwytéw pionowych 2,5 m.
Rozstaw zamocowidla miedzi:

Srednica poziomo pionowo
DN 15 12m 1,6 m
DN 18 15m 20m
DN 22 20m 2,6 m
DN 28 2,2m 29m
DN35 2,7m 35m
DN42 3,0m 39m
DN54 3,5m 4,6 m

Rozstaw zamocowadla rur cienkéciennych:

Srednica rury [mm] Odlegkt mocowa [m]
15x1,2 1,25
18x1,2 15
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22x1,5 2,00
28x1,5 2,25
35x1,5 2,75
42 x 1,5 3,00
54 x1,5 3,50
76,1x2,0 4,25

Maksymalny odsip uchwytéw pionowych 2,5 m.

Odlegtasci przewoddw z otulina lub bez ddiany powinny wynosi.

dla rur do fi 40 — 3,0 cm,

dla rur od fi 40 — 5,0 cm.

Grzejniki mocowé& do przegrod typowymi uchwytami, kdy grzejnik
wyposay¢ w odpowietrznik eczny w korku. Wysoké& montazu grzejnikébw co
najmniej 10 cm od podiogi. Natg zwrac& uwag ha poziomy monta
grzejnikbéw oraz maiwo$¢ dostpu do zaworu odpowietrzgjego ok. 5,0 cm.
Na gahzkach zasilajcych montowda zawory termostatyczne z gtowicami z
demontau, na powrotach montowa zawory ,powrotne”. Zawory
termostatyczne montowaz gtowica ustawiora poziomo, zawory powrotne z
mozliwoscia spustu montowakréécem spustowym w pozycji poziome;j.
Uszczelnienia gwintéw za pompteflonu lub pasty i konopi.

Gtowice termostatyczne montowpo 72 h ruchu prébnego.

Zawory kulowe aczy¢ nasrubunki.

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraeninalery
przeprowadzi 20 min. prolke szczelnéci na zimno, pod éhieniem 2.0 bar
wyzszym ng maksymalne énienie pracy.

Nastpnie przeprowadziprébe na gonco pohczory z ruchem prébnym 72 h w
warunkach roboczych. Prélprzeprowadz dla calej instalacji obiektu lub dla
jej fragmentu, po uprzednim odciu najblizszych zaworow.

Po zamontowaniu zaworow termostatycznych oraz wykonanatalacji w
remontowanych pomieszczeniach rgleprzeprowadzi ponowne ptukanie
instalacji. Plukanie prowad&pod cénieniem wody wodoaigowej, do momentu
uzyskania na odptywie wody pozbawionej widocznyec statych i barwy.

W ramach prowadzonych robot przewidujee¢ sdodatkowo likwidaagt
centralnego ukfadu odpowietraapgo oraz monta odpowietrznikdéw
automatycznych na poszczegdlnych pionach. Przed odpawilkeami montowa

zawory kulowe.
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Kontrola jakaci robot

Kontrola jakadci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgaowno
prowadzonych robét z niniejgspecyfikacy.

Sposob wykéczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancje wymiarovaz or
szczegoly technologiczne wykony@agodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostik obmiarow jest:

- Dlarur - mb,

- Dla armatury i grzejnikow - szt.

W ramach wykonywania rob6t naidg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i
posadzek powstate podczas prac méooteych, w tym obrobki przég
instalacyjnych.

Spret

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykagaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spmt gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca
wymagania ST jakd robot.

Srodki transportu

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpie¢zaatadowane wyroby przed wpltywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione

wystapcych gwadzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatrsi

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robdét ebggo niniejsz
specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla ruragdow (1mb) obejmuje: transport i
roztadunek materiatu, ugdzen, trasowanie przewodow, wykonanie pr&gej
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnycmtainaurociagéw,
monta uchwytow, wykonanie pod&j do uradzea i armatury, wykonanie prob

szczelnéci, wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji pdopawczej.
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Cena jednostki obmiarowe] dla armatury (1 szt.) obejmuja@ndport i

roztadunek materiatu, mortarzadzen, wykonanie préb szczelda.
Odbiory cgsciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorzeikowym

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewodow w
bruzdach). Do odbioréw natg przediazy¢é aprobaty, atesty, protokéty
szczelnéci, dokumentag powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikagych (przewodow prowadzonych w bruzdach).

Roboty montazowe instalacji kanalizacji sanitarnej

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ¢&ci s3 roboty zwiazane z montagem instalacji

kanalizacyjnej sanitarnej.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tang@vy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji rob6ot wyenionych w przedmiocie ST.

Zakres roba6t olgtych ST

Zakres robot obejmuje montaurocagow oraz armatury.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacii sgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznym
Wykonania i Odbioru Rob6t. Tom Il - Instalacje Sanitarne ", takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,Dokumenty ociémia”.

Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnaokumentag
projektows, specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe

Poziomy i podecia:
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Instalacje z rur kielichowych z polipropylenu PP odpornegotemperatury do
95 stC. z uszczelkgumows.

Kanalizacja:

Instalacje w pomieszczeniach prowadzone natynkowo wykoma rur
kielichowych PVC z uszczedkgumowy 0 sztywndci 4 kKN/m2.

Podegcia do przyboréw oraz piony instalacji kanalizacyjnej wiglkbd z rur

kielichowych PVC z uszczelka gumaw

Sposbdb prowadzenia robét

Poziomy i podecia:

Rurochgi montowa& po ich uprzednim wytrasowaniu przy zachowaniu
minimalnych spadkéw pod&j 2,0 %. Przewody mocowalo posadzki.

Na kielichu pozostawi luz w celu kompensacji wydhen. Przewody naley
mocowa& do przegréd budowlanych uchwytami z tworzyw sztucznych lub
stalowymi z przekiadk gumows. Rozstaw zamocowiapozioméw, co 1,0 m,
pionowych min. jeden punkt staty na kielichu i jeden punktgauwny na kadej
kondygnacji. Naley zwrocic uwag; na podparcie kielichéw. Przgja przez
przegrody budowlane w tulejach ochronnych szerszych o 5 cmruy,
wypetnione] materiatlem neutralnym dla rury, udhwiajacym przesunicia
termiczne lub w poszerzonych otworach w minimalnej odlégtd0 cm od
przegrod budowlanych, w przypadku zsh owina¢ tektum falista. Spadki
podep¢ kanalizacyjnych min. 2,0 %, redukcje licodvayérma powierzchny
scianki, wihkczenia matychsrednic powyej osi rury gtéwnej. Podégia do
przyboréw prowadzi w przegrodach budowlanych lub obudaweokotem. W
przypadku rewizji w obudowie wykobaemontowane zamkgtie i opisd.

Piony wyprowadzi ponad dach budynku zakczapc wywietrzaniem lub
zaworem napowietrzggym zgodnie z rysunkiem.

Po wykonaniu instalacji, przed jej zakryciem ngleprzeprowadzi probke

szczelnéci pod przeptywem swobodnym lustra wody obseswyohczenia.

Kontrola jakdci robot

Kontrola jakadci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgawno
prowadzonych robo6t z niniejgspecyfikacy.
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Sposob wykaczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarovez or
szczegoly technologiczne wykony@agodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostk obmiarow jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyborow - szt.

Wykonanie ruroggdw obejmuje trasowanie instalacji, montaichwytow,
wykonanie poddég oraz monta uzbrojenia.

W ramach wykonywania roboét néaig uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i
posadzek powstale podczas prac meowa/ch, w tym obrébki przép
instalacyjnych.

Spret
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t winien wykazaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca

wymagania ST jak&@ robot.

Srodki transportu

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione
wystapcych gwadzi i innych ostrych elementéw. Wyroby ustawione w
srodkach transportu natg taczy¢ w bloki zapewniajce stabilné¢ i zwartas¢
tadunku. Elementy naky chroni przed bezp&rednim promieniowaniem

stonecznym.

Podstawa ptatnioi
Podstawy ptatngci jest wykonanie zakresu robét @bggo niniejsz
specyfikacy.

Odbiory cgsciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorzeikowym

Odbiory czsciowe naley przeprowadz dla robét zanikajcych, do ktérych
nalezy wykonanie instalacji krytych (w bruzdach lub obudowie)o Ddbiorow

Strona 20/34



10.

10.1.

10.2.

10.3.

10.4.

10.5.

10.6.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

naleey przedia@y¢é aprobaty, atesty, protokoly szczedisg dokumentag
powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru robot

zanikapcych.

Roboty montazowe instalacji wentylacji mechaniczne;j

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej egci sa roboty zwhzane z wykonaniem instalacji

wentylacji mechanicznej.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tang@vy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wyenionych w przedmiocie ST.

Zakres robaot olgtych ST

Zakres rob6t obejmuje wykonanie kanatdw wentylacyjnych,ontez

wentylatorow wywiewnych tazienkowych.

Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikagjizgodne z odpowiednimi normami

i przepisami przytoczonymi w punkcie ,Dokumenty ghienia”.

Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnobokumentagy
projektows, specyfikagy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe

Kanaly prostoktne wykon& z blachy ocynkowanej o gruéo wg PN-B-
03434:1999 o pakzeniach z uszczedkna kotnierze lub wsuwki zakmie od
dostpu i mazliwosci technicznych.
Kanaty wykong w klasie szczeln@i B wg Dz. U. nr 75 z pn. zmianami.
Uzbrojenie przewodow:

e wentylatory tazienkowe, nakratkowe,
Osprzt dodatkowy:

e elementy montsowe do wentylatorow,
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10.7. Sposob prowadzenia robot

Instalacja wentylacyjna

Na wstpie zamontowa wentylatory. Po zamontowaniu wdzear nalery
wytrasowd kanaty wentylacyjne, po czym przypi¢ do ich montau. Kanaty
nalezy taczy¢ na kielichy z uszczetkgumows.

Kanatly mocowa do konstrukcji stropu uchwytami systemowymi npltiHi

Po zmontowaniu instalacji nalg przeprowadzi badanie szczeloi
modernizowanej g&ci instalacji.. Wskanik nieszczelnéci przewodow <=1,59
m3/(m2xh) dla nadénienia do 400 Pa, oraz <=2,89 ma3/(m2xh) dla
nadcknienia powyej 400 Pa. Regulagj instalacji naley potwierdze
protokotem bada

|zolacje
Nie przewiduje s izolacji kanatow.

10.8. Kontrola jakaci robot

Kontrola jakadci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgawno
prowadzonych robét z niniejgapecyfikacy.

Kontrola wydajndci i skutecznéci zgodna z projektem.

10.9. Obmiar rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostlk obmiarowy jest:

- dla kanatow - m2,
- dlauradzen - szt.
- dla osprztu - szt.
- dlaizolacji - m2.

W ramach wykonywania rob6t naidg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i
posadzek powstate podczas prac méooteych, w tym obrobki przég
instalacyjnych.

10.10. Spret
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykagaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spmtu gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca

wymagania ST jakd robot.
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Srodki transportu

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpie¢zaatadowane wyroby przed wpltywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione

wystapcych gwadzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatioi
Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robdét @bggo niniejsz
specyfikacy.

Odbiory ggciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorzei&owym

Odbiorom podlegaj wymiary kanatéw, ich wygld, ocena wymiaréw,
sztywna¢, poprawndé wykonania | rozmieszczenia zamocawaoraz
szczelné¢. Do odbioru naley przediay¢ projekt z naniesionymi zmianami,

protokét bada szczelnéci | wydatku oraz certyfikaty materiatowe.

Roboty montazowe instalacji klimatyzaciji.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej €&ci sa roboty zwhzane z montzem instalacji

klimatyzacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tangmvy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wyanionych w przedmiocie ST.

Zakres robot obgtych ST.

Zakres rob6t obejmuje morntajednostek zewgtrznych, klimatyzatorow
(jednostek wewgtrznych), rurocigbw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Techniczhym
Wykonania i Odbioru Rob6t. Tom |l - Instalacje Sanitarne”, takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,Dokumenty ocrémia”.
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Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnaokumentagy
projektows, specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,
23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacg rozprowadzajca wykona z rur miedzianych chtodniczych gkkich
preizolowanych oraz z rur miedzianych chtodniczycrekiich w otulinie, za
pomo@ polaczeh mufowych hczonych lutem twardym. Instalacje lutoivav
ostonie azotowej. Posatzenia do jednostki wewitrznej oraz zewetrznej
wykonywa za pomog pofaczen fabrycznych ziczy gwintowanych. Rury z
atestem dla zastosowanego czynnika chtodniczego.

- jednostki zewstrzne (agregaty chtodnicze),

- jednostki wewntrzne (klimatyzatory¥cienne podstropowe,

«  sterowniki.
Instalacje skroplin wykortaz rur PVC-u, min. PN1Giezonych poprzez
klejenie.

Sposob prowadzenia robot.

Przewody instalacji chtodniczych i skroplin prowaglzav po scianach i pod
stropem. Ruroegi nalezy montow& po uprzednim wytrasowaniu
projektowanych tras przewodow oraz ustaleniu wysokomocowania
uchwytow.

Przegcia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur
PCV, wystagcych min. 5 mm poza obrygiany lub sufitu. W miejscu prz&gia
przez strop lubsciarg nie powinno by zadnego peiczenia rur. Urzdzenia
pofaczy¢ z instalacy za pomoa fabrycznych 4cznikéw. Rury miedziane
preizolowane i w otulinie mocowado przegréd budowlanych za ponaoc
uchwytéw stalowych z przektadigumows.

Rozmieszczenie uchwytéw wg P.B. oraz sytuacji ndole.

Urzadzenia mocowado przegrdod typowymi uchwytami, grednicy okrglonej
w DTR uradzenia. Jednostki zewtnizne montowé na systemowej konsoli.

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraeninalery
przeprowadz probk; szczelnéci zgodnie z zapisami P.B.

Proby przeprowadzidla wszystkich ukladow w obiekcie.
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Odptyw skroplin z urzdzen wiaczye przed syfonem umywalki.

11.8. Kontrola jakdgci robot.

Kontrola jakdci wykonania robdét polega na sprawdzeniu zgowno

prowadzonych robo6t z niniejgaspecyfikacy.

Sposob wykéczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancje wymiarovaz or
szczegoty technologiczne wykonywagodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

11.9. Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednostk obmiarow jest:

- Dlarur - mb,
- Dla armatury i urzdzea - szt,
- dlaizolacji - m2.

W ramach wykonywania robét naidg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i
posadzek powstale podczas prac meowach, w tym obrébki przép

instalacyjnych.

11.10. Spret.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykagaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spmt gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca
wymagania ST jak&@ robot.

11.11. Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpie¢zaatadowane wyroby przed wpltywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione

wystapcych gwadzi i innych ostrych elementéw.

11.12. Podstawa ptatrsoi.
Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robdét @bggo niniejsz
specyfikacy.
Cena jednostki obmiarowej dla ruregdéw (1m) obejmuje:
transport i roztadunek materiatu, trasowanie przewodowkomanie przej

przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnychtainaurociagéw
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prizolowanych oraz w otulinie, montaprzewodéw skroplin, wykonanie
pofaczer rurociagdw, monta uchwytow, wykonanie pod&f do urzadzer i
armatury, wykonanie prob szczekwod wykonanie regulacji instalacji, morta
izolacji pokczen rurocagow, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury iagdzen (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, montakonstrukcji wsporczych pod
urzadzenia, montaurzadzen, sprawdzenie dziatania wdzen, przeprowadzenie
rozruchu instalacji wraz z ugdzeniami, wykonanie préb szczekop badanie
poziomu hatasu, wykonanie protokotdw rozruchu i uruchamaig opisanie i

oznakowanie urdzen.

Odbiory ggciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorzei&owym.

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewodéw w
bruzdach). Do odbioréw natg przediay¢é aprobaty, atesty, protokéty
szczelnéci, dokumentag powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru rob6t zanikagych (przewodow prowadzonych w bruzdach).

Roboty montazowe w kottowni - bufory.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ¢&ci sa roboty zwhzane z montzem buforéw w

istniefacej instalacji c.o. w kottowni.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tang@vy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wyanionych w przedmiocie ST.

Zakres robot olgtych ST.

Zakres robot obejmuje montarzadzei, rurocagdéw oraz armatury.

Okrdlenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacii sgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Techniczhym
Wykonania i Odbioru Robdét. Tom Il - Instalacje Sanitarne", takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,Dokumenty ociémia”.
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Ogolne wymagania dotygze robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnaokumentagy
projektowa, specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Rurochgi centralnego ogrzewania w kottowni wykanha rur stalowych
srednich, z usurtym wplywem szwu wg H-74200. Pgizenia rurocigéw
spawane. Pagtzenia z armatuar gwintowane praz kotnierzowe. Wykonanie
materialowe okrda projekt wykonawczy. Parametry robocze armatury
Tmaks=100C, PN 10. Podstawowe wypasmie:

e bufor o pojemnéci 1000 dm3, w izolaciji,,

e pompa obiegowa,

e zawory trojdrogowy z sitownikiem,

e regulator pogodowy wzta cieplnego,

e czujniki temperatury,

e zawory kulowe odcinage, kotnierzowe i gwintowane,

e zawory zwrotne, gwintowane,

e filtry siatkowe, kotnierzowe i gwintowane,

e termometry bimetaliczne,

e odpowietrzniki automatyczne.
Izolacje z pianki polietylenowej nkkiej, 0 wspotczynniku lambda nie wgej
niz 0,040 przy 40stC

Sposbdb prowadzenia robét.

Urzadzenia:
Bufory oraz pompy montowsascisle wg zasad podanych w dostarczanych wraz z

urzadzeniem instrukcjach obstugi.

Armatura:

Armature nalezy montowa& osiowo w stosunku do rurcgyu, w Sposob
umazliwiajacy jej obstug, tj, peten obrot dwigni zaworow, wygcie wkiadu
filtra, odkrecenie zaworéw kontrolnych oraz podobnych zateokreslonych w
instrukcjach montau poszczegolnych elementow. Uszczelki agglenontowa

centralnie w stosunku do kotnierzysiubunkow.Sruby na kotnierzach skcad

naprzemiennie.
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Armatur kotnierzows nalezy podeprzé.

Izolacje:

Izolacje przewodow wykortez prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowej
o srednicy dostosowanej dérednicy zewrtrznej rurocagu. Grubdci izolacji
wg projektu wykonawczego. Izolacje wykonyiva odcinkéw prostych, odcinki
taczy¢ nascisk. W przypadku przecinaniadzenia sklei folia samoprzylepa
dostarczam przez producenta izolacji lukadzy¢ za pomog spinek. lzolag}
kolan wykong& z prefabrykowanych ksztaltek lub poprzez dwge otuliny.
Izolaci kolan poprzez doegtcie otuliny wykong z jednego odcinka
ukosowanego podakem 45st. Izolacja nie m® mie ubytkdw na 4czeniach.
Izolacje mocowéanapisem widocznym od strony posadzki.

Po zalaeniu izolacji szew na otulinie skieitasma samoprzylepa dostarczas

przez producenta otulin lubdzy¢ klipsami.

Kontrola jakdci robot.

Kontrola jakadci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgawdno
prowadzonych robét z niniejgapecyfikacy.

Sposob wykaczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarovez or
szczegoly technologiczne wykonywagodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar rob6t.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.

Jednosti obmiarow jest:

e Dlarur - mb,

e Dla armatury i urgdzea - szt.

W ramach wykonywania rob6t nadg uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i
posadzek powstate podczas prac mamigch.

Spret.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykazaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i sptu gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca
wymagania ST jak& robot.
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Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpie¢zaatadowane wyroby przed wpltywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione

wystapcych gwadzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatrsai.

Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robdét @bggo niniejsz
specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla rurgegéw (1mb) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, trasowanie przewodowntai rurociagow,
monta uchwytow, wykonanie pod&j do uradzea i armatury, wykonanie prob
szczelnéci, wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji pdopawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury iagzen (1 szt.) obejmuije:

transport 1 roztadunek materiatu, montakonstrukcji wsporczych pod
urzadzenie, montaurzadzen, sprawdzenie dziatania wdzen, przeprowadzenie
rozruchu instalacji wraz z uggdzeniami, wykonanie prob szczeko
wykonanie protok6téw rozruchu i uruchomienia, opisanie anakowanie

urzadzen.

Odbiory robot. Dokumenty wymagane przy odb&okaicowym.

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewodéw w
bruzdach). Do odbioréw natg przediazy¢ aprobaty, atesty, protokoty
szczelnéci, dokumentag powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikagych (przewodow prowadzonych w bruzdach).

Roboty malarskie.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ezi sa roboty zwazane z malowaniem instalacji z rur

stalowych zwizane z monteem buforéw w obgbie istniejcej kottowni.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument tangmvy |

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wyenionych w przedmiocie ST.
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Zakres robaot olgtych ST.

Zakres robot obejmuje malowanie rurgmw.

Okrdlenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacii sgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. "Warunkami Techniczhym
Wykonania i Odbioru Rob6t. Tom |l - Instalacje Sanitarne”, takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,Dokumenty ociémia”.

Ogolne wymagania dotygze robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnaokumentagy
projektows, specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Przewody stalowe malowadwukrotnie farla podktadowe przeciwrdzewn,
miniowa. Malowanie nawierzchniowe wykota farba ftalova ogdélnego
przeznaczenia. Do malowania rurggdw niskich parametréw natg uzywat
farb o dopuszczalnej temperaturze 100stC. Razziginik benzyna do lakierow

lub zalecany przez producenta.

Sposob prowadzenia robot.

Instalacje ogrzewcze wykonane z rur stalowych nalprzed malowaniem
0cz)Ci¢ poprzez szczotkowaniegzne. Szczegoinuwag: nalezy zwrocik na
oczyszczenie spoin z produktéw spawania.

Do malowania ména przysipic po uprzednim usugrciu nierdwndgci,
zeszlifowaniu ostrych kragdzi oraz oczyszczeniu powierzchni tj odttuszczeniu,
odrdzewieniu i czyszczeniu do 3-ego stopnia czgsteg PN-70/H-07050.

Po oczyszczeniu natg rurociagi pomalowa farba podktadow, a nasgpnie
dwukrotnie nawierzchniogv

Malowanie wykonywa recznie, dla calych rur w sztangach, na catej ich
powierzchni. Po zmontowaniu instalacji nafe uzupetné malowania na
spoinach. Malowanie prowadzw temperaturach oké®nych przez producenta

farb, przy zachowaniu wymaganego czasu scimipowtok.
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Kontrola jak@ci robat.

Kontrola jakadci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgaowno
prowadzonych robét z niniejgspecyfikacy.

Sposob wykéczenia poszczegdlnych elementéw, tolerancje wymiarovaz or
szczegoly technologiczne wykony@agodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar rob6t.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w KNR.
Jednostik obmiarow jest:
e Dlarur -m2,

Malowanie rur obejmuje rownienczyszczenie i odttuszczenie rurmmw.

Spret.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykagaie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spmt gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca
wymagania ST jakd robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien bystosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpie¢zaatadowane wyroby przed wpltywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny logyste, pozbawione

wystapcych gwadzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatrsoi.
Podstaw ptatngci jest wykonanie zakresu robdét ebggo niniejsz

specyfikacy.

Odbiory robot. Dokumenty wymagane przy odbe&kaicowym.

Odbiorom czsciowym podlega malowanie ruragjow uktadanych w bruzdach,
a takee nakladanie poszczegoélnych warstw. Do odbioruidoavego nalgy
przedtay¢ aprobaty, atesty dlazytych materiatdw. Sprawdzeniu podlega jako

wykonania powtok malarskich.

Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prafowarzyszcych
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Roboty tymczasowe i prace towarzysz nie wystpuja.

15. Dokumenty odniesienia

Dz.U. nr 75z 2002 r.

PN-B-10736:1999

Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiadaudynki i
ich usytuowanie

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN-EN 1610:2015-10Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-EN 124:2015

PN-EN 476:2012

PN-EN 752:2008

PN-EN 1401-1:2009

PN-EN 1852-1:2010

PN-EN 1671:2001
PN-B-10729:1999

PN-EN 1401-1:1995

PN-81/B-03020

PN-B-10736:1999

PN-B-01411

PN/B-10440

PN/B-03410

PN-B-03434

Zwienczenia wpustéw i studzienek whlazowych do
nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego

Wymagania ogoélne dotygze elementdéw stosowanych w
systemach kanalizacji deszczowej i sanitarnej

Zewretrzne systemy kanalizacyjne.

Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezgiieniowego odwadniania i kanalizaciji --
Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) -- G#¢

1: Specyfikacje rur, ksztaltek i systemu

Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezaiieniowego odwadniania i kanalizacji --
Polipropylen (PP) -- G&¢ 1: Specyfikacje rur, ksztaltek i
systemu

Zewretrzne systemy kanalizacjistiieniowej

Studzienki kanalizacyjne

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcknieniowe systemy przewodowe z niezktzonego
poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji
Wymagania dotycgce rur, ksztattek i systemu

Grunty budowlane. Posadowienie beg@alinie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie Kanalizacja.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia.

Wentylacja mechaniczna. Widzenia wentylacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze.

Wentylacja. Wymiary poprzeczne przewodow
wentylacyjnych.

Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe
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PN-B-76001

PN-B-76002

PN-1SO 5221

PN-B-10736

PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

wymagania i badania.

Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczélho
Wymagania i badania.

Wentylacja. Paiczenia uradzen, przewodow i ksztattek
wentylacyjnych blaszanych.

Rozprowadzenie i rozdziat powietrza. Metody pomiaru
przeptywu strumienia powietrza w przewodzie.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw
wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

Instalacje wewstrzne wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspélne wymagania i
badania.

Instalacje wewstrzne wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje
kanalizacyjne.

Instalacje wewstrzne wodocigowe i kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody
zimnej i cieptej z rur stalowych ocynkowanych.

Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i
badania przy odbiorze.

PN-EN 12056-1:2002Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewtre budynku.

Czs¢ 1. Postanowienia ogdlne i wymagania

PN-EN 12056-2:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewtrz budynku.

Czs¢ 2: Kanalizacja sanitarna. Projektowanie uktadu i

obliczenia

PN-EN 12056-5:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewtre budynku.

PN/B-10400

Czs¢ 5: Monta& i badania, instrukcje dziatania,
uzytkowania i eksploataciji

Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie
powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru sieci
kanalizacyjnych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru sieci
wodochgowych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal
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PN-EN 1452-1-5-
5:2000

PN-C-89207:1997

PN-85/S-10030

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
wodochagowych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
wentylacji mechanicznej, wydanymi przez COBRTI #fist

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji
ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji z rur ,
wydanymi przez COBRTI Instal

Systemy  przewodowe z tworzyw sztucznych.
Systemy przewodowe z niezghczonego polichlorku
winylu) do przesytania wody. G%¢ 1. Wymagania
0gl6lne. Cazsc 2. Rury. Cg¢ 3. Ksztaltki. Czsc¢ 4.

Rury z tworzyw sztucznych. Rury g&iieniowe z
polipropylenu PP-H, PP-B i PP-R

Zeliwne rury kanalizacyjne {Zaspiona przez PN-
EN 877:2002 (U) Rury i ksztattki zeliwa, zhcza i

elementy wyposgenia instalacji odprowadzania woéd z
budynkéw. Wymagania, metody badai zapewnienie
jakosci} Obiekty mostowe. Obarenia
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