Szczegolowa specyfikacja wykonania
i odbioru robot

1.Remont drogi gminnej Zurowa-Olszyny Nr 200622K (dz.ewid. 754), w miejscowosci
Zurowa w km 0+750 — 1+100.

2.Remont drogi gminnej Zurowa-Podlesie-Dobrocin Nr 200626K (dz.ewid. 180/4, 181/4,391/2,
976/2, 350/1, 390/2, 182/2, 183/2, 389/2, 387/3, 388/2, 393/2, 386/2) w miejscowosci Zurowa w

km 0+000 — 1+500.

3.Remont drogi gminnej Czermna-Swoszowa Nr 200618K (dz.ewid. 2684/1) w miejscowosci
Czermna w km 1+000 — 1+500.



1.Remont drogi gminnej Zurowa-Olszyny Nr 200622K (dz.ewid. 754), w miejscowosci
Zurowa w km 0+750 — 1+100.

Parametry techniczne

Kategoria ruchu KR1

Jezdnia szer:

0+750 do 1+100 szerokos$¢ jezdni 3,00 m

Pobocza szer. 0.3 m

Pochylenie nawierzchni jednostronne 2% ( na tukach 5%)
Pochylenie poboczy 6%

Konstrukcja nawierzchni

-warstwa scieralna z betonu asfaltowego AC 11S KR1-KR2 4 cm
-warstwa wiagZzaca z betonu asfaltowego AW 11 S KR1-KR2 4 cm
-istniejaca droga- z uszkodzong nawierzchnia asfaltowa.
Konstrukcja poboczy

-pobocze z kruszywa tamanego 4-31.5 gr.10 cm skropione emulsja asfaltowa.
Przedmiary:

a.Powierzchnia nawierzchni 350x3,00=1050,00 m2
b.Powierzchnia poboczy 2X350x0,3=210,00 m2

2.Remont drogi gminnej Zurowa-Podlesie-Dobrocin Nr 200626K (dz.ewid. 180/4, !81/4, 391/2,
976/2, 350/1, 390/2, 182/2, 183/2, 389/2, 387/3, 388/2, 393/2, 386/2) w miejscowosci Zurowa w
km 0+000 — 1+500.

Parametry techniczne

Kategoria ruchu KR1

Jezdnia szer:

0+000 do 0+500 szerokos¢ jezdni 3,00 m

Pobocza szer. 0.3 m

Pochylenie nawierzchni jednostronne 2% ( na tukach 5%)
Pochylenie poboczy 6%

Konstrukcja nawierzchni

-warstwa scieralna z betonu asfaltowego AC 118 KR1-KR2 4 cm
-warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AW 11 S KR1-KR2 4 cm
-istniejaca droga- z uszkodzong nawierzchnig asfaltowa.
Konstrukcja poboczy

-pobocze z kruszywa famanego 4-31.5 gr.10 cm, skropione emulsja asfaltows.
Przedmiary:

a.Powierzchnia nawierzchni 500x3,00=1500,00 m2
b.Powierzchnia poboczy 2X500x0,3=300,00 m2

3.Remont drogi gminnej Czermna-Swoszowa Nr 200618K (dz.ewid. 2684/1) w miejscowoSci
Czermna w km 1+000 — 1+500.

Parametry techniczne

Kategoria ruchu KR1

Jezdnia szer 3,10 m

Pobocza szer. 0.25m

Pochylenie nawierzchni jednostronne 2% ( na tukach 5%)
Pochylenie poboczy 6%

Konstrukcja nawierzchni

-warstwa scieralna z betonu asfaltowego AC 11S KR1-KR2 4 cm
-warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AW 11 § KR1-KR2 4 cm
-istniejaca droga- z uszkodzona nawierzchnia asfaltowa.
Konstrukcja poboczy

-pobocze z kruszywa tamanego 4-31.5 gr.10 cm, skropione emulsja asfaltowa.
Przedmiary:

a.Powierzchnia nawierzchni asfaltowej 3,10x500=1550,00 m2
b.Powierzchnia poboczy 2x0,25x500=250,00 m2
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiot specyfikacji opisany jest na stronie 2-3

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
przebudowy drogi powiatowej jak w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych ST

Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi (ST):
D-04.04.02 Podbudowa kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie
D-05.03.05 Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujgco:
1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, niebgdacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno — uzytkowa (droga)
albo jego czes¢ stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet),
1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony dla ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugoéé mostu — odleglo$é migedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypka — odleglos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.
1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen
i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy inzynierem / Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.
1.4.7. Estakada — obiekt zabudowany nad przeszkodg terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. Inzynier / Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyznaczona przez Zamawiajacego, 0
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
kontraktem.
1.4.9. Jezdnia — czgs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach kontraktu.
1.4.11. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) — z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia.
1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) — czg$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta czesé wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ufozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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1.4.16. Ksiazka obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera / Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od ruchu na podfoze
gruntowe | zapewniajace dogodne warunki do ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca — warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrdéwnawcza — warstwa stuzaca do wyréwnania nierdéwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna czgéé podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze
sktadac sie z dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czeéé podbudowy spelniajaca, obok funkeji noénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawierac warstwe
mrozoochronna, odsgczajgca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktdrej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu,

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, kfadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodno$é wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostat okre$lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i srodowisko przed uciazliwos$ciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.26. Pobocze — cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen organizacji
ruchu oraz ruchu pieszych, shuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni,

1.4.27. Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podtoze ulepszone nawierzchni — gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera / Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera /
Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.30. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja/
przebudowa ( zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego pofaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna — element érodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna — dziefo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja przetargowa — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdgcego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczolek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadac sig z pelnej éciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyf, komor.

1.4.37. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosc teoretyczna — odleglo$é miedzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.
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1.4.39. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) — odlegtosé migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukgji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szeroko$¢ konstrukeyjna ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$é uzytkowa obiektu — szerokos¢ jezdni ( nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow ruchu
oraz szerokoé¢ chodnikdw mierzona w éwietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czgéc terenu budowy.

1.4.43. Tunel — obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt — obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane — czes¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catos¢ konstrukeyjng lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego pefnienie funkcji techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonaniu
robot zwiazanych z budowa, modernizacja / przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera /
Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspdtrzgdne punktow gtownych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bgdzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacjg projektowa:
. Zamawiajacego;

Wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawcza
(techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy
. Wykonawcy,

Wykaz dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej
- Projekt organizacji ruchu na czas budowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera /
Kierownika projektu stanowia czgsé umowy, a wymagania okreslone cho¢by w jednym z nich sg obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w . Kontraktowych warunkach ogélnych™ (,,Ogélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczefi w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera / Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie
odezytu ze skali rysunku.

Wszystkie roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreélone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sq odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywac
zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wplynie tona
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robét w czasie budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwieéci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w ceng
kontraktows.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyczacych
ochrony érodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) érodki ostroznodci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pyfami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢} mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0s6b trzecich. Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatlow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwos¢ znika np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od whasciwych
organdw administracji parstwowej.

1.5.8. Ochrona wlasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robét,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
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Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawca a wihascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materialéw | wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie
spelniajace tych warunkow zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawg wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe].

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczegeia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robdt przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa jakikolwiek sposob zwiazane z wykonanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciagly bedzie informowad Inzyniera /
Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac odpowiednie kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikfe z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu,

1.5.13. Réwnowaino$é norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spefnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa pafnstwowe lub odnosza sig do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice
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pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawce i
przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystanie jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegbtowe informacje dotyczace
proponowanego Zrodfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego #rodta nie oznacza automatycznie, ze ze wszelkie materiaty uzyskane z
danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze
materialy z dopuszczonego Zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materialow ze
zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacjg zawierajaca raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje i o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze Zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszelkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne, Jjakie okazg sig potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenow wykopow, dokopéw i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu,

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢é pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wynik kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bgdzie przeprowadzat inspekcjg wytworni beda zachowane nastepujace warunki:

- Inzynier bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytwoérni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatléw przeznaczonych do realizacji kontraktu.

- Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.4, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialéw do innych robot, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
odpowiednio przewartociowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
whasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i whasciwosci do robét i byly dostgpne do kontroli przez
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Inzyniera. Miejsca sktadowania czasowego beda zlokalizowane w obrgbie terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bgdzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub prejekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalenn w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na
jako$é wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materialéw. Liczba srodkéw transportu powinna zapewniac
prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowe;j, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umowa,

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spefniajace tych
warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcey.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem
organizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang usunigte przez Wykonaweg na
wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytufu poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakosé
robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatléw oraz robét z czestotliwoécia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosé sq okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigeia w pracy laboratorium Wykonawey zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych
materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan. Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mie¢ zapewniona mozliwosc udziatu w pobieraniu prébek,

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownika projektu bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bgdzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materialow,
ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte lub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajac.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentacji technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslong w pkt. 1i ktore speiaja wymogi ST.
- W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢, ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.



D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

6.8. Dokumenty budowy

1) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw robodt.
Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksiazki obmiarow.

2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach 1) — 3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy
¢} umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbiory robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencja na budowie

4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki obmiar6ow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bigdne dane zostana poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigeznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania iloSci robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bgda mierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej, objgtosci beda wyliczone w m3 jako diugosé pomnozona przez éredni przekroj.
Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3.Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy. stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
roboét.

7.4. Wagi i zasady wazenia
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Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST Bedzie
utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladno$ci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru
obmiardw, ktorego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robdt,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowosé danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$é i ilogé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbior czeéciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego robdt dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady edbioru ostatecznego robdt

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakofczenie robot oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét z dokumentacja projektowa i ST.

w toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub
robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac pomnigjszong
warto$é¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
. dokumentacj¢ projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
2. szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i rejestry obmiardow (oryginaly),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych  do
dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZ].
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie begda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Qdbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowe) bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnoscei,
wymagania i badania skfadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:
-robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
-warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
-warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
-koszty posrednie, w skiad, ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym doprowadzenie energii i wody) koszty
zwigzane z oznakowaniem robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy dotyczace
wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
-zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych wystapic w
czasie realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym
-podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow /przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji Ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu Robot

- Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.

- Opfaty / dzierzawy terenu

- Przygotowanie terenu

- Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu.

Koszt utrzymania objazdow/ przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

- Oczyszczanie, przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i $wiatet
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- Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego

Koszt likwidacji objazdow / przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
- Usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania
- Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie dziennika budowy
oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14 poz. 60 z pézniejszymi zmianami
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiot specyfikacji opisany jest na stronie 2-3

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
zwiazanych z modernizacjg drog jak w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem wyréwnania

istniejacej podbudowy z kruszywem famanym stabilizowanym mechanicznie.
Ustalenia zawarte sa w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt. 1.3.

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mieszanki,
ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.

1.4.2.  Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego — kliniec 5-31,5 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byé¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt. 2.3.1

2.3.2. Wiadciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne™ pkt.
232

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 3.

4. TRANSPORT
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Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt. 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa famanego nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne™ pkt. 5.3.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne™ pkt. 5.4..

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt. 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogdlne zasady kontroli robét podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-04.04.00
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt. 6,2.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odeinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt. 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania istniejacej podbudowy
kruszywem famanym stabilizowanym mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgc podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne™
pkt. 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podfoza,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,

- zaggszczenie roztozonej mieszanki,

- utrzymanie podbudowy w czasie robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt. 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiot specyfikacji opisany jest na stronie 2-3

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot okreslonych w pkt. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem:
warstwy écieralnej gr. 5 cm dla KR 1-2 na drogach jak w punkcie 1.1.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych

Kategoria ruchu Liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dobg
KR 2 71-335

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypeiniacza mineralnego o okreslonym sktadzie i uziarnieniu

1.4.2. Mieszanka mineralno — asfaltowa — mieszanka mineralna z odpowiednig iloscia asfaltu, wytworzona w okreslony
sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy {BA} — mieszanka mineralno —asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym, utozona i
Zageszezona.

1.4.4. Podloze pod warstwe asfaltowa — powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy mieszanki mineralno — asfaltowej
1.4.5. Emulsja asfaltowa kationowa - - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
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1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt. 1.4.

L.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i skladowania podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2, Asfalt, piasek, Zwir, mieszanke
Stosowa¢ zgodnie z wymogami normy PN-5-96021 (grudzien 97)

2.3. Wypelniacz
Nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny, spelniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [8] dla wypelniacza
podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961 [8]
Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 3-6
1. | Kruszywo famane granulowane wg PN-B-
11112:1996 :
a) ze skal magmowych i przeobrazonych kI L II; gat. |
b) ze skal osadowych jow.
¢) zsurowca sztucznego (zuzle pomiedziowe
i stalownicze) kl. 1, gat. I

2. | Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 -
3. | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 -
4. | Grys i zwir kruszony naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego kl. I; gat. 1
wg WT/MK-CZDP 84
5. | Piasek

wg PN-B-11113:1996 -
6. | Wypelniacz mineralny
a) wg PN-5-96504:1961 podstawowy
b) innego pochodzenia -

7. | Asfalt drogowy

wg PN-EN-12591 50/70
Tablica 2. Wymagania wobec materialow do warstwy wiazacej z betonu asfaltowego
Lp. Rodzaj materialu Kategoria ruchu
nr normy KR 3-6

I. | Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996, PN-B-11115:1998

a) z surowca skalnego, kl. I, II; gat. 1,2
b) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze) kl. 1, gat. |

2. | Kruszywo lamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 -
3. | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 :
4. | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego kl. I, II; gat. 1,2
wg WT/MK-CZDP 84
Piasek wg PN-B-11113:1996 -
6. | Wypelniacz mineralny

wn

podstawowy




D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

a) wg PN-§8-96504:1961

b) innego pochodzenia wg orzeczenia -
laboratorium drogowego

7. | Asfalt drogowy

wg PN-EN-12591:2002 50/ 70

2.4. Kruszywo
W zaleznosci od rodzaju warstwy nalezy stosowac kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczenie i zmieszaniem
z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
agania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonywania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy Scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego powinien si¢ wykazac
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- wytworni stacjonarnej (otaczarni) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych
- ukladarek do uktfadania mieszanek mineralno — asfaltowych typu zaggszczanego,
- skrapiarek,
- walcow lekkich, srednich , walcéw ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub innych urzadzen czyszczacych
- samochodéw samowyladowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2, Transport materialéw
4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozié zgodnie z zasadami podanymi w PN-EN-12591:2002 [4]
4.2.2.  Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich umozliwiajacych
roztadunek pneumatyczny.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi w pokrowce brezentowe.
W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczac 2 godzin z jednoczesnym spefnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.
Zaleca sie stosowanie samochodow termosow z podwdjnymi $cianami skrzyni wyposazonej w system 0grzewczy.
5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.
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5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapienie do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji
projekt skfadu mieszanki mineralno — asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych.
Projektowanie mieszanki polega mineralno —asfaltowej polega na:
- doborze skiadnikéw mieszanki,
- doborze optymalnej ilosci asfaltu,
- okresleniu jej whasciwosci i pordwnaniu wynikéw z zalozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna si¢ miesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe
graniczne.

5.2.1. Warstwa §cieralna z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 2.
Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy Scieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Wymiar oczek Kategoria ruchu
sit # mm KR 3-6
Zawartos¢ asfaltu Mieszanka mineralna, mm
0/20 0/16 lub 0/12,8 08 lub 0/6,3
Przechodzi przez:
25 100
20 88 - 100 100
16 78 - 100 90 — 100 100
12,8 68 — 85 80— 100 87— 100
9,6 59-74 70 - 88 73 - 100
8 54 -67 63 —80 66 — 89
6,3 48 — 60 55-70 57-175
4 39-50 44 —58 47 - 60
2 29-38 30-42 35-48
Zawartos¢ frakcji grysowej (62-171) (58-70 (52 -65)
0,85 20-28 18-28 25-36
0,42 13-20 12-20 18-27
0,30 1017 10-18 16 —-23
0,18 7-12 8§-15 12-17
0,15 6-11 7-14 [1-15
0,075 5-7 6-9 7-9
Orientacyjna zawartos< asfaltu
w mieszance mineralno — 45-5,6 4,8-6,0 4,8-6,5
asfaltowej, %, m/m

Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marschalla. Probki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. 1-6.
Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. 7-9.

5.2.2. Warstwa wigzgca, wyréwnawcza i wzmacniajgca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazace), wyrownawczej, | wzmacniajgcej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 5.
Skfad mieszanki mineralno — asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marschalla; probki powinny spefnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. 1 —6.
Wykonana warstwa wiazaca. wyrOwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spefnia¢ wymagania podane
w tablicy 6 Ip.7-9.
Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych dla warstwy Scieralnej betonu asfaltowego

Kategoria ruchu

Lp. Wihasciwosci KR 3-6

| Modut sztywnosci pelzania '), Mpa >14,0

2 Stabilno$¢ wg Marschalla w temperaturze 60° C, kN >10,02)

3 Odksztalcenie wg Marschalla w temperaturze 60 ° C, mm 2,5-45

4 Wolna przestrzen w prébkach Marschalla, v/v 2,0-4,0

5 Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach Marschalla, % od 78,0 do 86,0

6 Grubosc warstwy z mieszanki mineralno —asfaltowej o
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uziarnieniu: cm 3,5-5,0
- 0/12,8 4,0-5,0
- 016 5,0-70
- 0720
7 Wskaznik zageszczenia warstwy, % > 98,0
8 Wolna przestrzen w warstwie, v/v od 3,0 do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych — IBDIM, Zeszyt nr 48
2) probki zageszczone 2 x 50 uderzen

Tablica 5. Rzedne krzywych uziarnienia mieszanek do warstwy wigzqcej, wyrownawczej i wzmacniajqeej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Kategoria ruchu
Wymiar oczek sit KR 1-2
# mm Mieszanka mineralna, mm
0/20 0/16 0/12,8
Przechodzi przez:
31,5 100,0
25,0 84— 100 100
20,0 75 - 100 87 - 100 100
16,0 68 - 90 77 - 100 87100
12,8 62 — 83 66 —90 77-100
9,6 55-74 56 — 81 67— 89
8.0 50 -69 50-175 60— 83
6,3 45— 63 45 -67 54-173
4,0 32-52 36 -55 42 - 60
2,0 25-41 25-41 30-45
(zawartos¢ frakcji grysowej) (59-75) (59-175) (55-70)
0,85 16 —30 20 -40 20-33
0,42 10-22 14 - 29 13-25
0,30 §-19 11-24 10-21
0,18 5-14 8§-17 7-16
0,15 5-12 7-15 6—14
0,075 4-6 3-8 5-8
Orientacyjna zawartos¢ asfaltu w
mieszance mineralno-asfaltowej, 4,0-5,5 43-5,8 4,3-5,8
% m/m

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno — asfaltowych i warstwy wiqzqcej,
wyréwnawczej oraz wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Kategoria ruchu
Lp. Wiasciwosci KR 1-2
1 | Modut sztywnosci petzania '), Mpa > 16
2 | Stabilnos$¢ wg Marschalla w temperaturze 60° C, > 11,0
zageszczonych 2x75 uderzen ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie wg Marschalla w temperaturze 60 ° C, 1,5-4,0
4 | Wolna przestrzen w probkach Marschalla, zaggszczonych 4,0-8,0
2x75 uderzen , % v/v
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach Marschalla, % <75,0
6 | Grubo$¢ warstwy z mieszanki mineralno —asfaltowej o
uziarnieniu: cm
- 0/16 4,0-6,0
- 0/20 6,0-8,0
- 0725 7,0-10,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % > 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, v/v 4,5-90
') Oznaczony wg wytycznych — IBDiIM, zeszyt nr 48

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno — asfaltowej
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Mieszanke mineralno — asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym Iub ciagtym zapewniajacym
prawidfowe dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skfadnikow i gotowe;
mieszanki mineralno —asfaltowe;j.
Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zuatomatyzowane oraz zgodne z recepta.
Dopuszcza si¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od temperatury.
Tolerancje dozowania sktadnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeplywomierza, lecz
nie wigcej niz = 2% w stosunku do masy sktadnika.
Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposob i w ilosciach
okreslonych w recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z uktadem termostatowania, zapewniajacym
utrzymanie stalej temperatury z tolerancja = 5 ° C.
Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosi¢:
- dla asfaltu 50/70 140°C-160° C
- dla polimeroasfaltu — wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskata wlasciwa
temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30 ° C od maksymalngj
temperatury mieszanki mineralno — asfaltowej.
Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno asfaltowej powinna wynosi¢:
- z asfaltem 50/70 135°C-165°C
- polimeroasfaltem — wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
Mieszanka mineralno — asfaltowa przegrzana ( z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako odpad poprodukcyjny.

5.4. Przygotowanie podloza

Podfoze pod warstwe $cieralng z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne, bez kolein. Powierzchnia
podioza powinna by¢ sucha i czysta.

Nieréwnosci podioza pod warstwe scieralng nie powinny by¢ wigksze niz 9 mm.

W przypadku gdy nieréwnosci podioza przekraczaja 9 mm podioze nalezy wyréwnaé poprzez frezowanie lub ulozenie

warstwy wyréwnawczej.
Powierzchnie czotowe kraweznikow, whazow, wpustéw itp. urzadzefi powinny by¢ posmarowane asfaltem lub emulsjq

asfaltowa
5.5. Warunki przystapienia do robét

Warstwa scieralna z betonu asfaltowego moze by¢ ukfadana, gdy temperatura otoczenia w ciagu doby nie byla nizsza od 5
° C. Nie dopuszcza sig ukfadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadow atmosferycznych oraz silnego

wiatru (V> 16 m/s).

5.6. Zarob prébny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno — asfaltowych jest zobowiazany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu probnego.

W pierwszej kolejnoéci nalezy wykona¢ probny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu kontroli dozowania
kruszywa i zgodnosci sktadu granulometrycznego z projektowana krzywa uziarnienia. Prébke mieszanki mineraine) nalezy
pobraé po opréznieniu zawartosci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykonac petny zrob probny z udzialem
asfaltu, w ilogci zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawarto$ci sktadnikow mieszanki mineralno — asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego powinny by¢

zawarte w granicach podanych w tablicy 4.

Tablica 7. Tolerancje zawartosci sktadnikéw mieszanki mineralno — asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno — asfaltowej drog o kategorii ruchu
KR 1-2 KR 3-6

| | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #mm):

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 +5,0 +4,0
2 10,85;0,42; 0,30, 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
3 | Ziarna przechodzgce przez sito o oczkach #

(mm) 0,075 +2,0 15
4 | Asfalt + 0,5 +0,3

5.7. Wbhudowanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego
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Mieszanka mineralno — asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazong w uklad z automatycznym
sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w

punkcie 5.3.
Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zagg¢szczania powinna wynosic nie mniej niz:
- dla asfaltu 50/70 1259C

- dla polimeroasfaltu — wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Zageszezanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku érodkowi. Wskaznik zaggszcezenia ulozonej warstwy
powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ziacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zliacza
powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady Kontroli jako$ci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakoéci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypelniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno — asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.  Czestotliwo§¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno — asfaltowej podano w tabl. 8.
Tablica 8. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréow podczas wytwarzania mieszanki mineralno — asfaltowej

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dziatce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralngj 2 probki
2 Skfad mieszanki mineralno —asfaltowej pobranej w wytwérni | | probka przy produkcji do 500 Mg
2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg

3 Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)

4 Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg

5 Wiasciwosei kruszywa 1 na 200 Mg i przy kazdej zmianie

6 Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej dozdr ciagly

7 Temperatura mieszanki mineralno — asfaltowe] kazdy pojazd przy zatadunku i w
czasie wbudowania

8 Wyglad mieszanki mineralno —asfaltowej Jw.

9 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno — asfaltowej

pobranej w wytwdrni jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem asfaltu.
Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z zaprojektowana w recepcie laboratoryjnej.

6.3.3. Sklad mieszanki mineralno — asfaltowej

Badanie skfadu mieszanki mineralno — asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-5-04001:1967 [7]. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna okreslona w tablicy 4.

6.3.4. Badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreéli¢ wiaéciwosci asfaltu, zgodnie z pkt. 2.2.
6.3.5. Badanie wlasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okresli¢ wlasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt. 2.4.



D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

6.3.6. Badanie wlasciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podang w tablicy 5 nalezy okresli¢ wlasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt. 2,5.

6.3.7. Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki asfaltowe;j

Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralno — asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno - asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno — asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i

odczytaniu temperatury.
Doktadnos¢ pomiaru + 2 ° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie i ST.

6.3.9. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno — asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno — asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkeji,
zatadunku, roztadunku 1 wbudowywaniu.

6.3.10. Wlasciwosci mieszanki asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych metoda Marschalla. Wyniki powinny by¢
zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wyk. warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica 9.

6.4.2. Szerokos$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows, z tolerancjg + 5 cm.
Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej poltozonej, nie ograniczonej krawegznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji
nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz
5cm.

6.4.3. Rownosé warstwy

Nieréwnosci podluzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-04 [9] nie powinny by¢
wigksze od podanych w tablicy 10.

Tablica 9. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiardw
1 Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 Rownos¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci | km
3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
4 Rzedne wysokosciowe warstwy | pomiar rzednych niwelacji podtuznej i poprzecznej oraz
5 Uksztattowanie osi w planie usytuowania osi wg dokumentacji budowy
6 Grubos$¢ wykonywanej warstwy | 3 razy ( w soi i na brzegach warstwy) co 25 m
7 Ztacza podhuzne i poprzeczne cata dlugosc zlacza
8 Krawedz, obramowanie warstwy | cala dlugosé
9 Wyglad warstwy ocena ciagla
10 Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa ruchu o dtugosci 1000 m
11 Wolna przestrzen w warstwie 2 prébki z kazdego pasa ruchu o dtugosci 1000 m
12 Grubos¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa ruchu o dtugoéci 1000 m
Tablica 10. Dopuszczalne nieréwnos$ci warstw asfaltowych, mm
Lp. Drogi i place Warstwa scieralna Warstwa wigzaca
1 Drogi klasy I, 11, III 4 6
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2 Drogi klasy IViV 6 9
3 Drogi klasy VI i VII oraz place i parkingi 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 1 cm,
6.4.6.  Uksztaltowanie osi w planie

0$ w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjq projektowa, z tolerancja + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna byé zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw 0 grubosci projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Zlacza podluine i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegte lub prostopadte do osi. Ztacza w konstrukeji
wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej 15 cm. Zigcza powinny by¢ calkowicie zwiazane
a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawegdz, obramowanie warstwy

Warstwa sScieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ 3 — 5 mm ponad ich
powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny byé réwno obcigte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszczacych sig i spekanych.

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzei w warstwie
Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m2 ( metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt. 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno — asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzadzen obcych i krawgznikow,
- rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno — asfaltowej,
- obcigcie krawedzi | posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport
5. PN-EN 12591:2002 Asfalty i produkty asfaltowe. Wymagania dla asfaltow drogowych
6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych
7. PN-S8-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania
8. PN-58-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych
9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata.

10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukgji nawierzchni podatnych i pdtsztywnych. IBDIM - 1997

11. TWT Tymczasowe wytyczne. Polimeroasfalty drogowe. Prace IBDIM 4/1993

12. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994

13. WI/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i Zzwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych

14. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztafcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztywnoséci mieszanek mineralno — bitumicznych metoda petzania pod
obciazeniem statycznym, IBDiM — Zeszyty



