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2 SPIS RYSUNKOW

Rys.
Rys.
Rys.
Rys.

Rys.
Rys.

PWI/IT/001 — System sygnalizacji pozaru —wezet nr 1— schemat

PWI/IT/002 — System sygnalizacji pozaru —wezet nr 2— schemat

PW/IT/003 — System sygnalizacji wlkamania i napadu — schemat

PW/IT/004 — System sygnalizacji wlkamania i napadu, System Kontroli Dostepu,
System Sygnalizacji Pozaru, - Pomieszczenie Techniczne —Wezet nr 4
(CCTV4)

PW/IT/005 — rzut Parteru

PWI/IT/006 — rzut Przyziemia



3 _WSTEP

3.1 NAZWA INWESTYCJI

Budowa Systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru oraz Systemu Sygnalizacji Wiamania
w adoptowanych pomieszczeniach parteru — Dziekanaty —Etap 1.

3.2 PODSTAWA OPRACOWANIA

— Umowa

— Uzgodnienia z Inwestorem

— Obowigzujgce przepisy i normy
— Uzgodnienia miedzybranzowe

3.3 ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania s3a:

— Gléwne trasy kablowe
— System Sygnalizacji Pozaru
— System Sygnalizacji Wtamania i Napadu zintegrowany z system Kontroli Dostepu

3.4 WYKONAWCA OPRACOWANIA

Przedsiebiorstwo Informatyczne Unisol
ul. Strzeszynska 31, 60-479 Poznan

3.5 NORMY ZWIAZANE

Systemy alarmowe
* PN-EN 50131-1:2009 Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wkamania i napadu --
Czesc¢ 1: Wymagania systemowe,
* Materiaty szkoleniowe Centrum Szkolenia przy Polskiej 1zbie Systeméw Alarmowych,
» Zalecenia producentow urzgdzen

Trasy kablowe oraz systemy teleinformatyczne
* BN-84 8984-10 Zakiadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe instalacje wewnetrzne
» BN-84/8984-10- Instalacje wnetrzowe. Ogdlne wymagania.
* BN-73/9371-03- Uziemienie urzgdzen telekomunikacji przewodowej i bezprzewodowej.
Ogolne wymagania i badania.
* PN-EN 50173-1:2011 - Technika informatyczna -- Systemy okablowania strukturalnego -

- Cze$¢ 1: Wymagania ogoine



* PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 - Technika informatyczna -- Systemy okablowania
strukturalnego -- Czes¢ 2: Pomieszczenia biurowe

PN-EN 50174-1:2010/A2:2015-02 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania --
Czesc 1: Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci

*  PN-EN 50174-2:2010/A2:2015-02 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania --
Czes¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow

* PN-EN 50346:2004/A2:2010 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania --
Badanie zainstalowanego okablowania

 PN-EN 50310:2012 - Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym

* ANSI/TIA-568-C.0 - Generic Telecommunications Cabling for Customer Premises

* ANSI/TIA-568-C.1 - Commercial Building Telecommunications Cabling Standard

» ISO/IEC 11801:2002+AMD1:2008+AMD2:2010 Information technology - Generic cabling
for customer premises

* PN-EN 60950/A11 Bezpieczenstwo urzgdzeh techniki informatycznej

* PN-76/E-05125- Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa

System wykrywania i sygnalizacji po  zaru

» Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Obwieszczenie
Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 27 stycznia 2016 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o ochronie przeciwpozarowej — Dz. U. z 2016
r. poz. 191, z pozniejszymi zmianami).

» Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tekst ujednolicony Dz.
U. z 2014 r. poz. 883, z ponizszg nowel3q).

» Ustawa z dnia 25 czerwca 2015 r. o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych,
ustawy — Prawo budowlane oraz ustawy o zmianie ustawy o wyrobach
budowlanych oraz ustawy o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2015 r. poz.
1165).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw (Dz. U. z 2010 r. Nr 109, poz. 719).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009
r. W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia wodnego oraz drog pozarowych
(Dz. U. 22009 r. Nr 124, poz. 1030).



* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 2 grudnia
2015 r. w sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. z 2015 r. poz. 2117).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 25
pazdziernika 2005 r. w sprawie wymagan kwalifikacyjnych oraz szkolen dla
strazakow jednostek ochrony przeciwpozarowej i 0séb wykonujgcych czynnosci z
zakresu ochrony przeciwpozarowej (Dz. U. z 2005 r. Nr 215 poz. 1823).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca
2007 r. w sprawie wykazu wyrobéw stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania
dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U z 2007 r. nr 143, poz.1002 z
pdzniejszymi zmianami).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w
sprawie sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2016 r. poz. 1966).

* Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 21
czerwca 2013 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego
(tekst ujednolicony, Dz. U. z 2013 r., poz. 762).

Przepisy ogolne

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (J.t.: Dz. U. z 2016 r. poz. 290, z
pdzniejszymi zmianami).Ponadto nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw BHP i
innych branzowych, a w szczegolnosci Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie (Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 17 lipca 2015 r.
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie — Dz. U. z

2015 r. poz. 1422, z pOzniejszymi zmianami).

Projektant prowadzit uzgodnienia z przedstawicielami Zamawiajgcego w celu spetnienia
wymagan Inwestora oraz w zakresie koordynacji projektowanych instalacji z branzami
budowlanymi.

Uzgodnienie z Inwestorem prowadzone byly przez Koordynatora projektu.



4

OPIS TECHNICZNY

4.1 Instalacje teletechniczne wspdlne

Glowne trasy kablowe instalacji teletechnicznych wskazano na rzutach kondygnacii.
Obejmujg one trasy tgczace centra okablowania (wezet CCTV4, obszar objety zakresem
Dziekanaty — Etapl wg rysunkéw dostarczonych przez Inwestora oraz portiernie istniejgcg i

docelowg (wg. projektu remontu Auli z 2017 roku)

OPIS TRAS KABLOWYCH

Ze wzgledu na ochrone konserwatorskg budynku ciggi kablowe w korytarzach
zaprojektowano jako podtynkowe. Zasadnicza wysokos¢ prowadzenia ciggéw kablowych
zlokalizowana jest ponizej podciggow, ktére przecinajg budynek w poprzek w wielu
miejscach. Przewierty przez $ciany (stropy) nalezy zabezpieczy¢ rurkg RL badz rurkg
karbowana. Przekucia przez sciany nalezy wyprawi¢. W pionach oraz w gtéwnych trasach
kablowych nalezy tak uktada¢ przewody aby koncentrowaé przewody w zajmowanych
przez nie obszarach a obszary przewidziane jako rezerwa pozostawi¢ puste. Inaczej
mowigc nalezy w peini (na catej glebokosci) wykorzystywac trasy kablowe w zakresie
zajmowanej szerokosci trasy. Kable uktadac¢ podtynkowo zgodnie z normami przywotanymi

w punkcie 3.5.

4.2 System sygnalizacji po zaru

INFORMACJE WSTEPNE

Podstawa opracowania

Projekt techniczny systemu sygnalizacji pozaru (SAP) opracowano na podstawie:

umowy z Inwestorem,

przekazanych przez Inwestora podktaddw architektonicznych obiektu
wizji lokalnych

obowigzujgcych norm i przepiséw prawa budowlanego

danych katalogowych aparatury i osprzetu,

instrukcji instalatora systemu POLON 6000,

wytycznych CNBOP,



Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy systemu sygnalizacji pozaru na poziomie
parteru w pétnocnym segmencie budynku — w czesci przeznaczonej na dziekanaty. Niniejszy
projekt uwzglednia zalecenia zawarte w Ekspertyzie Technicznej, maj 2015 — autor inz. Ryszard
Rakower — Rzeczoznawca do spraw zabezpieczeh przeciwpozarowych, mgr inz. Gabriel
Kaczmarek - Rzeczoznawca budowlany, budynku po Collegium Chemicum UAM w Poznaniu

przy ul. Grunwaldzkiej 6.

Zakres opracowania

Projekt techniczny obejmuje:
« projekt okablowania systemu sygnalizacji pozaru,
- projekt montazu urzadzen systemu sygnalizacji pozaru,
» specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robét

- zestawienie urzadzen

Informacja o projektancie

Projektantem Systemu Sygnalizacji Pozaru jest pan mgr inz. Roman Gorny.

Projektantem koordynatorem jest pan mgr inz. Henryk Gorka.

Normy i przepisy uwzgl ednione przy projektowaniu

« PN-E-08350-14 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wytyczne w zakresie projektowania,
wykonywania, odbioru, uzytkowania i konserwacji instalacji

» Ustawa z dnia 24.08.1991 r o ochronie przeciwpozarowej / Dz. U. nr 81/1991 poz.460/

« Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U.
nr 109, poz. 719 z dnia 22.06.2010)

« pismo Komendy Giéwnej Strazy Pozarnej nr BZ-1V-6/44/93 z dnial.09.1993 r. - Warunki
organizacyjno-techniczne, jakim powinny odpowiada¢ potgczenia urzgdzen sygnalizacyjno-
alarmowych z jednostkami Panstwowej Strazy Pozarnej i zasady ich uzgadniania.

« Wytyczne projektowania automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej /VDS/ wyd.
CNBOP mgr inz. J. Ciszewski.

Opracowania uwzgl ednione w niniejszej dokumentacii

Ekspertyza Techniczna, maj 2015 — autor inz. Ryszard Rakower — Rzeczoznawca do spraw

zabezpieczen przeciwpozarowych, mgr inz. Gabriel Kaczmarek- Rzeczoznawca budowlany.



Projekt techniczny wykonawczy ,Budowa Systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru oraz

Systemu Sygnalizacji Wiamania w segmencie ABCD — autor: mgr inz. Roman Goérny, maj

2017 r.

OPIS TECHNICZNY

Charakterystyka obiektu.

Przedmiotowy budynek jest obiektem zabytkowym wpisanym do rejestru zabytkow pod numerem
A227 na mocy decyzji z 20 marca 1980 r.

Budynek powstat w latach 1922 — 1925.

Budynek czterokondygnacyjny (przyziemie, parter i dwa pietra), o konstrukcji murowanej z cegty.
Sciany wewnetrzne réwniez wykonane z cegly. Stropy w wiekszosci drewniane lub w postaci
zelbetowo — ceglanej.

Powierzchnia zabudowy: 8 533 m?

Powierzchnia uzytkowa: 24 893 m?

Kubatura: 89 510 m®

Ze wzgledu na wysokos¢ powyzej 12 m zaliczany do budynkow $redniowysokich.

Aktualnie system sygnalizacji pozaru jest zainstalowany na jednej kondygnacji w poinocnej fasadzie,
gdzie znajduje sie przychodnia lekarska. Centrala systemu umieszczona jest w dotychczasowej

portierni, w przyziemiu po prawej stronie gtdwnego holu wejsciowego.

W oparciu o wczesniejszy projekt dotyczacy rozbudowy systemu w rejonie auli i przylegajgcej klatki
schodowej bedzie realizowana modernizacja systemu przewidujgca m.in. przeniesienie centrali z
dotychczasowej portierni w przyziemiu po prawej stronie wejscia gtdwnego, do nowej portierni

Zlokalizowanej w przyziemiu po lewej stronie wejscia gtéwnego.

Kolejny wczesniejszy projekt (maj 2017 r.) przewidywatl rozbudowe systemu polegajgcg na objeciu
dozorem fragmentu kompleksu oznaczonego na planie ABCD. W ramach tej modernizaciji istniejgca

centrale wyposazono w dodatkowy modut linii dozorowych.

Istniejgcy system zbudowany jest w oparciu o centrale POLON 6000.

Koncepcja modernizacji i rozbudowy systemu

Rozbudowa systemu jest podyktowana koniecznoscia kompensaty czynnikow

odpowiadajgcych aktualnym przepisom przeciwpozarowym. W zakresie modernizacji i rozbudowy

systemu w tym etapie znajdujg sie nastepujgce zadania:

« Fragment kompleksu potozony na parterze po prawej stronie wejscia gtdbwnego w pétnocnym

segmencie wyposazy¢ w czujki i ostrzegacze systemu SAP
« Na terenie objetym niniejszym etapem rozmiesci¢ adresowalne sygnalizatory gtosowe

e Zapewni¢ sterowanie drzwiami p-poz (przyjeto sterowanie/zwalnianie obydwoch skrzydet
przejscia p-poz jednym wyjsciem EKS, jednak okablowanie od kazdego trzymacza prowadzic¢

indywidualnie — bezposrednio z trzymacza do EKS).

e Stworzy¢ nowy wezet systemu POLON 6000 i polgczyé go magistralg z istniejgcg centralg w

portierni.

Zaprojektowano rozbudowe istniejacego systemu przewidujgc umieszczenie nowej centrali

POLON 6000 w pomieszczeniu technicznym na | pietrze segmentu pétnocnego.



Projektujgc nowy wezet systemu wzieto pod uwage prawdopodobng przyszig rozbudowe systemu
na kolejnych kondygnacjach zaréwno w segmencie poéinocnym jak i w segmencie wzdtuz ul.
Sniadeckich. Nowa centrala oznaczona zostanie jako wezet W2 i bedzie potgczona sieciowo
(RS485) z istniejacg centralg oznaczong jako W1. Aby umozliwi¢ wspoétprace obu central w
kazdej z nich nalezy zainstalowa¢ modut transmisyjny MTI-62. Biorgc pod uwage rozlegtosc
obiektu mozna zatozy¢, ze w przysziosci bedzie konieczne dotozenie kolejnych wezioéw
systemowych.

Potgczenie sieciowe obu weziéw (central) umozliwi sterowanie calym systemem z jednego
stanowiska nadzoru w portierni.

Urzadzenia liniowe zostang podigczone na linii petlowej nr 1, ktdra bedzie wigczona do modutu
linii dozorowych MLD-61.

Na kazdej linii dozorowej mo zna zainstalowa ¢ do 127 adresowalnych czujek oraz
adresowalnych r ecznych ostrzegaczy po zarowych i modutéw specjalistycznych.

Zaprojektowane urzgdzenia posiadajg swiadectwa dopuszczenia do stosowania w ochronie
przeciwpozarowej wydane przez Centrum Naukowo — Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej.
Odpowiadajg one réwniez normie europejskiej EN-54 oraz przeszly pomysinie badania na
kompatybilnos¢ elektromagnetyczng.

Dla unikniecia przypadkowego zadziatlania czujnika, a co za tym idzie ewentualnego
uruchomienia urzadzen zewnetrznych, wszystkie czujki automatyczne powinny pracowaé w
dwustopniowym wariancie alarmowania.

Dokonujgc wyboru systemu oraz jego konfiguracji wzieto pod uwage niewymiernosé
strat, z ktérymi nalezy sie liczy¢ w przypadku rzeczywistego zagrozenia pozarem. Wigzg
sie one zarébwno bezposrednio z oddzialywaniem czynnikbw pozarowych  (straty
bezposrednie), jak i ze stratami bedgcymi wynikiem akcji gasniczej (straty posrednie).

Uwzgledniajgc  prawdopodobieAstwo  powstania pozaru, charakterystyczne zjawiska
towarzyszgce jego poczatkowej fazie, warunki budowlane i otoczenia wybrano dla zabezpieczenia
obiektu system oparty na czujkach serii 4046 firmy Polon - Alfa. Sg to czujki niskoprofilowe,
procesorowe, analogowe z opcjg programowego (z poziomu centrali) ustawiania czutosci,
przeznaczone do wczesnego wykrywania zjawisk towarzyszacych powstawaniu wiekszosci
pozaréw tj. dymu i temperatury.

Projektowany system POLON 6000 jest systemem analogowym, adresowalnym. Kazda czujka
wykrywajgca pozar melduje o swym stanie podajgc rownoczesnie swoj adres. Centrala wyswietla
wowczas nazwe pomieszczenia w ktorym znajduje sie pobudzona czujka. Stosujgc czujki serii
4000 system ma mozliwos¢ odczytu wartosci analogowej sygnatu z poszczegoélnych czujek. Ta
cecha umozliwia wykrycie stanu zabrudzenia czujki lub zidentyfikowanie czujki uszkodzonej lub
niewtasciwie zastosowane;.

Obiekt nalezy wyposazy¢ w optyczne czujki dymu o bardzo szerokim spektrum wykrywania
Zjawisk pozarowych — czujki DOR-4046.

Wiasciwy dobdér charakterystyki czujki pozwala unikngé fatszywych alarmoéw, wywotywanych
czynnikami zakiécajgcymi, ktorych wystepowanie zalezy np. od charakteru proceséw w
okreslonym obszarze. W przypadkach powtarzajgcych sie nieprzewidzianych zakiéceh mozliwe
jest np. obnizenie czutosci czujki lub grupy czujek, zaprogramowanie koincydencji kilku czujek lub
czasowe zablokowanie czujki lub grupy czujek. Mozliwe jest réwniez programowe ustawienie
dziatania czujek w okreslonej strefie, w zaleznosci np. od pory doby — czas produkcji / czas
postoju.

Projektuje sie takze przyciski - reczne ostrzegacze pozarowe ROP - pozwalajgce wywota¢ alarm
w przypadku zauwazenia pozaru. Wszystkie ROP-y  réwniez posiadajg wilasne adresy
pozwalajgce doktadnie zlokalizowac¢ miejsce skad przychodzi sygnat alarmowy.

Dla zwiekszenia pewnosci dzialania a takze zgodnie z wymogami odpowiednich przepisow
konieczne jest zastosowanie w linii dozorowej izolatorow zwaré. Cechg charakterystyczng
urzadzen systemu POLON-6000 jest wyposazenie kazdej czujki, przycisku i modutu w izolator
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zwar¢. Dzieki temu w przypadku uszkodzenia linii dozorowej zostaje wyeliminowana minimalna
ilos¢ urzadzeh.

Sygnalizacja pozaru realizowana bedzie lokalnie za pomocg rozmieszczonych w obiekcie
sygnalizatoréw akustycznych - gtosowych. W tym celu wykorzystane zostang sygnalizatory SAW-
6006 wyposazone w baterie 6LR61, wigczone w linie dozorowa.

Informacje o alarmie mozna rowniez przekazaé poprzez system monitoringu do stanowiska
dyzurnego Panstwowej Strazy Pozarnej. Lokalizacje jednostki Strazy Pozarnej do ktérej nalezy
przekazywaé¢ sygnaly alarmowe inwestor powinien uzyska¢ z wlasciwej Rejonowej Komendy
Strazy Pozarnej.

Do tego celu nalezy wykorzysta¢ programowalne wyjscia przekaznikowe znajdujace sie w module
MKS-60 centrali.

Sposéb podzialu systemu na strefy dozorowe winien uwzgledniaé zaréwno wzgledy
architektoniczne jak i organizacyjne.

Przed ostatecznym zaprogramowaniem nalezy skonsultowaé organizacje alarmowania z
uzytkownikami systemu tak aby odpowiadata ona obowigzujgcym zasadom ewakuacji

Opis systemu POLON 6000

a/ Centrala sygnalizacji pozaru

Centrala sygnalizacji pozarowej POLON 6000 jest urzgdzeniem integrujgcym wszystkie
elementy adresowalnego, interaktywnego systemu automatycznego wykrywania pozaréw.
Centrala koordynuje prace wszystkich urzgdzen w systemie oraz podejmuje decyzje
0 zainicjowaniu alarmu pozarowego, wysterowaniu urzadzen sygnalizacyjnych
i przeciwpozarowych oraz o przekazaniu informacji do centrum monitorowania lub systemu
nadzoru.

Centrala POLON 6000 jest zalecana do ochrony przeciwpozarowej roznego rodzaju obiektéw,
zwlaszcza duzych, np. hoteli, bankdw, biurowcow, magazyndéw, obiektow zabytkowych,
"inteligentnych" budynkow itp.

Cechy funkcjonalne

Centrala sygnalizacji pozarowej POLON 6000 zostata zaprojektowana na bazie koncepciji
urzadzenia modutowego o architekturze rozproszonej. Sklada sie z wielu zunifikowanych
modutdw réznych typdw umieszczonych w standardowych obudowach, ktére pojedynczo lub
potgczone w zestawy (tzw. wezly), mogg by¢ rozmieszczane w réznych punktach chronionego
obiektu, nawet znacznie od siebie oddalonych.

Wszystkie moduly w obrebie pojedynczego wezta oraz wezlty pomiedzy sobg potgczone sg
wspdlng, podwdjng (redundantng) cyfrowg magistralg komunikacyjna.

Centrala jest urzgdzeniem skalowalnym - mozna jg dowolnie zestawia¢ z modutéw i weziow w
ilosciach dopasowanych do indywidualnych potrzeb obiektu, a nastepnie rozbudowywac, jezel
zajdzie taka potrzeba o nastepne obudowy z wyposazeniem.

Takie rozwigzanie pozwala na optymalizacje niezbednego wyposazenia centrali, instalowanego
w miejscach, gdzie jest tego koniecznosé¢ i tym samym na ograniczenie kosztéw instalacji, przy
jednoczesnym zapewnieniu bardzo duzej niezawodnosci dziatania systemu. Gwarantuje to
zastosowanie zdublowanych sterownikédw procesorowych, magistral komunikacyjnych i
potgczen kablowych pomiedzy weztami.

Centrala POLON 6000 skiada sie z paneli sterujgcych PSO-60 z wyswietlaczem dotykowym
10", modutow funkcjonalnych: linii dozorowych MLD-61 i MLD-62, kontrolno-sterujgcych MKS-
60, wyjs¢ przekaznikowych MPK-60, wyjs¢ potencjatowych MWS-60, wyjs¢ przekaznikowych
wysokonapieciowych MPW-61, wejs¢ kontrolnych MWK-60, zasilania MZP-60, modutu drukarki
MD-60 oraz modutéw transmisji MTI-61, MTI- 62, MTI-63.
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Panele sterujgce oraz moduty zamontowane sg w obudowach o standardowych wymiarach,
ktére mozna ze sobg tgczy¢é mechanicznie tworzgc obudowy dwu- trzy- lub wielokrotne.
Potgczone mechanicznie obudowy tworzg wezet centrali. Centrala musi posiadac¢ przynajmniej
jeden wezet, w ktorym zamontowany jest giébwny panel sterujgcy PSO-60 o numerze 1. Jest to
tzw. wezet gtéwny centrali i moze by¢ tylko jeden w instalacji.

Pozostate wyposazenie centrali tworzy tzw. wezty wyniesione, ktére muszg by¢ podigczone

do wezla gtéwnego centrali.

Komunikacja pomiedzy weztami odbywa sie za pomocg zdublowanego potgczenia kablowego
(RS-485) lub zdublowanej pary swiattowoddw.

Kazdy wezet powinien by¢ wyposazony w modut zasilacza. W kazdym wezle centrali moga
znajdowa¢ sie moduly liniowe, do ktorych mozna podigczyé linie dozorowe oraz moduty
kontrolno-sterujace, do bezposredniego sterowania lub kontroli urzgdzen automatyki
pozarowej. W kazdym wezle wyniesionym moze znajdowaé sie panel sterujacy PSO-60
petnigcy funkcje wyniesionego dodatkowego terminala obstugowego.

Napiecie zasilania:

- podstawowe - sie¢ 230 V + 10% - 15%/50 Hz

- rezerwowe - akumulatory 2 szt. 12 V od 17 do 134 Ah

Max pobor pr gdu w stanie dozorowania zale zny od wyposa zenia:
PSO-60 450 mA

MLD-61 173 mA

MLD-62 153 mA

MZP-60 45 mA

MKS-60, MPK-60, MWS-60, MWK-60, MPW-61 15 mA

MD-60, MTI-62 35 mA

MIT-63 70mA

Maksymalne mo zliwo sci konfiguracyjne centrali rozproszonej:

- liczba wszystkich modutéw 900

- liczba modutéw danego typu 99

- liczba modutéw liniowych 198

- liczba linii adresowalnych 396

- liczba elementéw liniowych na petli 250 (linia 6000) 127 (linia 4000)
- liczba mozliwych elementow liniowych w systemie 99 000

- liczba wszystkich mozliwych wyjs¢ sterujgcych 64 000

- liczba wyjsc¢ sterujgcych bezpotencjatowych na petli 256 (linia 6000) 160 (linia 4000)

Elementy liniowe instalowane w liniach dozorowych:
Typu 6000:
- wielostanowe czujki szeregu 6046 i 4046,
- reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M(H),
- adaptery ADC-4001M i ACR-4001,
- sygnalizatory akustyczne SAW-6006, SAW-6001, SAL-4001,
- elementy kontrolno-sterujgce serii EKS-6000,
- uniwersalna centrala sterujgca UCS-6000.
Typu 4000:
- wielostanowe czujki szeregu 4046,
- reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M(H),
- adaptery ADC-4001M i ACR-4001,
- sygnalizatory akustyczne SAL-4001,
- elementy kontrolno-sterujgce EKS-4001, EKS-4001W,
- elementy wielowyjsciowe sterujgce EWS-4001,
- elementy wielowejsciowe kontrolne EWK-4001,
- uniwersalna centrala sterujgca UCS 4000.
Dopuszczalny pobor pr  adu z linii dozorowej przez elementy liniowe:
przy rezystanciji 2 x 100 Q 20 mA
przy rezystanciji 2 x 75 Q 22 mA
12



przy rezystanciji 2 x 45 Q 50 mA
Dopuszczalna pojemnos¢ przewodow linii 300 nF
Pobér pr adu z linii dozorowej przez elementy szeregu 6000:
- czujka DUT-6046 150 pA
- czujka DTC-6046 150 pA
- czujka TUN-6046 150 pA
- czujka DOP-6001 300 pA
- elementy EKS-6040 210 pA
- elementy EKS-6022 240 pA
- element EKS-6004, EKS-6044 240 uA
- element EKS-6202 250 pA
- element EKS-6400 230 pA
- sygnalizatory SAW-6001, SAW-6006 150 pA
- centrala UCS 6000 600 pA
Pobér pr adu z linii dozorowej przez elementy szeregu 4000:
- czujka DIO-4046 150 pA
- czujka DOR-4046 150 pA
- czujka DOT-4046 150 pA
- czujka TUN-4046 150 pA
- czujka DPR-4046 170 pA
- czujka DUR-4046 150 pA
- reczne ostrzegacze ROP-4001M, ROP-4001MH 135 pA
- sygnalizator SAL-4001 150 pA
- element EKS-4001 165 pA
- element EKS-4001W 250 pA
- element EWS-4001 150 pA
- element EWK-4001 150 pA
- adapter ADC-4001M (w zaleznosci od trybu pracy) od 0,5 mA do 16 mA
- adapter czujek radiowych ACR-4001 max 6 mA
- centrala UCS-4000 0,6 mA
Uktad pracy linii dozorowej:
- petlowy z mozliwoscig eliminacji przerwy lub zwarcia
- promieniowy
Max liczba stref dozorowych 99 000
Zakresy programowania czasow:
- oczekiwania na potwierdzenie alarmu | st. 0 =+ 10 min
- rozpoznania po potwierdzeniu alarmu | st. 0 = 10 min
- opdznienia wysterowania wyjs¢ alarmowch 0 + 10 min
- opdznienia wysterowania wyjs¢ do przeciwpozarowych urzgdzen zabezpieczajacych
0 +10 min
Zakres temperatur pracy od -5 oC do +40 oC
Szczelnhos¢ obudowy IP 30
Wymiary (szer. x wys. x gt.):
OM-61, OM-62 (obudowy podstawowe) 445 x 455 x 177 mm
0S-61 (panel wyniesiony) 350 x 336 x 96 mm
OA-61 (pojemnik akumulatoréw) 445 x 682 x 199 mm
OA-62 (pojemnik akumulatoréw) 445 x 522 x 199 mm

b/ Optyczna czujka dymu

Optyczne czujki dymu stanowi¢ bedg podstawowy rodzaj czujek w systemie.

Przewiduje sie zastosowanie adresowalnych, wielostanowych czujek dymu typu DOR-4046.

Procesorowa, optyczna czujka dymu DOR-4046 jest przeznaczona do wykrywania widzialnego

dymu, powstajgcego w poczatkowym stadium pozaru, wtedy, gdy materiat jeszcze sie tli, a wiec
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na ogot diugo przed pojawieniem sie otwartego ptomienia i zauwazalnym wzrostem
temperatury.

Czujka DOR-4046 jest czujkg analogowg, z automatyczng kompensacjg czutosci, tzn.
utrzymujgcg stalg czulos¢ przy postepujacym zabrudzeniu komory pomiarowej oraz przy
zmianach cisnienia jak rowniez kondensacji pary wodnej.

Czujka DOR-4046 typu rozproszeniowego, dziala na zasadzie pomiaru promieniowania
rozproszonego przez czastki aerozolu (dymu), ktére dostaly sie do optycznej komory
pomiarowej, do ktdérych normalnie nie ma dostepu swiatlo zewnetrzne. Znajdujgca sie w
komorze pomiarowej fotodioda nie odbiera promieniowania podczerwonego, emitowanego
przez diode elektroluminescencyjng nadawcza dopoty, dopdki do komory nie wnikng czastki
dymu rozpraszajgce promieniowanie w kierunku fotodiody odbiorczej.

Czujka, dzieki mozliwosci autokompensacji, utrzymuje stalg czuto$¢ przy postepujgcym
zabrudzeniu komory optycznej a takze przy zmianach cisnienia lub w warunkach kondensaciji
pary wodnej. Po przekroczeniu odpowiedniego progu autokorekcji wysyta do wspotpracujgcej
centrali sygnat alarmu serwisowego, nie tracgc jednoczesénie zdolnosci do wykrywania

pozaru.

Czujki DOR-4046 majg regulowang z poziomu centrali czulos¢ wedlug trzech progéw:
normalna, podwyzszona lub obnizona. Taka mozliwos¢ pozwala na dowolne, indywidualne
dostosowanie zdolnosci wykrywczych czujek do konkretnych zastosowan i wymogéw otoczenia.
Czujki DOR-4046 spetniajg wymagania normy PN-EN 54-7.

Podstawowe dane techniczne:

napiecie pracy 16,5 +24,6 VDC

prad spoczynkowy <150 pA

wymiary z gniazdem h=54mm, O =115mm
warunki srodowiskowe -25°C + +55°C

rodzaje wykrywanych pozarow TF2 - TF5

masa 0,2 kg

¢/ Adresowalny sygnalizator akustyczny — gtosowy
Adresowalne sygnalizatory akustyczne SAW-6001/6006 sg przeznaczone do akustycznego
sygnalizowania pozaru w sposob tonowy (SAW-6001) lub glosowy (SAW-6006). Mogag
pracowaé wylgcznie w adresowalnych liniach/petlach dozorowych central sygnalizacji
pozarowej systemow POLON 6000 i POLON 4000.
Sg zalgczane na polecenie wystane przez centrale, po spetnieniu zaprogramowanych
kryteribw zadziatania np. po wykryciu pozaru w wybranej strefie dozorowej, alarmu ogoélnego
w centrali, itp.
Sygnalizatory SAW-6001/6006 dla poprawnej pracy wymagajg jednoczesnej obecnosci
dwdch napieé zasilania:
- z linii dozorowej,
- z wewnetrznej baterii alkalicznej 6LR61 lub zewnetrznego zasilacza.
Obecnos¢ zrodet zasilania jest kontrolowana a ich niesprawnosé sygnalizowana przez
wspotpracujgca centrale i zotte diody LED w sygnalizatorach. Poziom emitowanego dzwieku
nie zmienia sie w zaleznosci od sposobu jego zasilania. Istnieje mozliwos$¢ wyboru jednego z
trzech pozioméw glosnosci sygnalizatorow.
Kodowanie adresu sygnalizatoréw odbywa sie automatycznie z centrali - kod adresowy
zapisywany jest w ich nielotnej pamieci. Sygnalizatory sg wyposazone w wewnetrzne izolatory
zwaré.
Sygnalizator SAW-6006 w stanie alarmowania bedzie odtwarzat jedng z wybranych podczas
konfigurowania sekwencji ostrzegawczych (sygnat ostrzegawczy — cisza — komunikat glosowy
— cisza) oraz cyklicznie btyskat czerwonymi diodami LED.
Mozliwy jest wybdr jednej z 16 standardowych sekwenciji ostrzegawczych, a takze istnieje
mozliwosc¢ indywidualnego zaprogramowania wkasnych sekwencji przy wykorzystaniu
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dedykowanego oprogramowania. Jezeli komunikat gtosowy nie zostanie ustawiony sekwencja

bedzie skladata tylko z sygnatu ostrzegawczego.
Dane techniczne:

Napiecie pracy z linii dozorowej 16,5 + 24,6 V
Napiecie pracy z zasilacza 9,6 + 30,0 V

Pobdr pradu z linii dozorowej <150 pA

Pobdr pradu z baterii <150 mA

Pobdr pradu z zasilacza 24 V (16,0 + 30,0 V) <50 mA
Czas pracy z baterii 6LR61:

- w stanie dozorowania 2 do 5 lat

- W stanie sygnalizowania min 3h

Poziom dzwieku do 103 dB

Zakres temperatur pracy od -25 oC do +55 oC
Szczelnos¢ obudowy IP 21C

Wymiary (z gniazdem) @ 115 x 70 mm

Masa 0,2 kg

Inne parametry wg PN-EN 54-3

Zasilanie systemu.

Podstawowym zasilaniem systemu jest sie¢ 230 V 50 Hz.

Projektowana centrala POLON 6000 powinna by¢ zasilane z tablicy elektrycznej z wydzielonego

obwodu.

Zasilanie rezerwowe stanowi¢ bedg baterie akumulatorow umieszczone w obudowie ponizej centrali.
Dla zapewnienia wymaganych parametréw zasilania awaryjnego zgodnie z ponizszymi obliczeniami

konieczne jest zastosowanie dwoéch akumulatoréw 12V o pojemnosci 65 Ah.

Elementy liniowe (czujki, ROP-y) otrzymujg napiecie zasilajgce przez dwuzytowg linie dozorowa.
W systemie zaprojektowano réwniez zasilacze dodatkowe przeznaczone do zasilania trzymakow

drzwiowych..
Zasilacze te bedag nadzorowane przez moduly EKS.

Bilans obci gzen petli dozorowych

< — — T

I < < =

Z— |SE[SE|[z6

N

s |28|88|2x

LS|z |53

2 |8 s|8Bs|cd

o S g5|° & _g © — N

® |B2|B2|8%| 5 |®

o 0O N|ON|ON o o
Prad pobierany z petli [mA] 5,4 0
ROP-4001M ROP w ew netrzny czerw ony 0,135 4
Sygnalizator akustyczny zasilany z petli SAW-6001/6 0,15 2
EKS-6022 Modut nadzorujgcy/sterujgcy 0,24 1
EKS-6044 Modut nadzorujgcy/sterujgcy 0,24 3
DOR-4046 czujka optyczna 0,15 24
Prad pobierany z petli [mA] 5,4 0
Liczba elementéw na petle 34 0
Spraw dzenie popraw nosci: czy przekroczono maksymalng liczbe elementdw NIE | NIE
Spraw dzenie popraw nosci: czy przekroczono maksymalny pob6r pradu NIE | NIE
Sumaryczny pobor pradu z petli dozorow ych [mA] 54
Prad dodatkow ego zasilania - doz6r [mA] 0
Prad dodatkow ego zasilania - alarm [mA] 0
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Pobor pr adu systemu, wyznaczenie parametrow zasilania awaryj  nego
Opis Prad - dozo6r | Prad - alarm |llosé
[MA] [mA]
PSO-60 Kontroler gidwny centrali 450,0 600,0 1
MZP-60 Zasilacz centrali 45,0 60,0 1
MLD-61 Modut 2 petli dozorowych 73,0 73,0 1
MD-60 Modut drukarki 35,0 35,0 1
MTI-62 Modut transmis;ji 35,0 35,0 2
Liczba modutéw 5
Catkowity pobér pradu - stan dozoru [mA] 678,7
Calkowity pob6r prgdu - stan alarmu [mA] 843,7
Wymagany czas podtrzymania bateryjnego [godz.] 72
Wymagany czas podtrzymania bateryjnego w 30
stanie alarmu [min]
Niezbedna pojemno $¢ baterii [Ah] 61,6
Prad fadowania baterii [A] 3,08
Calkowity prad zasilania [A] 3,76

Lokalizacja urz adzen i sposéb prowadzenia okablowania.

Rozmieszczenie elementdw systemu przedstawiono na planach instalacji — rys. PW/IT/003,
PW/IT/004, PW/IT/005, PW/IT/006.

Nowa centrala zostanie zainstalowana w pomieszczeniu technicznym na | pietrze — patrz rys.
PW/IT/003

Reczne ostrzegacze ROP nalezy umiesci¢ na wysokosci ok. 1,20 + 1,50 m od podtogi.

Kazda czujka punktowa winna by¢ tak zamontowana, aby dozorowana przestrzen byta przez
nig “widziana”. W korytarzach iinnych waskich pomieszczeniach czujka nie powinna by¢ blizej
niz 0,5 m od $ciany.

Odlegtos¢ zamocowania czujki od stropu winna sie zawiera¢ w przedziale 30 + 200 mm.

W uzasadnionych przypadkach istnieje mozliwos¢ przesuniecia czujki w stosunku do potozenia
przedstawionego na planie. Nalezy jednak wowczas przyjaé zasade, by odlegtosé czujki
(optycznej) od najdalszego dozorowanego punktu tego pomieszczenia nie byla wieksza (w
poziomie) niz 7,5 m.

Linie dozorowg nalezy wykona¢ kablem YnTKSYekw 1 x 2 x 0.8. W przypadku prowadzenia linii
dozorowej przez obszar nie objety dozorem SAP nalezy w tych fragmentach zastosowaé kabel
ognioodporny HTKSH 1x2x0,8 PH90.

Potgczenia do sterowania urzgdzen impulsem prgdowym nalezy wykona¢ kablem HDGs 2x1,0
PH30. Kabel ten nalezy mocowa¢ certyfikowanymi uchwytami o wytrzymatosci ogniowej min.
E30 np. f-my BAKS lub f-my OBO Bettermann.

W przypadku sterowania zanikiem zasilania obwdd sterujgcy mozna wykonaé¢ kablem YnTKSY.
Przyjeto sterowanie/zwalnianie obydwoch skrzydet kazdego przejscia ppoz. (EIS30, EIS60)
jednym wspolnym wyjsciem EKS, jednak okablowanie od kazdego trzymacza prowadzi¢
indywidualnie — bezposrednio z trzymacza do EKS
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taczenie przewodow linii dozorowych nalezy wykonywac tylko w podstawkach czujek lub na
zaciskach modutéw.

Przejscia pionowe pomiedzy kondygnhacjami nalezy wykonaé¢ w rurkach instalacyjnych. Tak
samo nalezy zabezpieczy¢ przejscia przez sciany.

Potgczenia czujek (podstaw) i modutdéw nalezy wykonaé zgodnie z DTR tych urzadzeh.

Do prowadzenia tras kablowych nalezy wykorzysta¢ przestrzen nad sufitem podwieszanym. W
przypadku braku sufitu podwieszanego lub zej$¢ do przyciskbw ROP kable nalezy utozyé¢ pod
tynkiem lub na tynku w listwach kablowych lub rurach peszla montowanych do konstrukcji
stropu i $cian.

Potgczenie sieciowe pomiedzy nowg centralg a istniejacg (miedzy weztem W2 i W1) nalezy
wykona¢ kablem HTKSH 1x2x0,8 PH90 utozonym zgodnie z rysunkami nr PW/IT/003,
PW/IT/004, PW/IT/005

Sposoéb alarmowania.

W przypadku powstania pozaru tj. po wykryciu dymu i zadziataniu czujki lub uruchomieniu
przycisku ROP — sygnat o pozarze przekazywany jest do centrali.

Na wyswietlaczu centrali wskazane jest dokladne miejsce powstania pozaru.

Przedstawiona ponizej sekwencja zdarzeh obowigzuje wylgcznie w trybie pracy systemu
»Z 0bstugg”. Przy pracy w trybie ,bez obstugi” nie ma alarmowania dwustopniowego — kazdy
alarm uruchamia peing sygnalizacje.

a/ Sekwencja zdarze n.

Alarm | stopnia.

— zadziatanie automatycznej czujki pozarowej spowoduje wilaczenie sie sygnalizacji na
konsoli-wyswietlaczu centrali..

— W zaprogramowanym czasie np. w ciggu 30 sekund wymagane jest potwierdzenie przez
ochrone przyjecia alarmu i rozpoczecia rozpoznania zdarzenia (wykluczenia falszywych
alarmow). Od momentu potwierdzenia przyjecia alarmu odliczany jest kolejny czas
np. 5 min. na weryfikacje alarmu. W przypadku stwierdzenia falszywego alarmu lub
stwierdzenia mozliwosci podjecia akcji gasniczej we wlasnym zakresie mozliwe jest
skasowanie alarmu. Jezeli czynnosci weryfikacji alarmu przekroczg zaprogramowany
okres wowczas centrala wchodzi w alarm Il stopnia.
Jesli podczas weryfikacji alarmu obstuga stwierdzi konieczno$¢é wezwania Strazy
Pozarnej, wcisniecie najblizszego przycisku ROP spowoduje uruchomienie alarmu
Il stopnia.

Alarm 1l stopnia.
— alarm Il stopnia nastgpi jes$li przekroczony zostanie czas potwierdzenia przyjecia alarmu

lub czas weryfikacji, wzglednie zostanie uruchomiony przycisk ROP.
Kazde przycisniecie przycisku ROP spowoduje od razu przejscie centrali w stan alarmu
Il stopnia,

— centrala SAP sygnalizuje alarm Il stopnia - wlgczone zostang sygnalizatory, zadzialajg
przekazniki w modulach sterujgcych oraz przekazane zostang sygnaly do stacji
monitorowania alarmow
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b/ Sposob przekazywania informacji do dy

Obiekt lezy na obszarze nadzorowanym przez Panstwowg Straz Pozarng w Poznaniu.

START CZASU
T1

START CZASU
2

MNACIENIETE

POTWIERDZENIE L

UPEYNAL CFAS
T

NACISNIETE
KASOWANIE

UPEYNAL CFAS
T2

zurnego PSP.

Monitoring sygnatéw pozarowych prowadzony jest przez kilka firm. Wybor firmy przekazujgcej

sygnaly do Strazy Pozarnej nalezy do Inwestora.

Sygnaty alarmowe z wyjs¢ przekaznikowych centrali nalezy podtgczy¢ na odpowiednie wejscia

nadajnika monitoringu

¢/ Scenariusz wspotpracy systemu SAP z infrastruktu

W przypadku alarmu Il stopnia system SAP spowoduje:

- zwolnienie trzymakow drzwi p-poz. na granicy stref pozarowych

- zwolnienie rygli rewersyjnych w drzwiach objetych kontrolg dostepu
- zalgczenie sygnalizatoréw akustycznych

- wyslanie sygnatu alarmowego do stacji monitorowania alarméw

ra obiektu — matryca sterowa n.

- wysterowanie obwoddw zasilanych z rozdzielnicy R5.PA.03 — wg wymagan ustalonych

Z innymi branzami.
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Powyzsze zadania beda realizowane zgodnie z matrycg sterowan.

Sta
3 Oznaczenie 3 n Stan
L;tré?:\;ng urzgdzenia ;3:3 F;um%deu*g Typélc?; nor| alarmu li Uwagi
sterowanego laceg W ma| stopnia
Iny
Nadajnik SMA sygnat | modut MKS-1 oy 0 "
alarm 60
Nadajnik SMA "sygna’r" w centrali NC 2 0 + W stanie awaril
awaria SAP
Obwody z W
rozdzielnicy wg wymagan EKS 6044 ma? an 0 + rezerwa
R5.PA.03 wymag
, .~ zwolnienie
Drzwi o odpornosci trzvmakow
poz. na granicy DP EKS 6044 NC 1 0 + Y
; elektromagnetycz-
stref pozar.
nych
Drzwi objete KD EKS 6044 NC 1 0 + zwolnlenle rygli
kontrola dostepu. rewersyjnych

Matryca sterowan przedstawia sposéb sterowania przez moduty funkcjonalne SAP poszczegolnych
urzgdzen w przypadku alarmu pozarowego.

Symbole stanu uzyte w tabeli oznaczaja:

0 — wyjscie modutu nieaktywne

+ - wyjScie modutu aktywowane

W zalezno$ci od sterowanego urzadzenia nalezy wykorzysta¢ odpowiedni uktad stykow:

NC — styki normalnie zwarte — rozwarcie nastepuje w chwili aktywowania wyjscia

NO - styki normalnie otwarte — zwarcie nastepuje w chwili aktywowania wyjscia

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
1. Organizacja robot
Prace zwigzane z montazem instalacji mozna podzieli¢ na etapy. Jeden etap powinien
obejmowac co najmniej obszar pojedynczej strefy dozorowej.
Podziat taki dotyczy zaréwno prac zwigzanych z wykonaniem okablowania jak i prac
zwigzanych z montazem urzgdzenh.

2. Zabezpieczenie interesOw 0s6b trzecich

W trakcie prac nalezy nie dopusci¢ do narazenia zdrowia i zycia os6b przebywajgcych w

obiekcie. Wymagane jest stosowanie oston w celu unikniecia zabrudzenia pomieszczen i
wyposazenia oraz zabezpieczenie przed zabrudzeniem i uszkodzeniem mienia o0séb
przebywajgcych w obiekcie.

Nalezy zwroci¢ uwage na wiasciwe zabezpieczenie przed kradziezg mienia znajdujgcego sie w
pomieszczeniach w ktérych prowadzone sg prace instalacyjne.

3. Ochrona srodowiska
Odpady kabli i materiatow instalacyjnych nalezy zebra¢ w celu ich utylizacji w spos6b wiasciwy
dla ich gatunku.
Teren prac nalezy utrzymac w czystosci, zas po zakonczeniu prac powinien by¢ doprowadzony
do stanu poprzedniego.

4. Warunki bezpieczehstwa pracy
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7.
a)

b)
c)

d)
e)

)
9)
h)
)

)
k)

Prace powinny by¢ prowadzone zachowaniem zasad bezpieczenstwa. Pracownicy powinni by¢
ubrani w odziez ochronng. Przy prowadzonych przewiertach $cian i stropow halezy stosowac
okulary ochronne.

Narzedzia powinny by¢ sprawne i uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem.

W czesci pomieszczen prace zwigzane z ukladaniem okablowania i montazem czujek
kwalifikowaé¢ sie bedg jako prace na wysokosci. Nalezy zatem w tych przypadkach zachowac
szczegolng uwage i przedsiewzigé wymagane srodki ostroznosci.

Odpowiedzialnosc¢.

W trakcie prowadzonych prac nalezy zagwarantowaé, aby zakladana instalacja nie
uszkadzata ani nie byla uszkadzana przez inne instalacje.

Wszelkie uszkodzenia innych instalacji powstate w trakcie wykonywania systemu sygnalizacji
pozaru powinny byé natychmiast zgtaszane kierownikowi robot (budowy).

Zalecenia dotyczgce odbioru instalaciji

W przypadku systemu bedgcego przedmiotem niniejszego opracowania zaleca sie
przeprowadzenie odbioru technicznego po wstepnym okresie pracy. Podczas tego okresu
nalezy zaobserwowac jaka jest stabilnos¢ systemu w normalnych warunkach pracy a wyniki
wpisac do ksigzki eksploatacji.
W trakcie odbioru technicznego nalezy sprawdzi¢ czy prace zostaly wykonane zgodnie z
projektem i czy system pracuje poprawnie.
W szczegdlnosci nalezy sprawdzi¢ czy:
- wszystkie czujki i ostrzegacze sg sprawne,
- informacje przekazywane przez centrale alarmowg sg poprawne i odpowiadajg stanowi
rzeczywistemu
- wszystkie informacje wysytane do stacji odbiorczej w agencji prowadzgcej monitorowanie
obiektu sg prawidtowe i sg zrozumiate
- wszystkie funkcje pomocnicze wykonywane przez system sg realizowane -—
wysterowywanie odpowiednich wyj$¢ przeznaczonych do wspétpracy z innymi systemami
- instrukcja obstugi oraz ksigzka eksploatacji systemu zostaly dostarczone przez firme
instalatorskg
Zalecenia dotyczgce prowadzenia okablowania i montazu urzgdzeh.
Linie dozorowg tgczaca elementy adresowalne prowadzi¢ w sposéb liniowy (z punktu do
punktu) i doprowadzi¢ do centrali zgodnie ze schematem — rys. 5/A.
Instalacje zasilania centrali systemu pragdem o napieciu 230V doprowadzi¢ z oddzielnego
obwodu na tablicy rozdzielcze;j.
Kable z punktu a i b prowadzi¢ w osobnych przegrodach projektowanych koryt kablowych.
Przewody przechodzace przez sciany prowadzi¢ w ostonach PCV
W celu spetnienia standardow kompatybilnosci elektromagnetycznej dotyczgcej emisji pola
elektromagnetycznego oraz wplywu zewnetrznych pdl elektromagnetycznych, w trakcie
prowadzenia tras kablowych zaleca sie przestrzeganie minimalnych odlegtosci od urzadzen
zaktécajgeych:
— 30 cm od tras energetycznych silnoprgdowych na diuzszych odcinkach
— 100 cm od transformatorow
Dopuszcza sie mozliwos¢ krzyzowania sie toréw kablowych z przewodami elektrycznymi pod
warunkiem zachowania kata skrzyzowania 90°.
Nalezy unika¢ prowadzenia przewodow linii dozorowych razem z przewodami elektrycznymi o
napieciu >60V w tej samej przegrodzie koryta kablowego lub przepuscie.
Trasy kablowe prowadzi¢ w miare mozliwosci tak, aby zmiany kierunku trasy odbywaly sie pod
kgtem 90°
Promienie giecia kabli musza by¢ nie mniejsze niz ich dziesieciokrotna srednica.
Przewody miedzy elementami systemu nie mogg by¢ przediuzane — muszg to by¢ przewody
jednoodcinkowe.
W centrali pozostawi¢ zapas przewodu umozliwiajgcy ewentualne korekty
Kable zakonczane w obudowach i czujkach nalezy przygotowaé wg nastepujgcej zasady:

20



p)

Q)
r

— rozplot kabla powinien by¢ na dlugosci niezbednej do systematycznego ulozenia
odrutowania z pozostawieniem rezerwy ksztattu U nad zaciskiem

— zdjecie izolacji na odcinku co najwyzej 10 mm

Dokrecanie srub tgczéwek nie moze powodowac przecinania koncéwek

Czujki i moduly sterujgce oraz inne elementy podigczac zgodnie z DTR do nich dotgczona.

Czujki oraz inne elementy montowa¢ odpowiednio na sufitach i scianach zgodnie z rysunkami

rozmieszczenia. Rozmieszczenie czujek zostalo na etapie projektowym skorelowane z innymi

elementami architektonicznymi i technologicznymi. Przed montazem nalezy jednak sprawdzi¢

sposob i miejsca montazu powyzszych elementow i ewentualnie skorygowac potozenie czujek

Schemat blokowy w potgczeniu z planami rozmieszczenia urzgdzenh dajg petng informacje o

kolejnosci tgczenia czujek i innych elementdéw w systemie.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowaé po uwzglednieniu aranzacji pomieszczen na

wysokosci 120 do 140 cm od posadzki.

System uruchomié zgodnie z wytycznymi DTR urzgdzeh

Szczegoblowe oprogramowanie wykona¢ na podstawie uzgodnien z uzytkownikiem i osobami

odpowiedzialnym za ochrone obiektu.

Przy wykonywaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary i sprawdzenia:
Pomiary elektryczne:

- sprawdzenie omomierzem przewoddw na przerwe i zwarcie,
- pomiar rezystancji izolacji zyt,
- pomiar rezystanciji petli toréw

Wyzej wymienione pomiary majg na celu sprawdzenie parametrow linii sygnatowych.

Nie sg to pomiary spetniajgce wymagania przepiséw o ochronie przeciwporazeniowej.

Po dotgczeniu napiecia 230 V do zasilacza centrali nalezy wykona¢ pomiar skutecznosci dziatania
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej.

Sprawdzenia:
- sprawdzenie zastosowanych materiatow i urzgdzen,

- sprawdzenie poprawnosci wykonania potgczen,

- sprawdzenie wykonanych krzyzowan i zblizen z innymi instalacjami

- sprawdzenie pragdéw tadowania akumulatora i pradu pobieranego przez system,

- sprawdzenie wkasciwego dziatania wszystkich czujek,

- sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich urzgdzen wyjsciowych (sterowanych)

UWAGI KONCOWE

1.

2.

Projekt opracowany zostat zgodnie z zawartymi uzgodnieniami i jest aktualny dla stanu
obiektu w dniu przekazywania go Zleceniodawcy.

Wykonawca projektu zobowigzuje sie do zachowania w tajemnicy informacji majgcych
wplyw na bezpieczenstwo przedmiotowego obiektu.

Wszelkie zmiany dotyczace niniejszego projektu powinny zostaé ustalone z projektantem.
Projektant przyjmuje odpowiedzialnos¢ za rozwigzanie projektowe, pod warunkiem
wykonania systemu w oparciu o wyspecyfikowane urzgdzenia lub urzadzenia spetniajace
wymagania funkcjonalne.

Wszystkie urzgdzenia nalezy zamontowa¢ zgodnie z ich instrukcjami montazu oraz
obowigzujgcymi przepisami i normami.

ZALECENIA ZWIAZANE Z EKSPLOATACJ A SYSTEMU

Uzytkownik obiektu dozorowanego powinien wyznaczy¢ osobe odpowiedzialng za nadzor nad
systemem alarmowym. Osobie tej nalezy przyznaé¢ uprawnienia do wykonywania prac
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niezbednych do utrzymania systemu alarmowego w stalej sprawnosci, dokonywania
odpowiednich zapis6w oraz obstugi.

Nalezy ustali¢ procedury postepowania w przypadku alarmu, awarii, zasady blokowania czesci
lub calego systemu.

Procedury te powinny by¢ zatwierdzone przez odpowiednie wladze przed ich wprowadzeniem.
Odpowiedni personel powinien byé poinstruowany o wlasciwym inicjowaniu stanu alarmowania
i wszelkich dziataniach, ktére nalezy podja¢ w przypadku zaistnienia alarmu.

Konserwacje systemu nalezy powierzy¢ specjalistycznej firmie posiadajgcej wymagane
uprawnienia, wiedze i doswiadczenie.

Konserwacja okresowa winna by¢ przeprowadzana nie rzadziej niz raz na kwartat.

Kazdy uzytkownik powinien mie¢ adres i numer telefonu do centrum serwisowego.

Uzytkownik systemu alarmowego winien zatozy¢ i przechowywac rejestr systemu alarmowego.
W rejestrze powinny znajdowaé sie nastepujagce pozycije:

- Spis wyposazenia systemu,

- rejestr zdarzen systemowych (alarmy, uszkodzenia, itp.),

- zapisy konserwacji,

- zapis obstugi awaryjnej (data i czas zgtoszenia awarii, czas usuwania awarii),

- zapis okresowych blokad i wylgczen systemu lub jego czesci.

ZESTAWIENIE URZADZEN

Zestawienie urzadzeh obejmuje sprzet niezbedny do realizacji inwestycji w ramach
okreslonych niniejszym projektem.

Lp. Urzadzenie j.m. | ilosé
1 |Centrala POLON 6000: panel gtéwny PSO-60 z obudowg OM-62 kpl. 1
2 | Modut transmisyjny MTI-62 szt. 2
3 | Zasilacz centrali MZ-60-300 szt. 1
4 | Obudowa akumulatorow OA-61 szt. 1
5 |Akumulator 12 V /65 Ah szt. 2
6 |Czujka optyczna - DOR 4046 szt. 24
7 | Gniazdo do czujek i sygnalizatorow systemu 40 G-40 szt. 24
8 |Reczny przycisk pozarowy ROP 4001 M szt. 4
9 | Modut dwupetlowy do centrali Polon 6000, MLD-61 szt. 1
10 |Element kontrolno-sterujgcy (4 wyjscia + 4 wejscia) z izolatorem zwaré szt. 3

EKS-6044
11 |Element kontrolno-sterujgcy (2 wyjscia + 2 wejscia) z izolatorem zwaré szt. 1
EKS-6022

12 | Sygnalizator akustyczny adresowalny (glosowy) SAW6006 szt. 2
13 | Zasilacz ZSP135-DR-3A-1 z akum. 2 x 17 Ah kpl. 2
14 |Kabel YNnTKSYekw 1x2x0,8mm - w istn. korycie kablowym m
15 |Kabel YnTKSYekw 1x2x0,8mm - pod tynkiem m
16 |Kabel HDGs 2x1,0 PH90 m
17 |Kabel HTKSH 2x0,8 PH90 m
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CERTYFIKATY URZADZEN

L . Nr certyfikatu Nr swiadectwa
.p. Urzadzenie L .
zgodnosci dopuszczenia
1 Centrala POLON 6000 1438/CPR/0374 2109/2014
2 Przycisk reczny ROP 4001 1438/CPD/0090 1674/2013
3 Sygnalizator adresowalny SAW6006 | 1438/CPR/0390 2208/2014
4 Zasilacz dodatkowy ZSP135-DR 1438/CPD/0163 0583/2009
5 Optyczna czujka dymu DOR 4046 1438/CPD/0013
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4.3 System sygnalizacji wkamania i kontroli dost  epu

Konfiguracja systemu

Projektuje sie system sygnalizacji wilamania i napadu jako rozbudowe instalacji
zaprojektowanej dla segmentu ABCD przedmiotowego budynku w maju 2017r. Projektuje sie
system poziomu Grade 2 wg normy PN-EN 50131-1:2009 zintegrowany przez producenta
z Systemem kontroli dostepu. Projektuje sie system UTC FS w zakresie fukcjonalnosci
systemu sygnalizacji wkamania oraz kontroli dostepu. Projektuje sie objecie jednostronng
kontrolg dostepu drzwi do trzech pomieszczen zgodnie z informacjami zawartymi na
rysunkach. Drzwi zostang wyposazone pochwyt od strony korytarza, klamke od strony
pomieszczenia samozamyka oraz rygiel rewersyjny umozliwiajgc w kazdym czasie otwacie
drzwi od srodka.

W przypadku alarmu pozarowego wszystkie przejscia wysterowane zostang zgodnie
ze scenariuszem pozarowym.

Drzwi objete objete kontrolg dostepu na przejsciach ewakuacyjnych beda zwalniane z

oddzielnego wejscia ppoz modutu 1/0 (EKS)
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Urzadzenia

Lokalizacje urzgdzen wskazano na rysunkach PW/IT/003 — PW/IT/006 natomiast powigzania

poszczegdlnych elementow zilustrowano na schemacie, rys. PW/IT/002.

Urzadzenia systemu Sygnalizacji Wiamania i Kontroli Dost  epu
Lp. Symbol Opis llos¢
1| Akumulator 12V/ 18Ah 2
2 |- Obudowa z zasilaczem i miejscem na akumulator 2
Modut kontroli dostepu dla 4 drzwi (do czytnikow ZAZ,bez wejsé
3 | ATS1251 Wieganda), obudowa z zasilaczem 12V typu L (ATS1642),8 linii 2
(maks.32)
4 | ATS1110 Manipulator LCD 2*16 znakéw/16 LED obszarow 1
Manipulator LCD 2*16 znak6éw/16 LED obszaréw z wbudowanym
5 |ATS1115 czytnikiem kart serii ATS 3
6 |MC 270 Czujka magnetyczna 2
Czytnik kart zblizeniowych Hi-tag2 (ZAZ-nie wymaga interfejsu) z
7 | ATS1190 przewodem 2m 1
ATS1475 Karty zblizeniowe Hi-Tag2 (opakowanie 10 sztuk)
9 | YB37-12D-S Elektrorygiel rewersyjny YALE ASSA ABLOY 12 VDC
10 | DD1012 Czujka dualna 12m,9 kurtyn, PIR+MW 18
Sygnalizator wewnetrzny, optyczno-akustyczny, (2xLED/buzzer), 6-
11 | AI673 28V DC, 4mA 4
12 | ATS1202 Modut 8 wejs¢ do ekspandera i centrali - PCB 3
Modut 8 wyjs¢ przekaznikowych typu NO/NC do centrali i
13 | ATS1811 ekspanderéw ATS1201 - PCB 1
14 | HB 194 Przycisk napadowy 7
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Zasilanie

Podstawowym zasilaniem systemu alarmowego jest sie¢ 230 V 50 Hz. Projektowana centrala
ATS 4518 zostanie zasilona w ramach realizacji brenzy elektrycznej z wydzielonego obwodu
230V. Zasilanie rezerwowe stanowi¢ beda baterie akumulatoréw umieszczone w obudowiach

centrali alarmowej oraz kontroleréw drzwi. Obliczenia oraz dobér akumulatoréw zamieszczono

ponizej.
Elementy zasilane przez moduty rozszerze n
pobér pradu (mA)
Lp. Wyszczeg6blnienie lo s¢
w dozorze | w alarmie
1 Centrala ATS 4518 0 |200f O |200| O
2 Interfejs ATS1801 0 25 0 |150| O
3 Modut interfejsu ATS1809 0 80 0 80 0
4 Czujka ruchu DD1012 17 8 | 136 | 16 | 272
5 Modut 8 linii wyjsciowych ATS 1201 1 225| 225 |225| 225
6 Modut 8 linii dozorowych ATS 1202 3 10| 30 |10 | 30
7 Sygnalizator wewnetrzny Al673 4 0 0 4 16
8 Modut wyjsc przekaznikowych ATS1811 0 50 0 |250 0
9 Manipulator ATS1110 1 32 32 95 95
10 Manipulator ATS1115 3 35 | 105 |165| 495
RAZEM 528 1133
Czas dozoru 12
czas alarmu 0,5
Wyliczona pojemnos$¢ akumulatora Q= 8,628 Ah
Zastosowano akumulator 18 Ah
Elementy zasilane przez kontroler ATS1251 - KD 1
pobor pradu (mA)
Lp. Wyszczegdlnienie lo s§¢
w dozorze | w alarmie
1 Kontroler ATS1251 1 100 | 100 |200| 200
2 Czujka ruchu DD1012 17 8 | 136 | 16 | 272
3 Czytnik ATS1190 4 25 | 100 | 80 | 320
4 Elektrozaczep rewersyjny 4 (180 | 720 |180| 720
RAZEM 1056 1512
Czas dozoru 12
czas alarmu 0,5
Wyliczona pojemnos$¢ akumulatora Q= 16,79 Ah
Zastosowano akumulator 18 Ah




Wytyczne techniczno-organizacyjne Systemu Kontroli Dostepu w__kontekscie bezpieczenstwa

pozarowedo i zapewnienia drég ewakuacyjnych:

1. Istniejgce drogi ewakuacyjne oraz ewentualne nowe drogi ewakuacyjne wynikajgce ze zmienionej
aranzacji nalezy po objeciu ich Systemem Kontroli Dostepu uwzglednié¢ w instrukcji bezpieczehstwa
pozarowego, w tym w czesci graficznej. Powyzsze stanowi obowigzek zarzadcy nieruchomosci.

2. System kontroli dostepu nalezy poddawa¢ okresowym testom i przeglgdom zgodnie z DTR
producentow jednak nie rzadziej niz 1 w roku.

3. Instrukcja bezpieczenstwa pozarowego winna uwzglednia¢ inne pozostate aspekty systemu kontroli

dostepu wynikajgce w jego budowy i funkcjonowania.

5 UWAGI KONCOWE

Projektant dopuszcza rozwigzanie rownowazne w kazdym obszarze. Dla rozwigzan: SAP,
SSWIN, SKD konieczne jest kazdorazowo rozpatrywanie kryterium rObwnowaznosci na poziomie
systemu, czyli zmiana dowolnego komponentu musi pociggac za sobg koniecznos¢ analizy

calego systemu.

1.Projektant dopuszcza zastosowanie materialbw rownowaznych w stosunku do

przedstawionych w niniejszym opracowaniu. Podane konkretne typy urzgdzeh majg charakter

przyktadowy i zostaly przyjete w celu wykonania niezbednych obliczen i weryfikaciji

zaprojektowanych rozwigzan. Szczegétowe warunki rownowaznosci wskazano w tresci

projektu.

2. Projekt opracowany zostat zgodnie z zawartymi uzgodnieniami i jest aktualny dla stanu

obiektu w dniu przekazywania go Zleceniodawcy.

3. Wykonawca projektu zobowigzuje sie do zachowania w tajemnicy informacji majgcych
wplyw na bezpieczenstwo przedmiotowego obiektu.

4. W przypadku zastosowania materiatdw réownowaznych projektant zastrzega koniecznosc
ponownego opracowania projektu wykonawczego.

5. Wszystkie urzadzenia nalezy zamontowac zgodnie z ich instrukcjami montazu oraz

obowigzujgcymi przepisami i normami.
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