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STo1 - OST — OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Najwazniejsze oznaczenia i skroty

SST — Szczegbdlowa Specyfikacja Techniczna

ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zabezpieczenia JakoSci

BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robot budowlanych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem opracowania jest Przebudowa istniejqcego ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na dziatkach: nr
301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
wymienionych w p. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wymagania ogoblne, wspoélne dla wszystkich robdt objetych
Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegbélne asortymenty i nalezy je rozumieé oraz stosowaé w
powiazaniu z nimi.

Specyfikacje Techniczne zgodne sa z ustawa o zamoéwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku z pézniejszymi
zmianami i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace sie do robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres prac obejmuje:
e wyciecie i wykarczowanie krzew6w i pni drzew z terenu dojazdu, placu manewrowego
wyprofilowanie dojazdu z zageszczeniem podloza,
wykonanie podbudowy z kruszywa lamanego pod nawierzchnie dojazdu i placu,
wykonanie nawierzchni gruntowej dojazdu,
wykonanie nawierzchni placu z piyt ,,JOMB”,
wyprofilowanie i obrobienie rowu do czerpania wody
wyprofilowanie skarp,
wzmocnienie skarpy materacami gabionowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

Wybrane pojecia:

Zamawiajgcy - kazdy podmiot szczegdtowo okreslony w umowie (kontrakcie) udzielajgcy zamobwienia na podstawie
ustawy o zamoéwieniach publicznych (z 10 czerwca 1994 r z pdzniejszymi zmianami).

Wykonawca - osoba prawna (lub fizyczna), z ktéra Zamawiajacy zawarl Kontrakt (umowe) w wyniku wyboru ofert
oraz jej nastepcy prawni.

Teren budowy —przestrzen, w ktérej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez
urzadzenia zaplecza budowy.

Prawo do dysponowania nieruchomo$cia na cele budowlane —tytul prawny wynikajacy z prawa wlasnosci,
uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego,
przewidujacego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych.

Pozwolenie na budowe —decyzja administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie
rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

Dokumentacja budowy —pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy,
protokoly odbioréw czeSciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty
geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektéw metoda montazu — takze dziennik montazu.
Aprobata techniczna —pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w
budownictwie.

Wlasciwy organ —organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,
stosownie do ich wlasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

Wyr6b budowlany —wyréb w rozumieniu przepisbw o ocenie zgodno$ci, wytworzony w celu wbudowania,
wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu
jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowiacym integralng
calo$¢ uzytkowa.

Dziennik budowy —dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania
robot.




Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$é za prowadzona
budowe.

Rejestr obmiaréw — akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

Materialy —wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez roézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania
robot, zgodnie z dokumentacjg projektowsq i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Odpowiednia zgodno$§é —zgodno$¢ wykonanych robo6t dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie
zostaly okreSlone — z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
Polecenia Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant —uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

Ustalenia techniczne —ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i szczegbélowych specyfikacjach
technicznych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktyke zawodowa
oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza
nadzér nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca
kontrole jakoSci i iloSci wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robét zakrywanych i
zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu.
Instrukcja technicznej obshugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen technicznych i
maszyn, okreSlajgca rodzaje i kolejno§¢ lub wspdlzaleznoé¢ czynnosci obslugi, przegladow i zabiegow
konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obslugi
(eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

Istotne wymagania — wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektow interesu wspoélnego,
jakie maja spelia¢ roboty budowlane.

Przedmiar rob6t — zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejno$ci technologicznej ich
wykonania, ze szczegblowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegélowy opis, oraz wskazanie
szczegblowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem iloéci
jednostek przedmiarowych rob6t podstawowych.

Budowla drogowa - obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$é techniczno-uzytkowa (droge) albo
jego cze$c stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podloze
gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stluzgca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze. Podbudowa moze
sklada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokoéci przemarzania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robé6t

Wykonaweca robo6t jest odpowiedzialny za jako$c¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z dokumentacja projektowsg, ST i
poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okre$§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zostala wykonana na zlecenie Wykonawcy. Dokumentacja zostata zaakceptowana przez
Zamawiajacego. Dokumentacja zawiera opis, cze$¢ graficzna, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegOtowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty stanowia zalaczniki do umowy, a wymagania
wyszczegblnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku wielko$ci liczbowe wymiaréw sa wazniejsze od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i SST. Wielkoéci okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszezalne sa odchylenia w ramach okres§lonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$é z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie
inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykonywania robéot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
e utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
e podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokdl terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwoéci dla
osob lub wiasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
¢ lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
e Srodki ostroznoSci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdéw wodnych pylami lub
substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$ciag powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materialy latwopalne beda skladowane w
sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez
personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem,
takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlaSciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspolpracowal,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach i mapach.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie gruntu, materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora nadzoru. Pojazdy i
ladunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegoblnosei wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia os6b zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 1. NT 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogblnych
przepiséw bezpieczenistwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw
patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w spos6b ciagly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1. Zr6édla uzyskania materialéw do elementéw konstrukeyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegblowe informacje dotyczgce zamawiania lub wydobywania
materialéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia cigglych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrédla spelniaja wymagania SST w czasie postepu robot.
Pozostale materialy budowlane powinny spelniaé wymagania jakoSciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktérych mowa w Szczeg6lowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2, Pozyskiwanie masowych materialéw pochodzenia miejscowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnoSnych wladz na pozyskanie materialow z
jakichkolwiek z16z miejscowych, wlaczajac w to Zroédla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyc
Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zloza. Wykonawca przedstawi
dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekecji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie
wymagan ilo§ciowych i jako$ciowych materialow z jakiegokolwiek zloza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w
tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialéw do robét, chyba ze
postanowienia ogoblne lub szczegblowe warunkdéw umowy stanowia inaczej. Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu
wykopow, ukop6ow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora nadzoru. Eksploatacja Zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja sie nie zbadane
i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i
niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo skladowane materla}y, do czasu gdy beda one potrzebne do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé i wlasciwoéc¢ do robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ zastosowania réznych rodzajéow materialow do
wykonywania poszczego6lnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania
konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé¢ p6zZniej zamieniany bez
zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdét powinien byé¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiadaé pod wzgledem typow i iloéci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jakoSci lub projekcie
organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnoé¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoécia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczgce jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub
SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlaéciwosci przewozonych materialow. Liczba §rodkéw transportu bedzie zapewniac
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy quq spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i 1nnych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod



warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczeciem rob6t wykonawcea opracuje:

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien skladac sie z czeSci opisowej i graficznej,

e plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

e  projekt organizacji budowy,
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektu projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za pelna obsluge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot
okre$lonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi$émie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu robét zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéow robét bedg oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robdt. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania rob6t w takiej
sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakos$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru
programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktéorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania rob6t, mozliwoéci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST.
Program zapewnienia jakoSci winien zawiera¢:

e organizacje wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
wykaz zespoléow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéow robot,
system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,
ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych
wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Inspektorowi nadzoru,

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialbw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakoséci robét i stosowanych materialtdbw. Wykonawea zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialow oraz rob6t z czestotliwoécig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sa
okres$lone w SST. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do
pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekeji. Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materialéw i dopuséci je
do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$é tych materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru



Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
spos6b zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pi$émie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie p6Zniej
jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane
Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakoSci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialow u zrdédla ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé¢ zgodnoé¢ materialéw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobieraé
probki materialow i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnoSci materialéw i rob6t z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktére:
e posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i informacji o
ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98);
e posiadajg deklaracje zgodnoSci lub certyfikat zgodnoéci z Polskg Normg lub aprobata techniczng, w
przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okre$lona
w pkt. 1
e  spekliaja wymogi SST
e znajduja sie w wykazie wyrob6w, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadaé te dokumenty, okreélajace w sposdb jedno-znaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktore nie
spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie

od przekazania wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z

§ 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na

biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy

beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i

opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnoéci:
e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

terminy rozpoczecia i zakoniczenia poszczegélnych elementow robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych

odbioréw robdét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,



e dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto
je przeprowadzal,

e wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzal,

e inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inspektorowi nadzoru
do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnienn do wydawania polecenn Wykonawcy robot.
[2] Ksiazka obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w SST.
[3] Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoSci materialow, orzeczenia o jakoSci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badain Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora nadzoru.
[4] Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujace dokumenty:

e pozwolenie na budowe,
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
protokoly odbioru robét,
protokoly z narad i ustalen,
operaty geodezyjne,

e plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia.
[5] Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot
podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych robot
bedzie przeprowadzony z czestosScia wymagana do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie
okresSlonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci rob6t i materialow

Zasady okre$lania iloéci rob6t podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-ach oraz KNNR-
ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreSlonymi w dokumentacji projektowej i
kosztorysowej, przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet

wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wdrazania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST. Bedzie

utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposdb ciagly zachowanie dokladnoéci wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
¢ odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi przewod6w kominowych, instalacji i urzadzen technicznych,

odbiorowi czeSciowemu,

odbiorowi ostatecznemu (koicowemu),

odbiorowi po uplywie okresu rekojmi

odbiorowi pogwarancyjnemu po uplywie okresu gwarancji.
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8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakoéci wykonywanych robét oraz iloéci
tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego
postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowo$¢ danej czeSci rob6t do odbioru zglasza
wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jako$é i ilo§é robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru
na podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czesSciowy polega na ocenie iloSci i jakos$ci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego robot dokonuje sie
dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru
rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy) - zasady

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu (iloSci) oraz
jakosci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy. Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoéci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robo6t, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét uzupekiajacych i rob6t poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub
rob6t uzupehiajacych w poszczegélnych elementach konstrukeyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnoéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc
wykonywanych robét w poszcezegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

e dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
protokoly odbioréw roboét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
protokoly odbior6w cze$ciowych,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem
zapewnienia jako$ci (PZJ),

e deklaracje zgodnoSci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakoSci (PZJ),

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom
urzadzen,

e geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza roboét i sieci uzbrojenia terenu,

e kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehliajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

8.6. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbiér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad, ktére ujawnia sie w okresie rekojmi i gwarancji i rekojmi. Odbidr po uplywie okresu rekojmi i
gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4. ,,0dbior ostateczny robét(konicowy) robdt”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej
pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla rob6t wycenionych ryczaltowo
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podstawa platnosci jest warto$é (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych (ofercie). Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rob6t beda obejmowacé:

e robocizne bezpos$rednig wraz z narzutami,

o warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéow i transportu

na teren budowy,

e  warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

e  koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6Zn. zm.).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).
Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — 0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6Zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemoéw oceny zgodnoSci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz
trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrzesSnia 1997 r. — w sprawie og6lnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie szczegblowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposob6w deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, (tom I, II, III, IV, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.
Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny O$rodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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STo2
D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z odtworzeniem trasy dojazdu, zjazdu i placu manewrowego dla zadania: Przebudowa istniejqcego
ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb
Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

W zakres rob6t pomiarowych wchodza:
e wyznaczenie polozenia sytuacyjnego i wysokoéciowego punktéw glownych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniem dodatkowych przekrojow roboczych,
wyznaczenie konturéw nasypow,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoséciowych (reperéw roboczych),
stabilizacja punktéw w sposbéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie .

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami ujetymi w
Ogolnej Specyfikacji Technicznej (OST) D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéolne” punkt 1.4:
e  Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt
trasy.
e Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu
e Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzeni od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
¢  Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania wg D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktéw wysokoSciowych nalezy stosowac: paliki drewniane o $rednicy 0,15-0,2
m i dhugoéci ok. 1,5 m , shupki betonowe lub bolce stalowe o dtugo$ci ok. 0,5 m.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu wg D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” punkt 3.
Do wykonania rob6t zwiazanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktéw wysokoSciowych nalezy
stosowad:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki, laty, tasmy stalowe i szpilki
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéow gléwnych powinien gwarantowaé uzuskanie wymaganej
doktadnoéci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu wg D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 4.
Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t wg D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

e  Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
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W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Zamawiajacego (Inspektora Nadzoru) o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperé6w roboczych. Bledy te powinny byé usuniete
na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig sie
od rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roéznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obciaza Wykonawce.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty poérednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okre$lajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktéw. Punkty
te powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly.

Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gldbwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé¢ 100 m (w
przypadku dojazdu). Dla zjazdu i placu manewrowego punktami charakterystycznymi, ktére nalezy
wyznaczy¢ beda skrajne punkty, miejsca zalaman oraz zmiany ksztattu w rzucie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do obowiazkéow
Wykonawcy.

Tyczenie osi trasy oraz punktéow charakterystycznych nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa
z uwzglednieniem sytuacji istniejace;j.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie w terenie spadkéw nawigzujacych do
rzednych istniejacych oraz krawedzi i konturé6w nasypdw bezposrednio za obrysem gléwnej trasy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t wg D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 6 oraz wg
ogoblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokoSciowych w terenie jest 1 kilometr (1 km) wyniesionej i
zastabilizowanej trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robo6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnoéci podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” punkt 9.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

dostarczenie materialéw i sprzetu,

wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

uzupekienie lukow oraz osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
niwelacje kontrolng reperéw,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem ulatwiajacym
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

odwiezienie sprzetu

inwentaryzacje powykonawcza robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoblne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGiK, Warszawa 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe. GUGIK, Warszawa 1979.
Wiytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIiK, Warszawa 1983.

OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne”.
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STo3
D-01.02.01 - USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzewow dla zadania: Przebudowa istniejqgcego ujecia wody pozarowej,
zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z usunieciem krzewoéw i pni,
ktore koliduja z projektowanym dojazdem, zjazdem i placem manewrowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogbélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robdt zwigzanych z usunieciem drzew nalezy stosowaé: pily mechaniczne, specjalne maszyny
przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego, spycharki, koparki lub ciggniki ze specjalnym
osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpine oraz galezie nalezy przewozié transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace wartos¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w
sposoéb nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00 .00 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwiazane z usunieciem drzew i krzewow obejmuj g wyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny i
galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostalosci po
wykarczowaniu.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajgcego.

Ro$linnoé¢ istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna byé przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linnos¢, ktéra ma by ¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona
przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w spos6b zaakceptowany przez odpowiednie
wladze.

5.3. Usuniecie drzew

Doly po wykarczowanych pniach nalezy wypemié gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zagesci¢, zgodnie z
wymaganiami zawartymi w SST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne”.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢é jako material
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracily tej wlasciwoéci w czasie robot.
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5.4. Zniszczenie pozostaloSci po usunietej roélinnosci

Pozostalo$ci po usunietej roslinno$ci nalezy wywie$¢ poza teren budowy i najlepiej spali¢. Zaleca sie stosowanie
technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem malej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich
stosach albo spalanie w dolach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogieni powinien by¢
calkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie czesci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno $ci usuniecia roélinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dolow. Zageszczenie gruntu wypekiajacego dolty powinno spelia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w
SST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 7. 7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z usunieciem drzew jest sztuka, Jednostka obmiarowg przy karczowaniu
krzakow jest ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 8.

8.2. Odbioér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie doléw po wykarczowanych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
e wyciecie i wykarczowanie drzew, krzakow
e wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kore drzewna, wzglednie
spalenie pozostalo$ci po wykarczowaniu,
e  zasypanie dolow,
e uporzadkowanie miejsca prowadzonych roboét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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STo4
D.01.02.02 - USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu dla zadania: Przebudowa istniejgcego ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na
dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne”.

Humus - ziemia ro$linna zawierajaca co najmniej 2% czeéci organicznych.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” .

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowaé: lopaty, szpadle i inny sprzet do
recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe, koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglosé
wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. 0gélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” .

4.2. Transport humusu

Wybbr §rodka transportu zalezy od odlegloéci, warunkoéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” .
Teren pod wskazany w projekcie dojazd i zjazd oraz plac manewrowy powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do rozplantowania na przedmiotowym terenie lub
wskazaniami Zamawiajacego.

Humus nalezy zdejmowaé¢ mechanicznie z zastosowaniem koparek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie
maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robo6t, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robét, nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét, jako uzupehienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu : 20 cm. Konieczno$¢ usuniecia rozjezdzonego gruntu powinna byé zgodna z
Inspektorem nadzoru, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do
rozliczenia czynnos$ci zwiagzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach o wysoko$ci nie przekraczajacej 3,0 m. Miejsca sktadowania
humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
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najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich,
aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jako$ci robo6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) dla zdjecia humusu o okreslonej w Dokumentacji Projektowej
grubosci z odwozem na skladowisko i rozplantowanie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” .

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST ,Wymagania og6lne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m3 zdjecia humusu przeznaczonego do wbudowania obejmuje:

wytyczenie miejsc zdjecia humusu

zdjecie warstwy humusu gr. 20 cm

zdjecie rozjezdzonego gruntu o gr. do 10 cm

haldowanie w pryzmy i rozplantowanie w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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STos
D.04.02.01 - WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdltowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej dla zadania: Przebudowa istniejqgcego ujecia wody pozarowej,
zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegoltowej specyfikacji technicznej dotycza robot zwiazanych z wykonaniem warstwy
odsaczajacej grubosci 10 cm.

2, MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoélne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajacych sa:
e  piaski,
e zwir i mieszanka

2.3. Wymagania dla kruszywa

Warstwa odsaczajaca z kruszywa powinna by¢ wykonana z piasku i spetniaé¢ nast. warunki:
e  szczelnodci, okreslony zaleznoscia:

D

dss

gdzie: Di5- wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odsaczajacej

<5

dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podloza

e  zageszczalno$ci, okreSlony zalezno$cig:
U= L <5
dio
gdzie: U - wskaznik r6znoziarnistosci
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca
d1o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 19% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca

oraz mozliwosScia uzyskania wskaznika zageszczenia (Is) warstwy odsaczajacej rownego 1 wg. normalnej proby Proctora (PN-
88/B-04481, metoda I lub II [2], badanego zgodnie z norma BN-77-8931-12 [17]

e wodoprzepuszczalnosci: warto$é wspdlezynnika wodoprzepuszezalnosci "k" powinien byé wigksza od 8 ™/dobe
2.3. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane bezposrednio
po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca rob6t powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podloze w miejscu
skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

Do wykonania warstwy odsaczajacej z kruszywa nalezy stosowaé réwniarki, ubijaki mechaniczne i zageszczarki
plytowe, zapewniajace uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Prace przygotowawcze

Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w sposdb umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstepach nie wiekszych ni co 10 m.

5.2. Profilowanie i zageszczenie podloza

Zageszczenie gruntéw w podlozu powinno wynosic dla zjazdoéw i poszerzen - 1,0. Przed wykonaniem warstwy odsaczajacej
wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe od zalozonych rzednych
powinny by¢ naprawione przez spulchnianie, dodanie wody albo osuszenia poprzez mieszanie i zageszczanie.

5.3. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa

Kruszywo do wykonania warstwy odsgczajacej powinno byé rozkladane w warstwie o jednakowej grubos$ci. Roztozona warstwa
powinna mie¢ taka grubo$¢, aby ostateczna grubo$¢ warstwy po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Warstwa
odsaczajaca powinna by¢ rozlozona w sposbéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. W
miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przez zageszczeniem wymienié kruszywo, zastepujac je
materialem o odpowiednich wiaéciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie nalezy
rozpoczynac¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi cze$ciowo nakladajgcymi sie w kierunku jej gérnej krawedzi.
Wilgotnoéé kruszywa podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej, okre$lonej wg. normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Jezeli material zostal nadmiernie zawilgocony, powinien zostaé
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno§¢ materialu jest nizsza od optymalnej, material powinien by¢
zwilzony woda i réwnomiernie wymieszany. Wilgotno$¢ przy zageszczaniu nie powinna sie r6zni¢ od wilgotnosci optymalnej o
wiecej niz 20%.

5.3. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed uloZzeniem nastepnej warstwy powinna byé utrzymana w dobrym stanie.
Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodzonej wskutek oddzialywania czynnikow
atmosferycznych, takich jak: opady deszczu, $niegu, mréz. Koszty tych napraw, wynikajacych z niewlasciwego utrzymania
warstwy odsaczajgcej obciazaja Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t
i przedstawi¢ wyniki tych badanh Inspektorowi wg. zasad okre§lonych w pkt. 2.3.

6.2. Badania w czasie robét

Szeroko$¢ warstwy nie moze r6znic sie od szerokoéci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm. Czesto$¢ badan - 2 x
na 100 m2.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nie powinny przekraczaé 2 cm. Czesto$é badan - 2 x na 100 m2.

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 5%. Czesto$é
badan - 2 x na 100 m2.

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okre§long w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm, -2 cm. Czesto$é
badan - co najmniej 2 x na 100 m2.

Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej okreSlony wg. BN-77/8931-12 nie powinien byé mniejszy od 1,0 w
obrebie zjazdow. Badanie w dwoch punktach, lecz nie rzadziej niz 2 x na 100 m2.

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg. metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na
gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Jako
kryterium oceny dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartoéci moduléw odksztalcenia. Wartosé
stosunku wtbérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-46-8921-02, nie
powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych powyzej powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatlu bez spulchnienia jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odsaczajace;j.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymogami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt.6 daly wynik pozytywny.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena 1 m2 wykonanej warstwy odsaczajacej obejmuje:
e  prace pomiarowe,
e profilowanie i zageszczenie podloza,
e dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy piasku o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

e wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
e  zageszczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,
e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
e utrzymanie warstwy z kruszywa.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06711-17 Kruszywo mineralne.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SToo6
D-04.04.02 - PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie dla zadania: Przebudowa
istniejqcego ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr
150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 i obejmuja ST: D-04.04.02 Podbudowa z
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w
Dokumentacji Projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych .

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robé6t
Ogolne wymagania dotyczace robdt wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST dotyczacych
poszczeg6lnych rodzajéw podbudéw: D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materialéw

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zrédel uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora nadzoru. Zrédla materialéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Nie pdzniej niz 30 dni przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien dostarczyé
Inspektorowi wyniki badan laboratoryjnych lacznie z projektowana krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki
materialow. Materialy z zaproponowanego przez Wykonawce 7rddla beda zaakceptowane do wbudowania przez
Inspektora nadzoru, jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki
badan laboratoryjnych prowadzonych przez Inspektora wykaza zgodno$é cech materialowych z wymaganiami.
Zatwierdzenie 7Zrodla materialéw nie oznacza, !e wszystkie materialy z tego zrodla beda przez Inspektora
dopuszczone do wbudowania. Materialy, ktore nie spelnia wymagan zostang odrzucone.

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (g6érna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gobrnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm
nie powinny stanowié¢ wiecej niz 65 % frakeji przechodzacych przez sito 0,5 mm.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre$lone w tabeli 1.

Wymagania
Lp. Wlasciwosci Niesort 0/31.5 Niesort 0/63
mm mm
1 Zawartoéé ziarn mniejszych niz 0,075 mm, nie wigeej niz, % 2-10 2-12
5 Zawarto$é nadziarna, nie wigeej niz. % 5 10
3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych, nie wiceej niz. % 35 40
4 Zawarto$¢ zanieczyszezen organicznych, nie wigeej niz, % 1 1
5 Wskaznik piaskowy po pigeiokrotnym zaggszezeniu met. I lub I Proctora 30-70 30-70
Scieralno$é w bebnie Los Angeles:
6 a) calkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigee) niz, % 35 50
b) po 1/5 liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie
obrotéw, nic wigeej niz, % 30 35
7 Nasigkliwosé, nie wigeej niz, % 3 5
8 Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 eyklach zamrazania, nie wiecej niz, % 5 10
9 Zawartoéé zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO;, nie wigeej niz, % 1 1
120
10 Kalifornijski wskaznik nosnosei (CBR). nie mniej niz, % 120
Tabela 1
2.3.3. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje sie wode czystg, wodociagowa, dla ktorej nie okreéla sie wymagan.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac
sie mozliwo$cia korzystania z nastepujacego sprzetu:
e mieszarki do wytwarzania mieszanki, wyposazone w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny

zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosSci optymalne;j,
e réwniarki albo ukladarki do rozkladania mieszanki,

e walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne,
e cysterny z woda z mozliwos$cia regulacji skropienia.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu wg OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi samowyladowczymi §rodkami transportu w sposéb nie powodujacy
rozsegregowania frakeji kruszywa oraz zmian wilgotnosSci mieszanki. Jednocze$nie sposob transportu musi
zapewni¢ ochrone kruszywa e przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetlnia¢ wymagania okre$lone w ST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podloza”.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6ot w
odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Odcinek prébny

O ile Inspektor nadzoru nie postanowi inaczej, to co najmniej na 7 dni przed rozpoczeciem rob6t, Wykonawca
powinien wykonaé odcinek préobny w celu:
e stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy,
e  okreélenia grubos$ci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej gruboéci
warstwy po zageszczeniu,
e  okreélenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyé¢ takich materialdbw oraz sprzetu do mieszania, rozkladania i
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka préobnego powinna wynosi¢ od 50 do 100 m2.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca moze przystapi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego przez
Inspektora nadzoru.

5.4. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciéle okreSlonym uziarnieniu i wilgotnosSci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla
rozsegregowaniu i wysychaniu. Nalezy zachowaé ciaglo$¢ uziarnienia wg tabeli 1 i zwilzenie do wilgotnoS$ci
optymalnej z tolerancja +10%, -20% jej wartoSci.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Przed zageszczeniem rozécielane kruszywo nalezy wyprofilowaé¢ do spadkéw z uwzglednieniem ostatecznych
rzednych.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$é¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposéb zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkoéw i rzednych wysokos$ciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inspektora nadzoru.

Wilgotno$¢é mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotno$ci optymalnej, okreslonej
wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre§lona iloScia wody i réwnomiernie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 .

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
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obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasSciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawié¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materialow. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wlasciwoéci okreélone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Badanie kruszywa

Badania w czasie rob6t obejmuja kontrole uziarnienia na podstawie analizy sitowej mieszanki kruszywa lamanego
z kazdej dostarczonej nowej partii. Podobnie nalezy postapic z kontrola wilgotno$ci materialu. Do badania
pobrac 2 probki materiatlu. Probki powinny by¢ pobierane losowo w obecno$ci Inspektora nadzoru.

6.3.2. Badanie cech geometrycznych

Zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy:

e  szeroko$¢ podbudowy

e r6wno$é podtuzna

e réwnos$¢ poprzeczna

e spadki poprzeczne

e rzedne wysokoSciowe
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokoSci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Nieroéwnosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04. Nieré6wnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata. Nier6wnosSci podbudowy nie
moga przekraczaé¢: 10 mm dla podbudowy zasadniczej i 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z projektem oraz dostosowane do
sytuacji istniejacej, z tolerancja + 0,5 %.
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokoSciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cm, -2 cm.
Grubos$é podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubos$ci projektowanej o wiecej niz:

e dla podbudowy zasadniczej + 10%,

e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%

6.3.3. Badanie zageszczenia

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac¢ sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12 . W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie
obciazen plytowych, wg BN-64/8931-02 wedtug zalecen Inspektora nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E» do pierwotnego modutu_odksztalcenia E; jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E2/E1<2,2
6.3.4. No$nos$é podbudowy
Wymagane cechy podbudowy dla podbudowy o wskazniku wnos nie mniejszym niz 80:
e wskaznik zageszczenia Is nie mniejszy niz 1,0
¢ maksymalne ugiecie sprezyste pod kolem 1,25 mm (dla 40 kN) , 1,40 mm (dla 50 kN)
¢ minimalny modul odksztalcenia mierzony plyta 30 cm: 80 MPa (dla pierwszego obc. E1) , 140 MPa ( dla
drugiego obc. E2)
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. NiewlasSciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wieksze odchylenia od okre$lonych w punkcie 6.3 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokoSci co najmniej 10 cm, wyré6wnane i powtérnie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokoéci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na pelna grubo$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materialu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. NiewlasSciwa grubos$¢ podbudowy

Przed odbiorem podbudowy Wykonawca sprawdzi jej grubo$é w obecno$ci Inspektora nadzoru. Jezeli
podbudowa zostala wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ laczng grubosé¢ tych warstw. Przynajmniej w
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50 procentach otworéw grubo$é podbudowy powinna byé¢ co najmniej réwna projektowanej, a w zadnym otworze
niedomiar grubos$ci nie moze by¢ wiekszy od 10% catkowitej grubosci podbudowy zasadniczej. Jezeli warunek ten
jest spelniony Wykonawca otrzyma pelng zaplate za roboty. W przeciwnym przypadku Wykonawca wykona na
wlasny koszt, w obecno$ci Inspektora nadzoru, dodatkowe otwory w celu identyfikacji powierzchni wadliwych
pod wzgledem grubosci. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosSci Wykonawca wykona
naprawe podbudowy przez zerwanie wykonanej warstwy, usuniecie zerwanego materialu i ponowne wykonanie
warstwy o odpowiednich wlasciwosSciach i o0 wymaganej grubo$ci. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt.
Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na
koszt Wykonawcy. Na pisemne wystapienie Wykonawcy Zamawiajacy moze zastgpi¢ wymog naprawy podbudowy
na powierzchniach wadliwych pod wzgledem gruboéci na potracenia od ceny kontraktowej wraz z zastapieniem
niedoboru grubos$ci warstwy taka sama dodatkowa gruboécia warstwy wyzej lezacej. Pogrubienie warstwy wyzej
lezacej zostanie wykonane z materialu wlasciwego dla tej warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa noé$nos$¢ podbudowy

Jezeli no$noé¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora nadzoru. Kosztem dodatkowych rob6t zostanie
obcigzony Wykonawca podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0golne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru rob6t wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie. Obmiar
nie powinien obejmowa¢ jakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nadmierna grubo$é
lub nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunku do Dokumentacji Projektowej, wykonana bez pisemnego
upowaznienia Inspektora nadzoru, nie moze stanowié podstawy do roszczen o dodatkowsg zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci wg OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,

wykonanie koryta wraz z jego zageszczeniem,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre$lonych w specyfikacji technicznej, utrzymanie
podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skltadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoSci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwo$ci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosSci metoda bezposrednia
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnoéci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne.
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

26



PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoSci nawierzchni planografem i lata

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu

Inne dokumenty:

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i p6lsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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STo7
D-05.01.01 - NAWIERZCHNIA GRUNTOWA NATURALNA- MIESZANKA
OPTYMALNA Z KRUSZYWA MINERALNEGO 0/31.5

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej dla zadania: Przebudowa istniejgcego ujecia wody
pozarowej, zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm.
Drawno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni tluczniowej, wg PN-S-96023. Nawierzchnie tluczniowa wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub wiecej warstw z tlucznia i klinca kamiennego, lezacych na podlozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego przejmowania ruchu.

Kruszywo lamane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.
Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i
rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych
ksztaltach, wg PN-B-01100.

Thuczen - kruszywo lamane zwykle o wielkoSci ziaren od 31,5 mm do 63 mm.

Kliniec - kruszywo lamane zwykle o wielko$ci ziaren od 4 mm do 31,5 mm

Miat - kruszywo lamane zwykle o wielkosci ziaren do 4 mm.

Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach lamanego
kruszywa zwyklego, charakteryzujace sie chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltem ziaren o
stepionych krawedziach i narozach, o wielko$ci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

Piasek - kruszywo naturalne o wielko$ci ziaren do 2 mm.

Pozostale okreSlenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D-05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogblne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 i SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogblne” pkt 1.5.

2, MATERIALY
2.1. Ogbélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania wg OST D-M-00.00.00 i SST D-
05.02.00 ,,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni thuczniowej wg PN-S-96023 sa:
e  kruszywo lamane zwykle - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112
e mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112
e  kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchni - mial, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-B-11113
¢ woda do skropienia podczas walowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materialow

Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-
96023 .
Dla drég obciazonych ruchem:
e Srednim i lekko$rednim - kruszywo klasy co najmniej II gatunek 2,
e lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy II lub III, gatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 21 3.
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Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il
1 | Scieralnosé w bebnie kulowym (Los Angeles) wg
PN-B-06714-42 [13]:
a) po pelnegj liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie
wiecej
niz: 35 50
— W tluczniu 40 50
— w klificu
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie 30 35
obrotéw, nie wiecej niz:
2 |Nasiakliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skal ~magmowych i 2,0 3,0
przeobrazonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych
3 | Odpornosc na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wiecej niz:
a) dia kruszyw ze skal magmowych i 4,0 10,0
przeobrazonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i
PN-B-11112 [15], nie wiecej niz:
— wklircu, 30 nie
— w tluczniu nie bada bada sie
sie

Tablica 1. Wymagania dla thicznia i klinca klasy I1 i III wedlug PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15[7]:
a) zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych
na mokro, % (m/m}), nie wiecej niz:

- w tluczniu 3
- wklincu 4
b) zawartosc frakcji podstawowej w ttuczniu lub klincu, %
(m/m), nie mniej niz: 75
¢) zawartos¢ podziarna w tluczniu lub klincu, % (m/m),
nie wiecej niz: 15
d) zawartos¢ nadziarna w tluczniu lub klincu, % (m/m),
nie wiecej niz: 15
2 | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych w thuczniu lub klincu, 02
wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiecej niz: '
3 | Zawartosc ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wiecej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada sie
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych w tluczniu lub WZOrcowa

klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie
ciemnigjsza niz:

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i kliica gatunku 2, wedlug PN-B-11112

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci ] mieszanki

P miatu drobnej

granulowan
8j

1 | Zawartos¢ zanieczyszczen obeych, wg PN-B-

06714-12 [8], % (m/m), nie wiecej niz: 0,5 0.1
2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie

mniejszy niz:

- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65

- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-
B-08714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz:

4 | Zawartosc¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15[7], %

WZorcowa | wzorcowa

(m/m), nie wiecej niz: 20 15
5 |Zawarto$é frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniej niz: bada sie

Tablica 3. Wymagania dla miatlu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112



3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu wg OST D-M-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwoScia korzystania z nastepujacego
sprzetu:
e ukladarek lub réwniarek do rozécielania thucznia,
e  walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walecéw wibracyjnych o
nacisku jednostkowym walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zageszczarek wibracyjnych
o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kKN/m2,
e przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozbé6w) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody
oraz pomp do napeliania beczkowozéw woda.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu wg OST D-M-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi samowyladowczymi §rodkami transportu w sposéb nie powodujacy
rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmian wilgotnoéci mieszanki. Jednocze$nie sposéb transportu musi

zapewnié¢ ochrone kruszywa e przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t wg OST D-M-00.00.00 i SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchnie thuczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogdlnymi okreslonymi w
SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogblne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnia tluczniowa powinna byé ulozona
warstwa odcinajaca albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwg nawierzchni tluczniowej a spoistym gruntem podloza warstwy
odcinajgcej, powinien byé spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

<5
D
85
gdzie:
Di5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej,
Dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.

Geotekstylia przewidziane do uzycia pod nawierzchnie thuczniowa powinny posiadaé¢ aprobate techniczng wydana
przez uprawniona jednostke. W szczegélnoéci wymagana jest odpowiednia wytrzymalo$¢é mechaniczna
geotekstyliow, uniemozliwiajaca ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz odpowiednie wlasciwosci filtracyjne,
dostosowane do uziarnienia podloza gruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robdt Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
e stwierdzenia, czy sprzet stosowany przy rozkladaniu i zageszczaniu jest wlasciwy,
e  okreslenia grubosci warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy
7ageszCczZonej,
e ustalenia liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego, koniecznej do uzyskania wymaganego zageszczenia
warstwy.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzyé¢ takich materialdbw oraz sprzetu, jakie beda stosowane do
wykonywania nawierzchni.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?, a dlugo$é nie powinna by¢ mniejsza niz 200
m. Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Wykonawca moze
przystapi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora nadzoru.
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5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 7 cm.
Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnie o
grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu ukladarki albo
rowniarki. Grubo$¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i
zaklinowaniu osiagnieto grubo$é projektowana.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno byé zageszczane przejSciami walca statycznego gladkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi, czeSciowo nakladajacymi sie, w kierunku
jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé sie od dolnej
krawedzi i przesuwa¢ pasami podluznymi, cze$ciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobor
walca gladkiego w zalezno$ci od twardo$ci thucznia, mozna przyjmowac wedlug tablicy 4.

Twardo$é i wytrzymalo$é na $ciskanie skaly, Dopuszczalny nacisk kN/m

2 ktérej wykonano thicze szerokoéci tylnych kot walca

Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 8o
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 9o do 120

Tablica 4. Dobor walca gladkiego w zaleznoSci od twardo$ci thucznia

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kolami walca przestaja sie tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okolo 40 mm pod naciskiem kola walca nie wtlacza sie w nawierzchnie, lecz miazdzy sie na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowaé ja poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciaglym zageszczaniu walcem statycznym
gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uklada sie na niej od razu warstwe gorna) nie klinuje sie, gdyz niecalkowicie wypelione
przestrzenie miedzy ziarnami thucznia powoduja lepsze zwiazanie obu warstw ze soba. Natomiast géorna warstwe
nalezy klinowaé tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypekione klinicem.

W czasie zageszczania walcem gladkim zaleca sie skrapiaé kruszywo woda tak czesto, aby bylo stale wilgotne, co
powoduje, ze kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i latwiej uklada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, je§li nie pojawiaja sie Slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

W celu zamulenia gérnej warstwy nawierzchni, nalezy rozsypaé cienka warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie
skropi¢ go woda i wciera¢, w zaklinowana warstwe thucznia, wytworzona papke szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka zostala wessana w glab
warstwy. Waly walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu unikniecia przyklejania do nich papki, ziaren klinca i
thucznia. Zamulanie jest zakoniczone, gdy papka przestanie przenikac¢ w glagb warstwy.

Jedli nie wykonuje sie zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawa¢ roéwniez mial.
Decyzje nalezy podjaé w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym
walu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m?), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedlug zasad podanych dla walcow gladkich, lecz bez
skrapiania kruszywa woda. Liczbe przej$é sprzetu wibracyjnego zaleca sie ustalié¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie
byla zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna byé réwnomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez
samochody na calej jej szerokoéci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przekladanie ruchu
na rézne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t wg OST D-M-00.00.00 i SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogblne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie
wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie roboét

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni tluczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwoScia podana ponizej,
nastepujace wlasciwosci:
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e uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$é ziaren nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2,

e Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odporno$c¢ kruszywa na dzialanie mrozu - przy kazdej
zmianie Zrodla pobierania materialow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposdb losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi nadzoru.
Badania pelne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny byé wykonane
przez Wykonawce z czestotliwoScia gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku zmiany Zrodia
pobierania materialéw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez
Wykonawce w sposdb losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni tluczniowej

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m?2
nawierzchni.

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ + 10%.

Pozostale cechy geometryczne nawierzchni powinny byé mierzone i oceniane wedtug zasad podanych w p. 6.2 SST
D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogdlne”.

6.5. Pomiar no$nosci nawierzchni

Pomiary no$noéci nawierzchni tluczniowej nalezy wykonaé¢ plyta o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 .
Pomiar nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m2, lub wedlug zalecen Inzyniera.
Nawierzchnia thuczniowa powinna spelnia¢ wymagania dotyczace no$noéci podane w tablicy 5.

Minimalny modul odksztalcenia mierzony przy uzyciu plyty o

Kategoria ruchu Srednicy 30 cm, MPa

pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkosredni i Sredni 100 170

Tablica 5. Wymagana no$noé¢ nawierzchni ttuczniowej

Zageszczenie nawierzchni thuczniowej nalezy uznaé za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtornego modutu
odksztalcenia do pierwotnego modutu odksztalcenia, mierzonych przy uzyciu plyty o érednicy 30 cm, jest nie

wigkszy od 2,2 (M 1 M| <2,2).
6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1. Niewlasciwe uziarnienie i wlasciwo$ci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang
odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagan zostana wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca
wymieni je na wla$ciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w
punkcie 6.3.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calg grubos$é warstwy, wyréwnane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewlasciwa no$nos$¢ nawierzchni

Jezeli no$no$é nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora nadzoru. Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie
Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$noSci nawierzchni wyniklo z niewla$ciwego wykonania przez
Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robét wg OST D-M-00.00.00 i SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét wg OST D-M-00.00.00 i SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci wg OST D-M-00.00.00 i SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 nawierzchni tluczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,

rozlozenie warstwy kruszywa grubego (thucznia, klinca),

zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie wodg i zageszczenie

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwigzane WG SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania og6lne” pkt 10.
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SToS8
D - 10.03.01a - NAWIERZCHNIE Z PREFABRYKOWANYCH PLYT
BETONOWYCH WIELOOTWOROWYCH (TYPU JOMB)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni placu manewrowego z plyt prefabrykowanych betonowych
wielootworowych typu Jomb dla zadania: Przebudowa istniejqcego ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na
dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t przy wykonaniu nawierzchni z plyt
betonowych prefabrykowanych typu JOMB, na podsypce wg Dokumentacji Projektowej i obejmuja:

e wykonanie koryta gruntowego pod nawierzchnie,

e wykonanie podsypki piaskowej gruboéci 10 cm pod nawierzchnie,

o ulozenie nawierzchni z plyt betonowych,

e wykonanie niewielkich powierzchni uzupekiajacych z betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Prefabrykowana zelbetowa plyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej plyty z
otworami shuzacy do budowy nawierzchni (zwyczajowo nazywany plyta JOMB).

Nawierzchnia z plyt betonowych - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z plyt betonowych.
Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robé6t
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w OST D-M-00.00. 00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2, Plyty betonowe

Do budowy nawierzchni stosuje sie zelbetowe plyty wielootworowe o wymiarach 100x750x12.5 cm, ktdre
powinny posiadaé aprobate techniczna IBDiM i deklaracje zgodnoSci.

2.2.1. Wymagania

Powierzchnie plyt powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z
wymaganiami. Krawedzie plyt powinny byé rowne i proste. Plyty betonowe a zurowe powinny charakteryzowaé
sie:

e obcigzenie niszczace nie nizsze niz 9.5 kN,

¢ nasigkliwo$¢ nie wieksza niz 5%,

e mrozoodpornoé¢ nie nizsza niz F 150.
Producent prefabrykatow w $wiadectwie zgodno$ci zapewni 5-letnia gwarancje na dostarczane materialy.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych nie powinny przekraczaé wartosci
podanych w tablicy 1i 2.

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad 1 uszkodzen wad 1 uszkodzen
Gatunek 1
Wklestosc lub wypuklosé powierzchni gormej. wichrowatosé powierzchni 1 3
krawedzi, mm
Szezetby 1 uszkodzemia | liczba, max 3
krawedzi1 1 narozy
dlugeic, mm. max 20
glebokosc, mm max 5

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych
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Dopuszczalna odchylka
Rodzaj wymiar mm
Gatunek 1
Plyty betonowe dlugosc +2
szerokosc +2
grubosc +3

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw ptyt betonowych

2.3. Material na podsypke i do wypelnienia szczelin
Na podsypke i do wypehiania szczelin mozna stosowaé piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 13242.
2.4. Woda

Woda stosowana do zaprawy cementowo—piaskowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode pitna.

2.5. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypelnienia spoin miedzy plytami powinien byé cementem
portlandzkim - klasy 32,5N i odpowiadaé wymaganiom podanym w PN-EN-197-1. Przechowywanie cementu wg
PN-EN-197-1.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt

Wykonawca przyste;pujqcy do wykonania rob6t zwigzanych z ukladaniem plyt prefabrykowanych betonowych
powinien wykazaé sie mozliwo$cig korzystania ze sprzetu umozliwiajgcego dostosowanego do zakresu robot i
poprawne ich wykonanie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport plyt i skladowanie

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania Ogélne” punkt 4.

Plyty nalezy przewozi¢ transportem samochodowym - samochodami skrzyniowymi w sposéb nie powodujacy ich
uszkodzen. Nalezy uklada¢ je w stosach o wysokoéci do 1.8 m na przekladkach drewnianych, powierzchnia jezdna
do gory. Przektadki powinny by ¢ ukladane w odlegloéci 60 cm od czola plyty. Kazda plyta powinna spoczywaé na
dwoch podkladach. Kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogoblne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00. 00 ,Wymagania Ogolne” punkt 5

5.2. Podloze

Podloze nawierzchni z prefabrykowanych plyt betonowych stanowi podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie wg D-04.04.02.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Jezeli podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania nawierzchni mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.3. Podsypka

Podsypka pod nawierzchnie powinna by¢é wykonana z kruszywa odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.3
niniejszej Specyfikacji Technicznej. Grubo$¢ podsypki powinna byé zgodna z Dokumentacja Projektowa.
Kruszywo do wykonania podsypki powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosSci przy uzyciu
réwniarki, w sposob zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych.

5.4. Ukladanie plyt

Na przygotowanej podsypce plyty nalezy ukladaé w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, na
szerokosci przewidzianej Dokumentacja Projektowa przy uzyciu dzwigu z zachowaniem minimalnych szczelin
stykowych. Szczeliny nie moga by¢ wieksze niz 10 mm. Do wypekienia otworéw w plytach i spoin na lezy uzy¢
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materialu odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.3 niniejszej Specyfikacji Technicznej. Plyty nie powinny
wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wiecej niz 8mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt 6.
6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawié¢ deklaracje zgodnoSci i aprobaty techniczne plyt
i ich badania do akceptacji Inspektorowi nadzoru. Badania te obejmuja wymagania podane w p.2. niniejszej
Specyfikacji Techniczne;j.

Kontroli podlega przygotowanie podloza i podsypki. Badania dla podsypki nalezy wykonywa¢ wg Specyfikacji D-
04.02.02 pkt. 6. Czestotliwo$é i zakres badan kontrolnych w czasie rob6t przy budowie nawierzchni z plyt
prefabrykowanych, betonowych podano w tablicy 3.

Czestothwosc badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna 1los¢ badan na | Maksymalna powierzchnia nawierzchm
dzienne) dzialce robocze) przypadajaca na jedno badame
1 2 3 4
1. | Badanie podloza 2 200m -
2 Atest producenta dla kazdej partii dostawy od producenta oraz na kazde 7adanie InFyniera

Tablica 3. Czestotliwo$é badan przy budowie powierzchni z plyt prefabrykowanych betonowych

6.3. Badania w czasie roboét

Czestotliwo$¢ oraz zakres szczeg6lowych bada 1 i pomiaréw podano w tablicy 4.

Lp. Badania Czestotliwosé Dopuszezalne odehylki
1 2 3 4
1. Szerokosé nawierzehni +10i-5
2. Rownosc podiuzna W sposdb ciagly albo co 10 m lata lub lcm
3. Réwnosé poprzeczna inna metoda 1 cm
4. Spadki poprzeczne +0.5%
5 Rzedne wysokosciowe W charakterystycznych miejscach wg +1lem.-2em
Dokumentacyi projektowe)
6. Uksztattowanie w planie +10cm

Tablica 4. Czestotliwoé¢ zakres badan i pomiaréw oraz dopuszczalne odchytki
wykonanej na wierzchni z ptyt prefabrykowanych, betonowych

Kontrola obejmuje wizualne sprawdzanie na biezaco wszystkich elementéw procesu technologicznego oraz
zaakceptowanie wynikow bada 1 laboratoryjnych prowadzonych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0golne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.0 0 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z prefabrykowanych plyt betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D -M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z plyt betonowych azurowych obejmuje:
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prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robét,

przygotowanie podloza,

dostarczenie materiatow i sprzetu,

wykonanie i zageszczenie podsypki,

ulozenie plyt,

wypelnienie spoin i powierzchni uzupehiajacych ,

pielegnacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i bada n wymaganych w specyfikacji technicznej,
e uporzadkowanie terenu.

[ ]
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
PN-EN-1339 Betonowe plyty brukowe. Wymagania i metody badan.
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoéci nawierzchni planografem i lata
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
Inne dokumenty:
Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

37



STo9
D - 06.04.01 - ROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonaniem rowu dla zadania: Przebudowa istniejgcego ujecia wody pozarowej,
zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokume nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z odtworzeniem,
poglebieniem, oczyszczaniem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Réw - otwarty wykop o glebokosci, co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wode.
Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt. 3.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé sie mozliwo$cia korzystania z nastepujacego
sprzetu:

e koparek podsiebiernych,

e spycharek lemieszowych,

e rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,

e urzadzen kontrolno-pomiarowych,

e zageszczarek plytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu rob6t okres$lonych w niniejszej SST, mozna korzystaé¢ z dowolnych srodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00. 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.2. Roboty wstepne

Roboty wstepne polegaja na wybraniu namulu naniesionego przez wode, $cieciu trawy i krzakdw w obrebie rowu.
5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac nalezy uzyskaé podane w projekcie wymiary geometryczne rowu i skarp:

o szeroko$¢ dna 0,40 m,

. dlugoéc dna 4,0 m,

. nachylenie skarp 1:1,5 do 1:1,3,

o glebokos¢ ok. 1,0 m pod powierzchnia wody

5.4. Roboty wykonczeniowe

Namutl i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy wywiezé i rozplantowaé w
miejscu zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt. 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp

e Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw:
e szerokoéc i gleboko$é rowu - 1 raz po wykonaniu
e powierzchnia skarp - 1 raz po wykonaniu
Szerokos¢ i gleboko$é rowu oraz skarpy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00 .00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
ibadania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rowu obejmuje:
e roboty pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e  Sciecie trawy i krzakow,
e wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek (ujeto w SST D-02.01.01)
e oczyszczenie rowu,
e wyréwnanie dna rowu, skarp
e  zageszczenie powierzchni wykopu,
e rekultywacje terenu.
e roboty wykoniczeniowe,
e  przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

L]
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
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ST10
M-20.02.10 - UMOCNIENIE KORYTA NARZUTEM KAMIENNYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z wykonaniem skarp
rowu z narzutu kamiennego dla zadania: Przebudowa istniejqcego ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na
dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Ogodlna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wszystkich elementéw rob6t zwiazanych z wykonaniem skarp
rowu - punktu czerpania wody.

1.4 . Okreélenia podstawowe

Narzut kamienny - ma na celu wykonanie umocnienie skarp rowu.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z OST D-M.00.00.00 Wymagania Ogoélne pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robo6t oraz za ich zgodno$é z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami i zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M.00.00.00
Wymagania ogo6lne pkt 2.
Stosowane materialy musza by¢ zgodne z przedmiotowymi normami oraz by¢ zatwierdzone przez Inzyniera.

2.2. Rodzaje materialow

Kamien naturalny nienormowany o R: od 15 do 40 cm wg PN-B-01080:1984, PN-B-11104:1960, PN-B-
11210:1996. Kamien powinien by¢ odporny na dzialania atmosferyczne, ciezar objetosciowy skaly gw>2,2 t/m3.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M.00.00.00 Wymagania ogblne pkt 3. Sprzet uzywany do
rob6t regulacyjnych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M.00.00.00 Wymagania ogoblne pkt 4.

Rodzaj Srodkéw transportowych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M.00.0000. Wymagania ogblne pkt 5.

5.2. Roboty kamienne

Narzuty kamienne podwodne wykonuje sie zrzucajac kamien bezpos$rednio z brzegu cieku. Narzut podwodny
nalezy wyr6wnywaé dragami. Narzuty kamienne nadwodne wykonuje sie z brzegu cieku. Nie dopuszcza sie
zrzucania kamieni z wysoko$ci wiekszej niz 1 m od poziomu ulozonej warstwy. Narzut kamienny powinien by¢
ukladany warstwami, ktorych grubo$¢ nie moje by¢ wieksza od wymiaru zasadniczego najwiekszego kamienia
uzytego do wykonania narzutu. Kierunek ukladania narzutu kamiennego w wodzie plynacej powinien byé
przeciwny do kierunku pradu wody.

5.3. Dokladno$¢ wykonania robét

Narzut kamienny nadwodny - dopuszczalne odchylki: grubo$¢ narzutu 10 cm, nier6wno$ci powierzchni +10 cm.
Narzut kamienny podwodny - dopuszczalne odchylki dwukrotnie wieksze od nadwodnych.

5.4. BHP i ochrona srodowiska

Za przestrzeganie aktualnie obowiazujacych panstwowych i lokalnych przepiséw o BHP i ochronie $§rodowiska
odpowiada Wykonawca. Inzynier nie moze nakaza¢ wykonania czynnoéci, ktérych wykonanie naruszyloby
postanowienia tych przepisow.

Wykonawca jest zobowigzany do jak najmniejszego naruszenia naturalnej roélinnoSci zabezpieczajacej przed
erozja teren przy obiekcie. Niedopuszczalne jest zanieczyszczanie dna, brzegéw i wody jeziora odpadami
powstalymi w czasie wykonywania robé6t. Powinny by¢ one zbierane w miejscu wyznaczonym przez Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosSci materialéw

Przedmiotem kontroli jest jako$¢ i wymiary kamienia. Kontrola jakoéci wg PN-66/B-04100. Kontrola wymiaréw
wg PN-84/B-01080 i PN-60/B-11104.

Oceny wynikow kontroli dokonuje sie przez poréwnanie ich z wymaganiami podanymi przedmiotowych normach
i w Dokumentacji Projektowe;j.

Materialy nalezy uznaé¢ za zgodne z wymaganiami technicznymi, jezeli przeprowadzona kontrola da wynik
dodatni, a stwierdzone odchylki mieszcza sie w granicach dopuszczalnych.

Ocene z przeprowadzonej kontroli jakoS$ci materialow nalezy wpisa¢ do dziennika budowy. Do oceny wynikéw
kontroli nalezy dolaczyé ewentualne wyniki badan laboratoryjnych.

6.2. Kontrola jakosSci robét

Kontrole wymiaréw i jako$ci nalezy przeprowadzaé na wybranym losowo 1 m2 z kazdych 50 m2 robot
kamiennych. Ogledziny zewnetrzne obejmujg calo$¢ robot. Polegaja one na sprawdzeniu cech zewnetrznych.
Kontroli wymiaréw, jak na przyklad grubo$ci narzutéw lub bruku, nalezy dokonywaé przy pomocy linii z
podzialka centymetrowa. Kontroli jakoSci w przypadku robét kamiennych, nalezy dokonywaé przez zmierzenie
przy pomocy linii z podzialkg milimetrowa szerokosci szczelin. Nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ ich zaklinowania
oraz wykonaé probe wyciagniecia poszczegdlnych kamieni reka.

Wytyczenie budowli regulacyjnych nalezy uznaé za zgodne z wymaganiami technicznymi, jezeli przeprowadzona
kontrola da wynik dodatni, a stwierdzone odchylki mieszcza sie w granicach dopuszczalnych.

Ocene z przeprowadzonej kontroli nalezy wpisaé do dziennika budowy.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M.00.00.00 Wymagania ogblne pkt 8.
8. OBMIAR PRAC

8.1. Ogoélne zasady obmiaru prac

Ogolne zasady obmiaru prac podano w OST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
8.2. Jednostki obmiarowe

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wbudowanego materialu kamiennego.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN1936 :2001 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczenie gesto$ci i gestoSci objetoSciowej oraz
calkowitej i otwartej porowato$ci.

PN-60/B-11104 Materialy kamienne. Brukowiec
PN-84/B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa.

41



ST11
M-20.02.01 - UMOCNIENIE Z GABIONOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
umocnieniem skarpy za pomoca materacy siatkowo-kamiennych (gabionéw) dla zadania: Przebudowa istniejgcego
ujecia wody pozarowej, zlokalizowanego na dziatkach: nr 301 obreb Wygon w gm. Bierzwnik i nr 150/1 obreb
Zatom w gm. Drawno.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z umocnieniem skarpy
punktu czerpania wody materacami gabionowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Materac gabionowy — konstrukcja siatkowa prostopadlo$cienna wykonana z zabezpieczonej antykorozyjnie siatki
stalowej, wypeliona materialem kamiennym, o wysokosci do 30 cm. Sluzy glownie do: stabilizacji skarp i zboczy
(konstrukcje oporowe), wykonywania konstrukeji ostonowych do ochrony powierzchni skarp i zboczy, wykonaniu
umocnien przeciwerozyjnych.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1 .4.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi i okre§leniami podanymi w OST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogblne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materialtbw podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne”. Materiatly do
wykonania robo6t powinny by ¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz z aprobata techniczna
uprawnionej jednostki.

2.2, Materialy do wykonania robét

Materace gabionowe plaskie - Zastosowano materace gabionowe o ksztalcie plaskich prostopadloécianéw o dlugosci
2+3 metrow, szerokoéci 1+1,5 m oraz wysokosci 0,3 m, sg dostarczane z siatek o réznych wielkoSciach oczek. Sa
podzielone wewnatrz przegrodami umieszczonymi zwykle w odstepach 1 m od siebie. Materace wykonywane s3 z
siatek z drutu zgrzewanego o oczkach prostokatnych i kwadratowych lub podwdjnie skrecane z drutu o oczkach
sze$ciokatnych. Materace wykonywane sa z cienszego drutu niz gabiony skrzynkowe, pozwalajac zwiekszyé ich
elastycznos$¢ przy ukladaniu na nieréwnych podlozach (np. zboczach).

Wszystkie rodzaje gabion6éw maja fabryczne polaczenie pojedynczych paneli z siatek lub krat na wybranych
krawedziach, za pomoca lgcznikow wlasciwych dla producenta, tworzac otwarty szereg przestrzeni skrzynkowych,
skladajacych sie na wzor harmonijki, ulatwiajacej transport w formie plaskiej. Caloé¢ konstrukeji gabionu jest
skladana, pakowana i dostarczana w postaci plaskich paczek ulozonych na palecie. Panele podstawy i wieka kosza sa
czasem dostarczane luzem, razem z lacznikami, pozwalajacymi polaczy¢ na budowie podstawe i wieko kosza wzdluz
jednej krawedzi. Elementy metalowe gabionéw powinny by ¢ przechowywane w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniami mechanicznymi, w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw dzialajacych korodujgco.

Material balastowy - Zastosowano nastepujacy material balastowy do wypelniania gabionow:

kamienie duzych wymiarow, ze skal twardych, nie zwietrzalych, o duzym ciezarze wlasciwym, o $rednicy co najmniej
rownej mniejszemu wymiarowi oczka siatki i maksymalnym wymiarze ok. 200 mm. Zaleca sie aby material kamienny
uzyskiwaé na miejscu budowy lub w jego sasiedztwie w celu obnizenia kosztoéw realizacji inwestycji.

Elementy do laczenia $cian koszy - Do laczenia, skladanych na budowie, gabionéw pojedynczych i sasiednich nalezy
stosowaé elementy okreSlone w instrukeji producenta, np.: drut wigzalkowy, spinacze (pierScienie zaciskowe) lub
Kklipsy zaciskowe. Wszystkie te elementy musze by¢ zabezpieczone antykorozyjnie.

Elementy metalowe nalezy skladowaé w sposéb izolowany od podloza gruntowego, zabezpieczone od wilgoci,
chronione przed korozja, zanieczyszczeniem i uszkodzeniem. Materialy dostarczane w opakowaniach fabrycznych
powinny by¢ skladowane w taki sposob, aby nie ulegly mechanicznemu uszkodzeniu.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6lne”
3.2. Sprzet do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé sie mozliwoScia korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
a) do przygotowania terenu robot:
e  koparka, rowniarka, spycharka,
e ew. sprzet zageszczajacy nasypy, np. zageszczarki pltytowe, ubijaki reczne i mechaniczne, male walce,
b) do napeliania gabionéw materialem balastowym:
e koparka,
e ladowarka,
¢) do montowania konstrukeji z gabionow:
e lekki sprzet dzwigowy do rozladunku dostarczonych gabionéw w stani e ztozonym (roztadunek moze byé tez
wykonywany recznie),
e zurawie samochodowe lub inny sprzet przystosowany do podnoszenia gabionéw z balastem i montowania z
nich konstrukeji gabionowej,
d) inny sprzet:
e  sprzet transportowy,
e pistolety do pneumatycznego zaginania spinaczy i zszywek przy montowaniu gabion6w i gczeniu ich miedzy
soba,
e  drobny sprzet pomocniczy.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okre$§lonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien byé zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow

Transport materialow moze by¢ wykonany dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

Materialy niezbedne do budowy skarpy nalezy dowiezé w poblize budowli.

Materace gabionowe nalezy uklada¢ w wykopie wykonanym zgodnie z dokumentacja projektowa na wysScidlce
faszynowej lub $cieli z geowldkniny. Dopuszcza sie ukladanie gabionéw bezposrednio na gruncie w przypadku
stwierdzenia wystepowania gruntéw sypkich.

Montaz materacy nalezy przeprowadzié wg nastepujacego schematu:

e rozlozy¢ i rozciagnac kazdy materac gabionowy na twardej, plaskiej powierzchni,

e podnies$é do pionu $ciany oraz przegrody wewnetrzne materaca tak, aby uzyskaé regularny prostopadloscian,
polaczy¢ wzdhuz wszystkich stykajacych sie krawedzi, zszywajac je ciaglym drutem wigzalkowym (zaciggajac
naprzemiennie podwdjne i pojedyncze petle w kazdym oczku siatki), lub zszywkami w iloéci podanej przez
producenta,

e gotowy element ulozy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanym podlozu i polaczy¢ z
sgsiednimi elementami, zszywajgc wszystkie stykajace sie krawedzie,

e polaczy¢ drutem wiazalkowym wszystkie sasiadujace ze soba materace gabionowe przed ich wypelieniem
gdyz p6zniej nie bedzie to juz mozliwe.

e materace wypelié¢ dokladnie kamieniami tak, aby nie pozostaly pustki i aby na jego grubosci ulozone byly
min. 2 kamienie. Wszystkie kamienie wypeliajace powinny by¢ ciasno upakowane, aby zminimalizowaé
wolne przestrzenie, kamienie bezwzglednie powinny by¢ ukladane recznie. Wypelnianie materacy lezacych
na skarpie powinno sie zaczaé od wypelnienia komér lezacych najnizej przy podnézu skarpy a nastepnie
stopniowo wypelnia¢ materace idac w gore skarpy.

o przylozy¢ wieko i przyszy¢ je do gornych krawedzi wszystkich $cianek pionowych i przegréd wewnetrznych z
ktorymi wieko sie styka; mocowanie wieka nalezy wykonaé¢ drutem wigzalkowym lub zszywkami w sposob
podany wcze$niej.

Szczegobly montazu nalezy wykonac zgodnie z instrukcja producenta, oraz wskazaniami Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne”.
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6.2. Kontrola jakosci wykonania

Kontrola jako$ci wykonania polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanych robét z dokumentacjg projektowsg i
niniejsza ST.
Kontrola polega na sprawdzeniu:
¢ rzednych oraz wskaznika zageszczenia gruntu pod koszami gabionowymi i koszami siatkowymi,
e materialow (kosze, kamien, geowtéknina),
¢ montazu i wbudowania koszy, a w szczeg6lnoéci: poprawnoéci laczenia wszystkich krawedzi, geometrii
konstrukcji (pochylenia, rzedna), doktadnos$ci wypelnienia kamieniem

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M.00.00.00,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: 1 m2 ulozonego materaca gabionowego i 1 m3 kamieni do wypelnienia materacy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M.00.00.00,,Wymagania og6lne”
8.2. Zasady odbioru roboét

Odbiér robdt polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych rob6t z dokumentacja projektowa i wymaganiami
okreSlonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu dokumentéw wykonanych badan oraz wizualnej ocenie wykonanych robot.

9. PODSTAWY PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
9.2. Platnosé

Placi sie za rzeczywiscie wykonana i odebrang ilo$¢ robot.
Cena wykonania umocnienia skarpy z gabionéw kamiennych obejmuje:
e prace pomiarowe,
e dostarczenie materialu na miejsce wbudowania,
¢ koszt materiatu,
¢ wykonanie umocnienia zgodnie z punktem 5. niniejszej specyfikacji,
¢ uporzadkowanie terenu,
o kontrole prawidlowosci wykonania robot,
e inne prace niezbedne do wykonania umocnienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Kamien do rob6t regulacyjnych i ubezpieczeniowych BN-76/8952-31.
Materialy kamienne. Kamien }lamany PN-B-11210.

Druty okragle ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia PN-67/M-80026
Materialy informacyjne producentéw gabionow
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