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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z ulozeniem nawierzchni z prefabrykowanych zelbetowych plyt wielootworowych typu JOMB w ramach ,,Budowa
drogi lesnej nr 44 dla potrzeb pozarowych i wywozu drewna .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objctych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z :

l.umocnieniem powierzchniowym nawierzchni ttuczniowej na odcinkach o duzym pochyleniu podtuznym
zapobiegajacej wyrywaniu materiatu przez kota pojazdéw. Zabezpieczenie realizowane bedzie poprzez:

- nawierzchni¢ z plyt zelbetowych typ JOMB o wymiarach 100x75x12 cm lub 100x75x12,5 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowana zelbetowa plyta wielootworowa — drogowy element zelbetowy, w postaci prostokatnej ptyty z
otworami, stuzacy do budowy nawierzchni

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania
ogllne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa i aprobatg techniczng
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz z aprobata
techniczng uprawnionej jednostki.

2.2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z zelbetowych ptyt, objetych niniejsza ST,sa:
— prefabrykowane zelbetowe ptyty wielootworowe,

- miat kamienny 0-5 mm.

2.2.2. 1 zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowane zelbetowe ptyty wielootworowe powinny mie¢ wymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji
projektowej tj.100xX75%12 cm, 100xX75%12,5 cm.

Powierzchnia ptyt powinna by¢ réwna bez rakéw, peknie¢, rys i wylupan. Dopuszczalne sa drobne wglebienia i
wypuktosci o glebokosci lub wysokosci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest plyta, powinien spetnia¢é wymagania dla klasy wytrzymato§ci minimum C20/25 wg
PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-06265:2004 [8].

Krawedzie ptyt powinny by¢ proste i wzajemnie rownolegte. Dopuszczalne sa drobne odpryski i wyszczerbienia

krawedzi o gtebokosci i szeroko$ci do 5 mm oraz dtugosci do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m ptyty, przy czym na jedne;j
krawedzi powierzchni gérnej nie moze by¢ wigcej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nie wigcej niz 4
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wyszczerbienia. Zwichrowanie krawedzi powierzchni gérnej i dolnej nie powinno przekracza¢ 3 mm na 1 m dlugosci
ptyty. Powierzchnie boczne plyty powinny by¢ wolne od peknie¢, rys, wgtebien i wypuktosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wynosi¢: dlugosci + 3 mm, szerokosci + 3 mm, grubosci = 3 mm.
Nasigkliwo$¢ powinna wynosi¢ < 6%, a stopien mrozoodpornosci > F 150.

Plyty moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. Mozna je uktada¢ w stosach, powierzchnig jezdng zwrécong do
g6ry, w siedmiu warstwach na paletach, do wysokosci trzech palet.

2.2.2.2 mial kamienny
Miat kamienny uzyskany z przekruszenia skaty litej frakcji 0/5 mm
3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzctu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzct stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznoéci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwosdcig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— Zurawie samochodowe lub samojezdne,

— wibratory plytowe,

— ubijaki,

— réwniarki, koparki, ew. spycharki,

— Sprzet transportowy.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentéw
lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Plyty nawierzchniowe mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi. Ptyty mozna uktada¢ na drewnianych paletach w liczbie
siedmiu sztuk spietych ta$ma polipropylenowa zbrojong dodatkowo w miejscu styku taSmy z ptyta podktadkami z
tworzywa sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje si¢ przy pomocy
lekkich zurawi lub wézkéw widtowych. W szczegdlnych przypadkach plyty mozna fadowac r¢cznie przy zastosowaniu
pochylni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. przygotowanie podioza (mieszanki z kruszywa tamanego),

3. przygotowanie podsypki gr. ok. 3 cm

4. utozenie nawierzchni z ptyt,

5. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze
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Przed przystapieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inspektora Nadzoru:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,
— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do robot.

5.6. Ulozenie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych

5.6.1. Sposéb uktadania ptyt
Sposéb uktadania ptyt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa , ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni
Ukladanie nawierzchni z ptyt zelbetowych moze odbywa¢ si¢ bezposrednio ze $rodkéw transportowych lub z miejsca
sktadowania, zwykle z pomocg zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoszenia plyt Zurawiem moga
stuzy¢ zawiesia cztero hakowe.

Mozna stosowa¢ tez reczne uktadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przy pomocy pochylni ze Srodka

transportowego, po ktdrej plyty zsuwane sa bezposrednio na miejsce utozenia nawierzchni. Ten typ montazu wymaga
zaostrzonych wymogdw bezpieczenistwa pracy.

Plyty zelbetowe nalezy ukladac tak, aby cala swoja powierzchnig przylegaty do podtoza lub podsypki. Powierzchnie
ptyt nie powinny wystawac¢ lub by¢ zaglebione wzglgdem siebie wigcej niz 8 mm.

Szeroko$¢ szczelin migdzy ptytami nie powinna by¢ wigksza od 10 mm.

Otwory w ptytach nalezy wypetni¢ z nadmiarem (10mm) miatem kamiennym 0-5 mm oraz zaggsci¢ poprzez nadanie
wibracji zageszczarkg ptytowa.

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robét wykonczeniowych naleza
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:

- oczyszczenie terenu robdt z odpadéw i usunigcie ich poza plac budowy,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, deklaracje wiasciwosci uzytkowych aprobat¢ techniczna, ew. badania materialdéw wykonane przez
dostawcow itp.),

- ew. wykona¢ wilasne badania wlasciwos$ci materiatdw przeznaczonych do wykonania robét, okre$lone przez
Inzyniera,

- sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykona¢ w czasie rob6t podaje tablica 1.

Czgstotliwo$¢ oraz zakres | Wyszczegdlnienie robdt Czegstotliwo$¢ badan Wartos$ci dopuszczalne
badan i pomiaréw w
czasie robot LP
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1 Lokalizacja i zgodno$¢ Ocena ciggta Wg dokumentacji
zakresu robot z projektowe;j
dokumentacja projektowa

2 Badanie jakoSci ptyt Raz na transport Wg punktu 2.2.3
(nasigkliwo$¢ i
mrozoodpornos¢)

3 Wykonanie nawierzchni Ocena ciggla Wg punktu 5.6

4 Wykonanie rob6t Ocena ciggta Wg punktu 5.7
wykonczeniowych

6.4. Badania po zakonczeniu robét

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powinna spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

— of nawierzchni w planie nie powinna by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej wigcej niz = 10 cm,
— szeroko$¢ nawierzchni nie powinna si¢ r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej wiecej niz + 10 cm,

— nieréwnos$ci podtuzne nawierzchni, mierzone tata 4-metrowa, nie powinny przekraczaé¢ 1 cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt prefabrykowanych lub

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt prefabrykowanych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatow i sprzetu,

- przygotowanie podsypki,

- wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wedlug wymagaf dokumentacji projektowej, ST
- wypelnienie przestrzeni w ptytach miatem kamiennym 0/5Smm;

- oczyszczenie terenu rob6t z odpaddw i usunigcie ich poza plac budowy,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢ (W okresie

przej$ciowym mozna stosowa¢ PN-B-06250:1998 Beton zwykty)

2. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-1:2003 - Beton — Cze¢$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci,
produkcja i zgodno$¢.
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