Przebudowa chodnika w m. Kawcze

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -01.01.01.11.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE ) TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH W TERENIE
ROWNINNYM.

W niniejszej SST obowiazuja wszystkie ustalenia zawarte w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej (OST)
D.01.01.01. "Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych” GDDP 1998

W niniejszej SST obowiazuja wszystkie ustalenia zawarte w Rozporzadzeniu MTiGM z 2 marca 1999r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43 z
dnia 14 maja 1999r.)

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot SST .
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej jest wyznaczenie trasy i punktow
wysokos$ciowych w przekrojach poprzecznych w zwigzku z przebudowa chodnika w pasie drogi
powiatowej nr 5478P Golina Wielka — Miejska Gorka w m. Kawcze
1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.3
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,
e uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami ( wyznaczenie osi ),
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych ( reperow roboczych ),
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
W sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
14. Okreslenia podstawowe
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.4
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacym i odpowiednimi polskimi normami .
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne"

2.MATERIALY.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 2.
Do utrwalania punktéw gldwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem , stupki betonowe albo
rury metalowe o dhugosci okoto 0,50 m.. Pale drewniane umieszczane poza granicg robot ziemnych,
w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ §rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5 — 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow y stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m. i dtugosci
okoto 0,30 m., a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm
i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m. i przekréj prostokatny.

3. SPRZET.
Wg OST .D.01.01.01 , pkt. 3 .

4. TRANSPORT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 4.
Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu .

5. WYKONANIE ROBOT.
Wg OST .D.01.01.01, pkt. 5.

5.1. Wymagania ogdlne
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 " Wymagania ogdlne”

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje
i wspohrzedne punktéw gltéwnych trasy oraz reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez
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5.3.

5.4

5.5.
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Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegbtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé przedstawiciela Inwestora o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy i reperé6w roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte
na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne réznig si¢ od
rzednych okre§lonych w dokumentacji, to powinien powiadomi¢ o tym przedstawiciela Inwestora.
uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez przedstawiciela Inwestora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach
Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inwestora.
Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinna by¢ zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktoéw pomiarowych w czasie trwania robo6t.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie Iub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot,
to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne do prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych .

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych
potozonych poza granicami robo6t ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gléwnymi na
odcinku prostym nie moze przekraczaé¢ 500 m..

Zamawiajacy powinien zatozyé robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 500 m.
Repery robocze nalezy zatozy¢é poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajgcy osiadani, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslic z taka doktadno$cia, aby sredni blad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej , okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu, lecz nie rzadziej niz co 50 m..

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne
niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych .

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okre$lenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych
przez Inwestora.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
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Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysoko$ci przekraczajgcej 1 m oraz wykopow
glebszych niz 1 m.. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwi¢ wykonanie nasypow i wykopdéw w ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1.

6.2.

Ogolne zasady kontroli robét .

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7 ) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.

7.2.

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robdt zwigzanych
z wyznaczeniem obiektow jest czgéciag obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.

8.2.

Ogoélne zasady odbioru robét .

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Sposéb odbioru robét

Odbidr robodt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikodw
pomiaré6w geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada
Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1
9.2.

9.3.

Ogoélne wymagania dotyczace platnosci okreslone s3 w SST D-00.00.00.

Cena jednostki obmiarowej .

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposdb trwatych, ochrona ich przed zniszczeniem i 0znakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatno$¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych

Szczegotowy zakres robot objetych platnoscia.
Zakres robot wg pkt. 9.2. - 0,58 km

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1.
2.

Wg OST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z dnia 14
maja 1999r. poz. 430 z p6zn.zm.)

Zalaczniki nr 1,2,3,4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220 z dnia 23
grudnia 2003 r. , poz. 2181 z pézn.zm.)

,,Prawo o ruchu drogowym” (tekst jednolity Dz.U. 2012 poz. 1137 z p6zn.zm.)
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